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Advertencia

1. Este sistema ha sido desarrollado para ser instalado por profesionales, no por usuarios finales.
En caso de duda ante cualquier aspecto técnico, por favor, consultar con nuestros expertos.

2. Nuestro esfuerzo de innovacién tanto en software como en hardware es permanente. Sin
embargo, a pesar de poner gran atenciéon en documentar nuestros productos adecuadamente,
podrian encontrarse, por error, discrepancias entre el producto y algunas de sus
especificaciones. De esta forma, ante cualquier duda u observacién, ponerse en contacto con
nosotros en la siguiente direccién de correo electrénico: microcom@microcom.es.

3. Las comunicaciones basadas en la red GSM son extraordinariamente fiables. No obstante, se
desaconseja utilizar nuestro equipo en sistemas criticos si no se ha previsto algun tipo de
redundancia relativa a la red de comunicaciones, ya que, excepcionalmente, puede quedar fuera
de servicio.

4. "Apoyo vital”: Esta unidad no esta disefada para su utilizacion en sistemas de los que dependa
la vida humana. Es decir, en dispositivos cuyo mal funcionamiento ponga en riesgo la vida
humana.

5. Nuestra responsabilidad en relacién con el equipo se limitara a su reparacion o restitucion en los
términos establecidos en la garantia.

Todos los derechos reservados. Ninguna parte de esta documentacién deberd ser reproducida,
almacenada en un sistema de recuperacion o transmitida por cualquier medio (electrénico,
mecénico, fotocopia, grabaciéon o cualquier otro) sin el permiso previo por escrito de Microcom
Sistemas Modulares, S.L.

A pesar de todas las precauciones que se han tomado en la preparaciéon de esta documentacion, el
editor y el autor no asumen responsabilidad alguna por errores u omisiones. Tampoco se asume
responsabilidad por los danos resultantes del uso de la informacién contenida en este documento.
La informacién contenida en este documento esté sujeta a cambios sin previo aviso y no representa
un compromiso por parte de Microcom Sistemas Modulares, S.L.

El software descrito en este documento se suministra bajo un acuerdo de no divulgaciéon. Este
software puede ser utilizado o copiado de acuerdo con los términos de estos acuerdos.

© 2003-2024 Microcom Sistemas Modulares, S.L. Todos los derechos reservados.

Microcom Sistemas Modulares, S.L.
C/Gorostiaga, 53 e Irin
GUIPUZCOA e 20305
Teléfono: +34 943 639 724 e Fax +34 943 017 800
microcom@microcom.es
https://www.microcom.es
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CONTENIDO DEL DOCUMENTO

Este manual describe el software de configuraciéon MicroConf empleado para la configuraciéon y
diagnodstico de la familia de dispositivos Microcom Hermes y Nemos.

Otros documentos de interés son el manual de comandos, que describe los comandos disponibles
para interactuar con los dispositivos, asi como el manual de MicroPLC-Il que detalla las capacidades
de automatismo de la linea Hermes. Podra encontrar estos manuales en la seccion de descargas de
la pagina web de Microcom.

En nuestro canal de YouTube tiene a su disposicion un
conjunto de video tutoriales sobre la configuracion de los
dispositivos y otros videos de interés.

@

VERSIONES Y COMPATIBILIDAD

La informacién mostrada en este documento corresponde con la version del software de
configuracién MicroConf y firmware de los Hermes / Nemos que se indican a continuacion:

Elemento Version
Software Microconf v.9.1.2

Firmware v.9.14

CUADROS INFORMATIVOS

A lo largo del manual se utilizan los siguientes cuadros informativos:

Nota: Se emplean para resaltar informacién de especial importancia o interés.

se deben seguir para realizar un correcto uso del hardware o del software.

Ejlemplo: Se emplean para mostrar casos practicos y de esa forma, ayudar a entender
mejor el texto descrito en el apartado.

i E Atencion: Se emplean para describir las condiciones, practicas o procedimientos que
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1 - INTRODUCCION

En esta seccién se describen conceptos importantes relacionados con la plataforma de
monitorizacién Zeus 6, funcionalidad del sistema y métodos de comunicacién empleados por los

dispositivos.
1.1 VISION GENERAL DEL SISTEMA

La Figura 1-1 muestra una visién general del sistema que le ayudara a comprender su funcionalidad
y prestaciones.

=
(nn i
SONDAS mpesed Alarmas
o S Técnicas
(Temperatura,
humedad, Nivel. =}
caudal, etc.) SMS (
v J
ENTRADAS
awadacs 5| MICROCOM
(Nivel deposito,
Cloro, presion, ((( )))
wmore) | HERAMES | (|
NCAAOS GSM X P —
ENTRADAS Gggs Windows
e Datalogger
(Fallo de bomba. NB-loT
Fallo de red,
Coudalimetros.etc) Transmision R——
alarmas técnicas -
;%rrm:és . ETHERNET X Navegador internet
a Automatismo WI-FI N
emperatura alta, N
Activar relé, etc) NG
MODBUS
*—I ZTU/S
i0S / Android

Figura 1-1. Esquema general del sistema.

El dispositivo de telecontrol Hermes o Nemos interactla con las senales de la instalaciéon a la que
ha sido conectado, a través de sus entradas / salidas. Con esta informacion, el dispositivo

proporciona tres funcionalidades:

Transmision de alarmas técnicas: Notifica al usuario, mediante el envio al teléfono movil, de las
anomalias detectadas en la instalacion.

Las alarmas se pueden recibir via SMS y/o mediante la aplicacion gratuita Zeus
Mobile, que esta disponible para iOS y Android.
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Data logger y monitorizacion a través de internet. El dispositivo cuenta con memoria interna que
permite registrar los datos recibidos por sus entradas y con un sistema de comunicacion por redes
moviles GSM y/o Ethernet/Wifi. Esto permite monitorizar y gestionar las instalaciones a través de la
Plataforma Zeus 6, que integra las aplicaciones y servidores que Microcom pone a disposicion.

Automatismo. La serie Hermes incorpora un completo lenguaje de programacion para
automatismos con moédulos de control de bombas, comunicacién entre estaciones, temporizadores,
etc. Este lenguaje se describe en el documento “Manual MicroPLC-Il.pdf".

1.2 PLATAFORMA DE MONITORIZACION ZEUS 6

Suite de software desarrollada, por Microcom, que da

r ___/
servicio a los equipos Hermes y Nemos. lFl/S
. ________J

Incluye las siguientes herramientas y funcionalidades:

Zeus Server: Software para recibir y almacenar los datos de los dispositivos Microcom con servidor
web integrado.

Zeus Web: Servicio online gratuito para la supervisiéon de instalaciones, con equipos Microcom,
desde un navegador web.

Zeus Mobile: Aplicaciones moviles para iOS y Android para acceso al servicio Zeus Web con
recepcion de alarmas mediante tecnologia PUSH.

Zeus OPC-UA: API para integracion en SCADA existente. Servidor OPC para integracién de los datos
del servidor Zeus.

Zeus APl REST: API para integracion en SCADA existente. Servidor REST para integracion de los
datos del servidor Zeus.

Zeus Synoptic Builder: Editor de sinépticos para Zeus. Permite crear sindpticos para representar las
estaciones.

Configurador Microconf: Aplicaciéon de configuracion para los equipos Microcom.
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Configurador Integracion Aplicacion Web
MicroConf SCADAS de integrada
terceros
S
T < Aplicaciones

V)\C 0S / Android
A

Nuestro SCADA Synoptic Chitor d

Recibir y gestionar Builder singp?tricoi

datos Hermes / Nemos

Figura 1-2. Plataforma digital Zeus 6.

1.3 ZEUSWEBY ZEUS MOBILE

Zeus Web y Zeus Mobile son servicios gratuitos para la supervision de las instalaciones con equipos
Microcom desde un navegador web, Smartphone o Tablet.

Estas aplicaciones permiten gestionar la informacion registrada por los equipos desde un dispositivo
que disponga de conexién a Internet.

Funcionalidades:
= Visualizacion de datos y gréficas.
= Gestion y visualizacion de Sinépticos / SCADAS.

=  Envio de 6rdenes

=  Gestién de alarmas.
=  Gestidn de usuarios.
=  Generacion de informes.

=  Almacenamiento en la nube.

siguiente direccidon zeus.microcom.es o instalar en un dispositivo moévil la aplicacion

@ Para ver una demostracion del sistema, acceder a través de un navegador web a la
gratuita Zeus Mobile (disponible para iOS y Android).
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ZEUS

Usuario: demo

Contrasena: demo

Recuperar contrasefia

Iniciar sesion

| crwwmcems |

Figura 1-3. Credenciales de acceso para la demostracion Zeus.

Para mas informacién, pulsar el siguiente enlace: Informacién Zeusweb

1.4 COMUNICACION CON ZEUS

Los dispositivos Microcom incorporan un médem GSM integrado con disponibilidad en tecnologias
2G, 3G, 4G, NB-loT y LTE-M. En dispositivos compatibles, también cuentan con conectividad Wi-Fi
y Ethernet, lo que permite ofrecer un sistema de comunicacion redundante.

Las condiciones que provocan la transmision de datos al servidor son:

La ejecucion de la accién 79 (conectar/refrescar datos) en Zeus (normalmente desde un
temporizador).

La generacion de una alarma configurada para notificacién a Zeus.

La recepcion del comando TCPCONNECT (de utilidad, por ejemplo, para forzar la descarga de
histéricos mediante el envio de un SMS).
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LCUS \ SCE) A
Server <<<(( O\ de terceros

Puesto de control 3

Figura 1-4. Ejemplo de uso de redes moviles para la telegestion.

(Figura 1-4) Varios dispositivos de telecontrol Hermes y Nemos transmiten los datos
@ registrados (Nivel depdsito, cloro, temperatura, humedad, etc.) a un servidor Zeus.

Los puestos de control se conectan al servidor Zeus para visualizar los datos vy
gestionar las estaciones.

Se recomienda la contratacion de servicios de telefonia M2M para las

comunicaciones. Este tipo de contrato ofrece, un trafico de entre 10 y 15 MB/mes,
@ que en general es suficiente a un coste econdmico.

Contacte con Microcom si desea ampliar informacién sobre los contratos de telefonia
mas adecuados para su caso de uso.
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2 - INSTALACION DEL SOFTWARE
Requisitos para la instalacion del software:
Sistema 0perativo .........cooeeeiiiii e Microsoft Windows® 10/11 (32 o 64 bits)

BIUBTOOTN <. 4.0 o superior

2.1 INSTALACION DEL CONTROLADOR USB DE COMUNICACIONES
Windows 10/11 no requiere la instalacion de controladores para comunicarse con los dispositivos
Microcom. Sin embargo, si encuentra dificultades para que su PC detecte el puerto COM asociado

al dispositivo, le recomendamos como primera medida que instale el controlador de comunicacion
tal como se describe a continuacion.

Descargue el controlador desde la siguiente direccién:

1. www.microcom.es.

2. Descargas 3 Driver USB Hermes/Nemos

MICRO®COM

INICIO CONOCENOS PRODUCTOS DESCARGAS CONTACTO Bicaueda

microcom@micrecom.es - 902 82 06 84 / 943 63 97 24

Busqueda

Contacto soporte Acceso clientes Descargas destacadas

. 0902820684/9436397 24 > Cliente para escritorio remoto

X soporte@microcom.es e e
> Software de configuracidn MicroConf
va.1.1

B microcom.sistemas
> Manual de configuracién

> Manual de comandos

Lunes - Jueves 9:30 a 18:30
# Notas de aplicacidn para casos especificos

Viernes 9:30 a 14:30
@ Preguntas frecuentes (FAQ)

Figura 2-1. Descarga del controlador USB de comunicaciones.

Una vez descargado el fichero “Driver_Microcom.exe”, ejecutelo y sigua las instrucciones en
pantalla.

Enhorabuena. La instalacion ha sido

un éxito.
Los cor se instalaron te en este equipo.
Puede conectar ahora el dispositive a este equipo. Si el dispositive
tiene instrucciones, I&alas primero ([
MNombre del controlador Estado
~ Microcom Sistemas Mod... Listo para su uso
< siras | Finglizar | [ Caneelar |

Figura 2-2. Instalacién del driver correcta.
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2.2 DESCUBRIR PUERTO COM ASIGNADO

En dispositivos Hermes, la comunicacion con el PC se realiza a través de un puerto serie virtual. A
continuaciéon, se muestra el procedimiento para descubrir el puerto COM que Windows asignd al
dispositivo.

1. Conecte el equipo Microcom al PC a través del cable USB suministrado.
2. Espere unos segundos a que finalice la deteccion del nuevo dispositivo.

3. Localice el puerto de comunicaciones (COM) que Windows ha asignado al equipo Microcom
qgue se acaba de conectar. Para ello:

a. Abra el administrador de dispositivos de Windows.

Inicio :> Escribir “Administrados de dispositivos”

@ Administrador de dispositivos o = X

Archivo  Accién  Ver  Ayuda
ez @ EE =2

§ Administradores de conector USB
0 Blugtooth

=1 Colas de impresidn

!t Componentes de software

_C:-_ Caontroladoras de almacenamiento

i Controladoras de bus serie universal

i Centroladoras de sonido y video y dispositivos de juego
I? Dellinstrumentation

3= Dispositivos de imagen

ﬁ Dispositivos de interfaz de usuario (HID)
B7 Dispositivos de seguridad

|| Dispositivos de software

i3 Dispositivos del sistema

i Entradasy salidas de audio

> [ Equipe

> i Firmware

R Y

> = Impresoras
> O Monitores
> ﬂ Mouse y otros dispesitivos sefialadores
> K Otros dispositivos

L} Procecadore
~ [ Puertos (COMy LPT)
ﬁ Dispositivo serie USB (COM3)
Ve lECI3TOS

b wm Unidades de disco

Figura 2-3. Ejemplo de dispositivo detectado en el administrador de dispositivos de Windows.

La Figura 2-3 muestra el dispositivo Microcom, dentro del apartado Puertos, como
Dispositivo serie USB con el puerto de comunicaciones asignado COM5.
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2.3 INSTALACION DEL SOFTWARE DE CONFIGURACION MICROCONF
Descargue el software desde la direccion:

https://www.microcom.es/start.

Primeros pasos: / First steps:

»

1. Descargue software de configuracién / Download configuration software

& Descargar aqui / download here

2. Manual de Usuario / User's Manual -
3. Manual de Comandos / Commands' Manual v
4. Tutoriales / Tutorials A

Figura 2-4. Descarga del software de configuracién MicroConf.

Ejecutelo y siga las instrucciones en pantalla.

i~ MicroConf - InstallShield Wizard X

InstallShield Wizard Completed

The InstallShield Wizard has successfully installed MicroConf.
Click Finish to exit the wizard.

o0 e

Figura 2-5. Instalacién del software MicroConf vX.XX correcta.

MANUAL DE PROGRAMACION HERMES / NEMOS 2-3


https://www.microcom.es/start

MICROCOM

Interfaz de usuario Simply More

3 - INTERFAZ DE USUARIO

La interfaz de usuario estéd dividida en tres secciones:

Seccion superior: Se encuentran los botones de acceso al menu de la aplicaciéon, recuperacion y
guardado de archivos de configuracién, seleccién de modelo e idioma de la interfaz.

Seccion inferior: Muestra datos de estado e informacién del software de configuracion.

Seccion intermedia: Muestra los distintos formularios que componen la configuracion de los
dispositivos Microcom.

4

G M103 Microcom " e - el v - X

Coordenadas geograficas Informacién del dispositivo:

Latitud: 0

Habilitar uso

Comunicaciones— (%) Loc
rametros de
nline Zeus.
Buscar puertas
Alta en Zeus

de una, puede crear una

ita aqui
= Conectar

os autorizados

Habilitar mascara sta de te doble click para editar:
No conectado

Adiadir Teléfono Pricridad  Privilegio Mascara Filtro

Borrar de el dispositivo
ente su

NO CONECTADO

Figura 3-1. Interfaz usuario MicroConf v9.0.3.

@ Seccion superior: Se encuentran, de izquierda a derecha, los siguientes componentes:

= Menu principal: Permite seleccionar las distintas opciones de configuracion de la aplicacion.

4

e

Guardar

L0, > a -
General Entradas y salidas Temporizadores Diagnastico
General Avanzado Macros Firmware

Figura 3-2. Ventana emergente. Menu desplegado.
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= Abrir / Guardar configuracion: Permite abrir y guardar en disco la configuracion realizada en
el dispositivo.

Se recomienda realizar una copia de todas las configuraciones realizadas.

= Nombre del equipo: Nombre asignado al dispositivo o estacion.

=  Seleccionar dispositivo: Seleccion del modelo Microcom que se desea configurar. La
seleccion se realiza automaticamente al establecer conexion con un dispositivo o al cargar
un archivo de configuracion.

Modelo selecdionado:

NEAOS

w

HERAMES

HERMES

Figura 3-3. Listado de dispositivos disponibles.

= Seleccionar Idioma: Selector de idioma de la aplicacion.

@ Seccion inferior: Se encuentran, de izquierda a derecha, los siguientes componentes:

= Estado de las comunicaciones: Indica si hay un dispositivo conectado y la utilizacion de las
lineas de comunicacion Rx y Tx. Sila configuracién se abre desde Zeus\Web lo indicara con
el texto “Zeus”

= Version del programa: NUumero de version MicroConf instalada.

@ Seccion intermedia: La configuracion de esta seccion depende de la opcion del Mend Principal
seleccionada.
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4 - CONFIGURACION GENERAL

Pantalla por defecto que se muestra al abrir el programa. Se utiliza para realizar las configuraciones
generales (nombre, lista de teléfonos autorizados, etc.), de comunicacién y de visualizacion de
informacién del dispositivo.

Acceso:

Guardar
> a -
General Entradas y salidas Temporizadores Diagnastico
General Avanzado Macros Firmware

Menu 3 General 3 General
Nombre del equipo Coordenadas geograficas Informacién del dispositivo
[ ’7 Latitud: o 0 )

Configuracion de red — — =
ra interna:

1 permanente

Habilitar mascara
Mo conectado

Prioridad  Privilegio Méscara Filtro

yo remite no esté
ticamente descartado. Esta
0

Figura 4-1. Pantalla “Configuracién general”.
Tabla 4-1. Pantalla “Configuracion general”.

ftem Apartado

@ Nombre del equipo y coordenadas geograficas Ver Apartado 4.1

@ Configuracion de red Ver Apartado 4.2

@ Informacioén del dispositivo Ver Apartado 4.3
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Apartado

Estimacion de recursos Ver Apartado 4.4

Comunicaciones Ver Apartado 4.5

Servidor Ver Apartado 4.6

Lista de teléfonos autorizadors Ver Apartado 4.7

Ayuda Ver Apartado 4.8

©0000¢

4.1 NOMBRE DEL EQUIPO Y COORDENADAS GEOGRAFICAS

Campos para asignar un nombre al equipo y sus coordenadas geograficas.

@ Las coordenadas geograficas deben indicarse en grados decimales.

Nombre del equip

Figura 4-2. Ejemplo de configuracién “Nombre equipo y coordenadas”.
El dispositivo se visualizard en Zeus con el nombre asignado.

Todos los SMS enviados incluiran el nombre del equipo para que el remitente del
mensaje lo pueda reconocer facilmente.

Este campo no admite méas de 50 caracteres.

A Atencion: Este campo solo admite caracteres alfanuméricos.
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4.2 CONFIGURACION DE RED
4.2.1 Red GSM

Campos para configurar los parametros relacionados con la tarjeta SIM insertada y habilitacion del
uso de datos.

Configuracion de red —(®) G5M —(_) LAN —(_) Prioridad

Rede Habilitar usoc de datos

vaic v operador: |8 - : Bl 2G3G 46 :

SMS: |+34600090909 APN User: MOVISTAR
Nimero propio: APMN Password: MOVISTAR

Figura 4-3. Ejemplo de configuracion “Red maovil”.
Tabla 4-2. Red mouvil.
Campo Descripcion

Al seleccionar el pais y el operador, los campos relacionados con el APN

y el centro de servicios SMS se completan automaticamente.
Pais y operador
En el caso de que los datos de su operador no estén disponibles, puede

rellenar los campos manualmente.

Configuracion de los datos de la compania telefonica para conexién a

APN Server Internet.

APN User Name Es imprescindible que estos datos sean correctos; de lo
contrario, el dispositivo no podra establecer

APN Password comunicacion con el servidor Zeus.

Configuracion de los datos de la compania telefénica para envio de SMS

Centro de servicio
SMS Es imprescindible que este dato sea correcto; de lo
contrario, el dispositivo no podra enviar SMS.

Numero de la tarjeta SIM instalada. EI niumero debe tener formato
internacional (por ejemplo: +34 delante, para niUmeros espanoles).

NUmero propio En caso de tarjetas con numeros cortos (contratos
corporativos), introduzca el nidmero corto en lugar del
largo (sin el coédigo internacional delante).
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Campo Descripcion

Al marcar esta opcién, se habilita la conexion de datos GPRS de la tarjeta
Habilitar uso de datos  SIM. Esto permite al equipo utilizar la comunicacién de datos méviles del
contrato.

Redes moviles soportadas por el equipo.

BLANCO: Redes moéviles soportadas y habilitadas.

Redes
NEGRO: Redes moviles soportadas pero deshabilitadas.
Redes:
2G 3G 4G
MB-loT
Permite seleccionar las bandas y tecnologia de acceso a la red movil.
Para simplificar la configuracion se ofrecen una serie de perfiles para las
diferentes zonas geograficas en las que puede operar el dispositivo.
Perfil:
Personalizado
Bandas GSM Botén habilitado si el equipo permite configurar redes

moviles.

dispositivo se registre en la red o que el consumo
energético sea mayor del necesario.

f Una configuracion incorrecta puede impedir que el
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Configuracion modem GSM: Habilita y deshabilita las redes maéviles
soportadas.

Configuracion madem GSM

2G Cat.M1

Configuracion NB-IOT / Cat.M1:

Configuracion NB-loT/Cat.M1

2G
Perfil: - Prioridad: MNE-laT

Personalizado Cat.M1
Bandas - Australia

Europa

lapon

Korea

Oriente Medio

China

LSA

=  Prioridad: Prioridad de uso de las redes seleccionadas.

Bandas GSM vy Perfil = Perfil: Perfil de bandas NB-IOT / Cat.M1.

(cont.) Preconfigurado por zonas geogréficas.

= Bandas NB-IOT / Bandas Cat.M1: Seleccién manual de las
bandas habilitadas para las redes NB-IOT y CAT.M1 de la zona
geogréafica.

Habilitado si esté seleccionado el perfil “Personalizado”.

Bandas—(®) NB-loT —() Cat.M1
B2 14 BS
Ba } B12
B16 8 B19

B23 25 []e26

Antes de configurar un perfil personalizado, consultar
con el operador telefénico las bandas habilitadas.
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4.2.2 Red de érea local (Ethernet/ Wi-Fi)

En dispositivos compatibles, permite la configuracién de los pardmetros de la red de &rea local.

Configuracion de red — SM LAN —(_) Pricridad
Obtener IP automaticamente Obtener DNS automaticamente Activar Wifi
Dhreccian IP: | 192.068.001.150 primario 192.168.001.010

Mascara de subred: |235.255.255.255 DNS secundario: ‘]}3-‘}‘)3.1}1}3.0')51
Puerta de enlace: |192.168.001.201

Figura 4-4. Ejemplo de configuracion “LAN".

@ En caso de disponibilidad de conectividad Ethernet y Wi-Fi, Ethernet tendra prioridad.

Tabla 4-3. LAN.
Campo Descripcion

Habilita la obtenciéon de los pardmetros de IP, mascara de subred vy
puerta de enlace, de manera automatica mediante protocolo DHCP para
la interfaz Ethernet.

Obtener IP
automaticamente

Obtener DNS Habilita la obtencion de los DNS de manera automatica mediante

automaticamente protocolo DHCP.

Activa la radio Wi-Fi.
Activar Wi-Fi
La interfaz Wi-Fi siempre trabaja en modo DHCP.

Direccion IP Establece de forma manual la IP de la interfaz Ethernet. Es necesario que
esté deshabilitada la opcion de “Obtener IP automaticamente”

Mascara de subred Establece de forma manual la mascara de subred para la interfaz
Ethernet. Es necesario que esté deshabilitada la opcion de “Obtener IP
automaticamente”

Puerta de enlace Establece de forma manual la puerta de enlace para la interfaz Ethernet.
Es necesario que esté deshabilitada la opcion de “Obtener [P
automaticamente”

DNS primario Establece de forma manual el DNS primario. Es necesario que esté
deshabilitada la opcion de “Obtener DNS automaticamente”
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Campo Descripcion
DNS secundario Establece de forma manual el DNS secundario. Es necesario que esté

deshabilitada la opcion de “Obtener IP automaticamente”

SSID Nombre de la red Wi-Fi a la que se conectara el dispositivo.

Contrasena Contrasefa de acceso a la red Wi-Fi.
4.2.3 Prioridad de redes

En dispositivos con comunicacidon movil y equipados con interfaz de red de area local, permite
seleccionar el modo en que el dispositivo accede a internet.

Configuracién de red —(_) GSM —(_) LAN —(®) Pricridad

Acceso a Internet: Conmutar a canal secundario:

Prioridad G5M 5 Tras 5 minutos sin comunicacion en canal principal

Prioridad LAN

Figura 4-5. Ejemplo de configuracion “Prioridad”.
Tabla 4-4. Prioridad.
Campo Descripcion
Canal y prioridad de acceso a Internet

Prioridad GSM: EI dispositivo utiliza, de manera prioritaria, la red movil
para el acceso a Internet. En caso de fallo, utiliza la red de area local.

Prioridad LAN: El dispositivo utiliza, de manera prioritaria, la red de area
Acceso a Internet local para el acceso a Internet. En caso de fallo, utiliza la red mavil.

Solo GSM: El dispositivo solo utiliza la red movil para el acceso a
Internet.

Solo LAN: El dispositivo sélo utiliza la red de area local para el acceso a

Internet.
Conmutar a canal Tiempo que la red prioritaria debe estar fuera de servicio para realizar la
secundario conmutacion al canal secundario.
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4.3 INFORMACION DEL DISPOSITIVO

Tras establecer comunicacion con el dispositivo, se muestran distintos parametros de importancia
acerca del equipo con el que ha establecido la comunicacion.

Informacidn del dispositivo
Y movistar [4G] 1251
- 3 GPRS
MN? de serie: ZEUS

Firrmware: 3
Maodem GSM:
Hora interna:
Registros:

RUN

Figura 4-6. Ejemplo de configuracion “Informacion del dispositivo”.
Tabla 4-5. Informacion del dispositivo.
Campo Descripcion

Intensidad de campo GSM o cobertura.

Es muy importante que el equipo cuente con una senal

T_-Ill i j GSM suficiente para garantizar la comunicacion. El valor

minimo recomendado es de 8, este se muestra encima
de la barra de cobertura GSM.

Operador al que se estd conectado y tecnologia de red que se esta
utilizando para la conexién a internet.

Operador y red movil _ )
La Figura 4-6 muestra que el operador al que esta
conectado el esquipo es movistar y con acceso en 4G.

Intensidad de campo Wi-Fi expresada en dBm.

En caso de que la instalacién requiera de conectividad

H i E Wi-Fi es muy importante que el equipo cuente con una

senal suficiente para garantizar la comunicacién. El valor
minimo recomendado es de -70dBm.

Estado operativo del equipo que indica si esta ejecutando el codigo
programado en MICROPLC-II.

@ Solo si MICROPLC-II esté en uso.

RUN/STOP
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Campo Descripcion
RUN: Equipo en modo RUN.
STOP: Equipo en modo STOP.
Mas informacion en el Apartado 16.3

Firmware Versiéon de firmware instalada en el equipo.

NUmero de serie Numero de serie del equipo.
Numero de registros de histérico que se han realizado.

Se expresa como AAAAA/BBBBB, dénde A es el nimero de registros
que se han tomado y B es el numero maximo de registros que el
dispositivo puede almacenar (profundidad de histoérico).

Registros

almacenados .
A puede ser mayor que B. Esto indica que todo el

histérico ya ha dado una vuelta completa y que los
registros mas modernos estan sustituyendo a los mas
antiguos.

Informacién relativa al estado del médem.

Estado del médem
Listado de mensajes:
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Descripcion
Registrado: Equipo conectado a red GSM.

No registrado: Sefal de red GSM no detectada. Revisar que hay
cobertura en la zona y que la antena GSM esta bien conectada.

SIM no insertada: Tarjeta SIM no detectada.
SIM invalida: Error en la tarjeta SIM no especificado.
PIN incorrecto: Tarjeta SIM protegida por codigo PIN.

PIN blogueado: Tarjeta SIM blogueada. Cédigo PIN necesario para su
desblogueo.

PUK blogueado: Tarjeta SIM blogueada. Insertar el cédigo PUK para su
desbloqueo.

Error de hardware: Error en el hardware del equipo. Contactar con
nuestro servicio de soporte técnico.

Cuando la tarjeta SIM insertada tiene activada la solicitud

Hora intern
Registros:

El desbloqueo de la tarjeta SIM puede tardar hasta dos minutos.

PIM: 1234 Desbloquear

Salir

Hora interna

Hora interna de dispositivo.

Por defecto, se cargan los ajustes de zona horaria y horario de verano /
invierno del ordenador usado para configurar el equipo.

Para establecer una zona horaria fija desde el menu de configuracion
avanzada, ver Apartado 18.5.
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Campo Descripcion
Equipos Hermes:

Muestra la tensiéon de alimentacion en dispositivos alimentados con
corriente continua.

() 12,1V

En los equipos alimentados a 230 VAC, se mostrara la tensién de la
bateria interna de respaldo o, en su defecto, se mostrara una bateria
con una X en rojo, lo que indica que la bateria no ha sido conectada
0 no admite carga.

[mw) 2.2V

Equipos Nemos:

Muestra la tensién de alimentaciéon y un cédigo de colores

B =) 6.8V VERDE: Baterfa en buen estado.
Voltaje alimentacion

] W L. .
= Ij E'? E : *autonomia inferior a 3 meses.

. ROJO: *autonomia inferior a 1 mes.
= GRIS y X: Bateria agotada. Operacion del

dispositivo suspendida hasta su sustitucion.

* Nemos:

Las estimaciones de la autonomia arriba indicadas se
realizan en base a la siguiente configuracién: Registro de

caudal y presiéon cada 5 minutos y transmision de datos
cada 24 horas.

La evaluacion del estado de la pila se realiza cada 24 horas.
Al reemplazar las pilas por unas nuevas, este dato no se
actualiza hasta las 0 horas del dia siguiente.
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4.4 ESTIMACION DE USO DE RECURSOS

El estimador de uso de recursos es una herramienta de gran utilidad para comprender el impacto
de la configuracién actualmente cargada, tanto en el consumo de energia (Nemos) como en el trafico
de datos mensual necesario.

Estimacion de uso de recursos

Consumo de datos mensual: 0,6 MB .
+ Info

Duracion de las pilas: 2004 dias

Figura 4-7. Ejemplo de configuracion “Estimacion de uso de recursos”.

Tabla 4-6. Estimacion de uso de recursos.

Campo Descripcion
Consumo de datos Estimacion del tréfico mensual de datos moviles. Informacion de interés
mensual para elegir el contrato de la tarjeta SIM.

Duracion de la bateria  Estimacién de la duracion de la bateria. Célculo realizado bajo el supuesto
de que las baterias estan al 100% de su capacidad.

Sélo en equipos Nemos.

La estimacién de la duracion de la bateria que se muestra
corresponde al paquete de baterias estandar. Para
obtener la estimacién para el paquete de baterias doble,
haga clic en el botén “+Info”.

"+ Info” Proporciona informacién adicional sobre el consumo de recursos,
incluyendo la distribucion del uso de la energia y la comunicacién, asi
como la autonomia con el paquete de baterias doble.

Los datos mostrados son una simulaciéon y los consumos reales pueden ser
diferentes. Utilizar esta informacién bajo su responsabilidad.
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45 COMUNICACIONES
|"

4.5.1 Comunicaciones “Loca

Establece comunicacion local con el dispositivo.

Dependiendo del modelo, la comunicacion puede ser via cable USB o Bluetooth.

Establecer comunicacion local via USB

4. Conectar el dispositivo Microcom al PC a través del cable USB.
5. Pulsar en el selector “Local”.

6. Pulsar el botén “Buscar puertos”.

7. Pulsar en la lista desplegable y seleccionar el puerto de comunicaciones en uso. En caso de
duda, ver Apartado 2.2.

8. Pulsar el botéon “Conectar”.

Comunicaciones — () Local — () Madem

Buscar puertos Buscar disp. Com3 @

Bluetooth

Conectar

0% Mo conectado

Figura 4-8. Pantalla “Comunicacién local via USB”.

Establecer comunicacién local via Bluetooth

1. Activar la comunicacion Bluetooth del equipo. Acercar el iman de activacion a la marca hasta que
el LED GSM realice un doble parpadeo en rojo.

2. Pulsar en el selector “Local”.
3. Pulsar botén “Buscar disp. Bluetooth”.

4. Pulsar en la lista desplegable y seleccionar el nimero de serie o el nombre del equipo
configurado.

5. Pulsar botén “Conectar” e introducir la contrasefa de acceso.
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Comunicaciones—(®) Local —(_} Mdadem

Buscar puertos Buscar disp. EP_M200p_PECE! g

Bluetooth

Conectar

Mo conectado

Figura 4-9. Pantalla “Comunicacién local via Bluetooth”.

Contrasena por defecto: 1234.

4.5.2 Comunicaciones “Médem”

Permite conectarse a un equipo, utilizando comunicacion remota via GSM. Esta comunicacion se
realiza mediante llamada de datos CSD vy, por lo tanto, es necesario que la operadora telefénica
soporte esta funcionalidad.

El PC requiere de un modem GSM. La configuracion de pardmetros serie del MODEM GSM es 9600
baudios 8N1.

Esta tecnologia de comunicacion esta en fase de apagado por parte de las operadoras
telefénicas.

Los equipos Microcom fabricados desde 2022 no son compatibles con este tipo de
comunicaciones.

La comunicacion alternativa es a través del servidor Zeus.

Establecer comunicacién local con el dispositivo via GSM

1.

2.

Pulsar en el selector "Mdodem™”.
Pulsar botén “Buscar puertos”.
Rellenar el nimero de teléfono del equipo destino, incluyendo el prefijo del pais.

Pulsar en la lista desplegable y seleccionar el puerto de comunicaciones al que esta conectado
el aparato de radio mdédem en uso. En caso de duda, ver Apartado 2.2.

Pulsar botén “Conectar” e introducir la contrasena de acceso.

Contrasena por defecto: 1234.
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6. Si el equipo se conecta correctamente, el area “Informacién del dispositivo” se rellenara
automaticamente y en la barra superior se indicara el modelo conectado.

Comunicaciones —(_) Local —(=) Mddem

+34666555444

Buscar puertos

Conectar

Mo conectado

Figura 4-10. Ejemplo de configuracién “GSM".
4.5.3 Lectura/ Escritura de la configuracién del dispositivo
Tras establecer comunicacién con el dispositivo en local o via médem, se habilitan los botones

“Leer” y “Escribir.” Estos permiten realizar la lectura de la configuracién cargada en el dispositivo
Microcom, asi como la escritura de una nueva configuracion.

Comunicaciones —

[Ex-izone rece il

Desconectar Escribir

0% Conectado

Figura 4-11. Ejemplo de configuracion "GSM".

Se recomienda realizar una copia de seguridad de los datos de la configuracion del
dispositivo en el ordenador. Para ello:

1. Pulsar el botén “Leer”.

2. Pulsar el boton “Guardar” para almacenar una copia del archivo de configuracion.
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46 SERVIDOR
4.6.1 Servidor Zeus

Configura los pardmetros de conexién entre el equipo Hermes / Nemos y un servidor Zeus.

F'_:.r-_-rr'nan,gr.t,g Direccion Zeus: 082.223.197.145
conexion al SCADA Online Zeus.
8080

_ s Puerto:
Sino dispone de una, puede crear una Alta en Zeus

ratuita agqui:

i - T o
us.microcom.es Cargar datos Zeus Web

Zeus |D:

Figura 4-12. Ejemplo de configuracion “Conexién por GPRS”.
Tabla 4-7. Ejemplo de configuracién “Conexién por GPRS”.
Campo Descripcion

Direccion (IP o DNS) y puerto de la maquina en la que estéa instalado el
servidor Zeus.

La direccion IP debe incluir cuatro blogues de tres nimeros
Direccion Zeus y separados por un punto.
Puerto

e Correcto: 082.223.197.145.

e Incorrecto: 82.223.197.145.

ID que el servidor Zeus ha suministrado al finalizar el proceso de alta del

Z ID . .
eus dispositivo Hermes o Nemos.

El equipo se mantiene en constante comunicacion con el servidor, lo que
permite optimizar el consumo de datos en ciclos de actualizacion de
datos cortos (menos de 30 minutos), enviar érdenes al dispositivo o
conectarse en tiempo real en cualguier momento.

Conexién permanente

Se recomienda activarlo en los modelos Hermes, no asi
en Nemos (alimentados a pilas) ya que impide que el
dispositivo entre en modo de bajo consumo.

Habilita el uso de la capa de transporte que permite y garantiza el
intercambio de datos en un entorno seguro y privado entre dos
dispositivos a través de internet. En este caso, el dispositivo y el servidor
Zeus.

TLS
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Cargar datos Zeus
Web

Alta en Zeus

MICROCOM
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Descripcion

Los campos “Direccion Zeus” y “Puerto” se rellenan automaticamente
para que el equipo se conecte al servidor Zeus que Microcom ofrece de
manera gratuita.

Permite registrar el equipo Microcom en el servidor Zeus y vincularlo con
una cuenta de usuario.

Para crear una cuenta gratuita, visitar la siguiente pagina:

zeus.microcom.es

Si el dispositivo dispone de un ID vélido, el botén “Alta
en Zeus" estara deshabilitado.

Credenciales. Elegir una de las dos opciones:

Zeus Login: Mismo usuario y contrasena para entrar en ZeusWeb o
ZeusMobile.

User ID: ID de usuario que el servidor Zeus genera una vez se da de alta
una cuenta.

oo ol |

La ID de usuario se obtiene desde el menud de
administracion de Zeus. Pulsando sobre el botéon

=+ Nueva

La opcién de alta mediante USER ID permite configurar
el dispositivo sin necesidad de divulgar el usuario y la
contrasena de Zeus, lo que puede ser especialmente
deseable en situaciones en las que un tercero es
responsable de poner en funcionamiento el dispositivo
Microcom.
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4.6.2 Servidor FTP

Permite configurar los pardmetros para descarga de histéricos mediante FTP.

La descarga de histéricos al servidor ftp consume mas energia y datos moéviles que la
descarga a un servidor Zeus y sélo debe activarse si es realmente necesario.

Servidor—(_) Zeus —(®) FTP

Configure agui los parametros de conexidn al servidor ftp. FIPS  IP servidor ftp: 000.000.000.000° puerto: | 21

La descarga de histéricos a ftp consume mds energia y datos Usuaric:

maviles que la descarga a Zeus y solo debe activarse si es
realmente necesario.

Contrasefia:

Ruta:

Figura 4-13. Ejemplo de configuracién “Servidor por FTP".
Tabla 4-8. Servidor por FTP.
Campo Descripcion

Direccion IP y puerto en el que se encuentra alojado el servidor.

La direccion IP debe incluir cuatro blogues de tres nimeros
IP servidor ftp vy separados por un punto.
Puerto

e Correcto: 217.076.130.082

e Incorrecto: 217.76.130.82

Usuario Usuario de acceso a su servidor.
Contrasena Contrasena de acceso a su servidor.

Ruta para alojar los archivos.

Ruta
La ruta debe empezar por “/".

FTPS Habilita el protocolo FTPS implicito en las comunicaciones FTP.

La accion “89 — Descargar histérico por ftp"” realiza el envio de los datos al servidor
FTP. Para configurar un temporizador que ejecute esta accion, ver Apartado 14.2.
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4.7 LISTA DE TELEFONOS AUTORIZADOS

Los dispositivos Microcom sélo atienden los SMS recibidos de cualquiera de los teléfonos que se
encuentren en la lista de teléfonos autorizados. Todo SMS cuyo remitente no esté incluido en esta
lista serd automaticamente descartado.

La lista se compone de un maximo de 20 teléfonos configurables. Los nimeros incluidos en el
listado de autorizados pueden, ademas, clasificarse por prioridad, privilegios y méscara.

Prioridad: +34666555444 2-Administr..
+34666333111 2-Administr...
+346669998388 1-U. Avanzzade

Privilegios: [ +34666888777 3-Zeus 1-Incluir DI3,MA13,

[ -

No dejar la lista de teléfonos autorizados vacia. Cuando esté vacia, el equipo contesta
a cualquier remitente.

Para anadir un nuevo teléfono a la lista:

1. Rellenar el campo teléfono con el nimero en formato internacional (+34 para numeros
espanoles). Si el nimero que se va a afadir tiene un numero corto asociado (nUmeros
corporativos) introducir el nimero corto en lugar del largo.

Teléfono: Teléfono:
+34666555444) 30002

Los numeros de teléfono cortos se deben introducir sin el prefijo internacional

2. Seleccionar, desde los menus desplegables, el tipo de privilegio y nivel de prioridad.

Priornidad:
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3. Pulsar el boton “Anadir”.

Anadir

Para borrar un teléfono, seleccionarlo de la lista y pulsar el botdn “Borrar”.

Para modificar el comportamiento por defecto de los avisos por llamada de voz ver
Apartado 18.1 y SMS ver Apartado 18.2

Figura 4-14. Listado de teléfonos autorizados.

4.7.1 Clasificacién por prioridad
Existen dos tipos de niumeros de teléfonos autorizados:

Prioritarios: Numeros de teléfono a los que se enviardn los mensajes de alarma o cualquier otro
mensaje generado espontaneamente por el equipo.

No prioritarios: Numeros de teléfono que no recibirdn alarmas del dispositivo.
Prioridad:

i Prio. (1-8): Cada nuUmero prioritario tiene asociado un nivel de
Pric. 1 prioridad entre 1 (méaxima prioridad) y 8 (minima prioridad).

Prio.
Prio.

et

Este nimero establece el orden en que se enviaran los mensajes
o las llamadas de voz cuando se genere una alarma.

Prio.
Prio.
Prio.
Prio.
Prio.
Mo Prio.

No. Prio. (Prioridad 0): El equipo no enviard ninguna alarma al
teléfono programado, pero permitird realizar todas las funciones
autorizadas en su nivel de privilegio.

=] O oL e L

[wa]

4.7.2 Nivel de privilegio

Asocia un nivel de privilegio a cada teléfono de la lista. El nivel de privilegio define el control que
tiene sobre el equipo.

Tabla 4-9. Privilegios teléfonos autorizados.
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Tipo Privilegios
Cambios de configuracion.
Administrador Activacion de salidas.
Interrogaciéon de estado.
Activacion de las salidas.
Usuario avanzado

Interrogaciéon de estado del equipo.

Usuario Interrogaciéon de estado del equipo.

El nivel de privilegio no tiene efecto en la recepcién de alarmas. Todos los niumeros
prioritarios reciben las alarmas independientemente de su grado de privilegio.

4.7.3 M@ascara de entradas

Los numeros prioritarios pueden tener asociada una mascara de entradas. Estas permiten configurar
un numero de teléfono prioritario al que soélo se le enviaran alarmas de las entradas descritas en la
mascara.

Opciones de méscara:
Incluir: Se notificaran alarmas Unicamente de las entradas seleccionadas.
Excluir: Se notificardn alarmas de todas las entradas excepto de las seleccionadas.

Habilitar mascara
Incluir Excluir
DID, Dig. In
DI,

Di2,
DI3

AlD, Analog. In
All, Analeg. In
Al2, Analog. In
Al3, Analog. In
FLO, QMeter
FL1, OMeter

Esta funcionalidad permite avisar a diferentes nimeros de teléfono, dependiendo de la alarma que
se haya activado.

MANUAL DE PROGRAMACION HERMES / NEMOS 4-21



MICROCOM

Configuracién general Simply More

4.8 AYUDA

Pantalla con textos de ayuda que cambian segun el elemento sobre el que se encuentre el cursor.

Ayuda

Sitte el cursor sobre los controles para obtener ayuda.

Descubre las redades en el firmware versid

Manual de guracian

Manual de comandos Suscribete a nuestra Mewsletter

Figura 4-15. Pantalla “Ayuda”.
Tabla 4-10. Ayuda.
Campo Descripcion

Descubre las
novedades en el
firmware version 9

Muestra un documento, en formato PDF, con las novedades que
incorpora la version 9 de firmware.

Manual de

. - Descarga el manual del software de configuracion en formato PDF.
configuracién

Manual de comandos  Descarga el manual de comandos en formato PDF.

Accede al canal de YouTube de Microcom. Se requiere conexiéon a

Videotutoriales .
internet.

Accede a la pagina para suscribirse a la newsletter para recibir por correo
electrénico las novedades e informacion de productos y servicios de
Microcom.

Suscribete a nuestra
newsletter
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5- CONFIGURACION DE ALARMAS

Los dispositivos Microcom cuentan con una gran diversidad de entradas que pueden generar avisos
de alarma:

Entradas digitales.
Entradas analdgicas.
Caudalimetros.
MODBUS.

etc.

La estructura de formulario de configuracion de alarmas es similar para todos los tipos de entrada
disponibles.

i Wodlo seleccionade:
Guardar HERMES AT

Nombre: Unidad Gru -
Entradas Analogicas
1 2

ncia en unidad i

Asistentes:

Texto de alarma
Asistente sonda nivel

Acciones a ejecutar por alarma Ayuda

Habilita Ia alarma para la configuracion seleccionada.

No enviar aviso

RX NO CONECTADO va04  MICROCOM

Figura 5-1. Pantalla “Configuracién de alarmas”.
Tabla 5-1. Configuracion de alarmas.

ftem Apartado

@ Seccidn especifica para cada tipo de entrada.

Seccidon comun para todos los tipos de entrada, Unicamente con pequefas variaciones
entre entradas digitales y analdgicas

Se configuran las condiciones de generacion de las alarmas y en qué modo deben
notificarse.
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5.1 OPCIONES DE CONFIGURACION COMUNES

(1]

Alarmas -(®) Configuracion 0 —— () Configuracion 1 —— () Configuracion 2 ——{(_} Configuracion 3 -

Hahilitar alarma - Rango horario de habilitacion —— —— |~Flag

- Notificacion por——— | |- Texto de alarma

Parametros de consigna Acciones a ejecutar por alarma

Persisten:

Figura 5-2. Pantalla “Configuracion general”.
Tabla 5-2. Configuracion general.

Apartado ftem Apartado

Seleccion de configuraciéon de alarmas. Ver Apartado 5.1.1.

Rango horario de habilitaciéon. Ver Apartado 5.1.2.

Flag (Habilitar si). Ver Apartado 5.1.3.

Texto de alarma. Ver Apartado 5.1.4.

Notificar por. Ver Apartado 5.1.5.

000007

5.1.1 Seleccién de configuracién de alarma

Los dispositivos permiten realizar, en algunos canales, hasta cuatro configuraciones de alarma en la
misma senal.

Esto permite, entre otras cosas, la transmision de distintos textos de alarma en funciéon de distintos
rangos superados o la posibilidad de tener distintos rangos de alarma en distintas franjas horarias.

Configuracion 0 —— () Configuracion 1 ——(_} Configuracion 2 Configuracion 3

Figura 5-3. Detalle de selecciéon " Configuracion de alarmas”.
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Tabla 5-3. Detalle de seleccion “Configuraciéon de alarmas”.

Campo Descripcion

Habilitar alarma Habilita la alarma para la configuracion seleccionada.

Habilita el envio del mensaje de restauracion de alarma. Este mensaje
se envia cuando la sefal retorna a los valores nominales después de
haber sido disparada.

Mensaje de

s El mensaje contiene el "Texto de la alarma” y esta precedido por el
restauracion

“Texto de restauracion”.

El texto de restauraciéon por defecto es “RESTAURADQ". Para conocer
la manera de modificarlo, ver Apartado 18.2.

La alarma se reenviara mientras la condicidon de alarma persista. El
Reenviar tiempo entre reenvios y el nimero maximo de reenvios se definen en el

Apartado 18.3.

5.1.2 Rango horario de habilitacién
Permite seleccionar el horario de habilitacion de la alarma.
Tabla 5-4. Rango horario de habilitacion.
Campo Descripcion
Siempre La alarma estara activada las 24 horas y 7 dias a la semana.
Seleccion hora de

inicio, fin y dias de la
semana

Al desmarcar la pestana “Siempre”, se permite introducir manualmente
el horario de activacion.

5.1.3 Flag (Habilitar si)
Condiciona la habilitacién de la alarma al estado de uno de los flags del sistema.

Si el flag correspondiente toma el valor indicado en el desplegable Fx=TRUE (1, activado) o
Fx=FALSE (0, desactivado), el temporizador estara activo.

@ Para conocer en detalle el funcionamiento de los flags, ver Apartado 12.
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5.1.4 Texto de alarma

El texto introducido en este cuadro sera enviado al dispararse la alarma. A este texto se ahadira el
valor que toma la senal, el rango (Alto, Bajo, Nominal), el nombre del equipo, la fecha y la hora.

‘Temperatura fuera de
rango
Temperatura=25.14C
(Alto)
Equipo: Microcom

| 22/4/2013 15:58:13

Figura 5-4. Ejemplo de mensaje SMS enviado por alarma por temperatura fuera de rango.
5.1.5 Notificacién por
Selecciona el modo en que sera notificada la alarma:
Tabla 5-5. Notificaciéon por.

Campo Descripcion

SMS La alarma se notificard por SMS a los nimeros prioritarios.

La alarma se notificara por SMS y llamada.

Opcién de interés para garantizar que las alarmas mas
criticas sean entregadas al usuario.

Procedimiento:

1. El equipo llama al teléfono de la lista de autorizados de mayor
prioridad. (Maxima prioridad es 1, minima 8).

SMS vy llamada 2. El usuario debe descolgar la llamada, de lo contrario se llama al
ndmero de prioridad inmediatamente inferior.

3. Al descolgar, el usuario escucha una sefal o pitido bitonal. Segun la
configuracioén, el usuario debe pulsar la tecla #.

4. Tan pronto como el usuario cuelga, recibe un SMS con el texto de la

alarma.

Para mas informacién acerca de esta opcion de envio de
alarma: Ver Apartado 18.1.
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Zeus

Zeus y SMS
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Descripcion

La alarma se enviard mediante TCP-IP al servidor Zeus. Las aplicaciones
ZeusWeb y ZeusMobile se encargan de notificar al usuario esta alarma.

La alarma se enviard por SMS y al servidor Zeus.

Zeus, SMS vy llamada

No enviar aviso

La alarma se enviara por SMS, servidor Zeus vy llamada.

La alarma no sera notificada.

De utilidad cuando Unicamente se quiera ejecutar una
accion al disparo de la alarma.

5.2 OPCIONES DE CONFIGURACION ENTRADAS ANALOGICAS

Configuracion especifica para las entradas analdgicas.

Mivel bajo

Figura 5-5. Detalle de configuracion “Pardmetros de las entradas analdgicas”.

[tem Campo

@ ~o
@ Bajo

Histéresis

@ (banda

muerta)

@ Persistencia

Tabla 5-6. Parametros de las entradas analdgicas.

Descripcion
Limite por valor alto. Valor por encima del cual se dispara la alarma.
Limite por valor bajo. Valor por debajo del cual se dispara la alarma.

Histéresis es una regiéon creada alrededor de una barrera l6gica en la cual
los cambios de la senal de entrada no tienen ningun efecto en la senal
de salida.

Ejemplo de uso:

Si se configura una alarma por temperatura alta para activarse a los 45
°C, con histéresis = 2, la alarma se dispararéd a 45 °C y se restaurara en
el momento en que la temperatura baje de 43 °C (limite por valor alto —
histéresis).

Tiempo que la senal debe estar fuera de rango para que se dispare la
alarma. (Maximo, 65535 segundos/ciclos).
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ftem Campo Descripcién
Equipos Hermes: Valores expresados en segundos.

Equipos Nemos: Valores expresados en ciclos de lectura.

Acciones para  Permite la ejecucion automatica de una serie de acciones cuando el valor

ejecutar por de una senal analogica excede el limite por nivel alto, por nivel bajo o
alarma retorna al estado nominal. Ver Apartado 23.

5.3 OPCIONES DE CONFIGURACION ENTRADAS DIGITALES

Configuracion especifica para las entradas digitales.

utar por alarma

MNivel alto

Rearme: [U Nivel bajo

Figura 5-6. Detalle de configuracion “Pardmetros de las entradas digitales”.
Tabla 5-7. Parametros de las entradas digitales.
[tem Campo Descripcion

Tiempo que tiene que estar la senal digital en estado activo para que se
dispare la alarma. Persistencia maxima de 65535 segundos.

@ Persist
(Persistencia) Se expresa en segundos, salvo que se indique lo
contrario.

Tiempo para que se rearme la alarma (vuelva a estar activa) tras el
disparo de esta. Tiempo méaximo rearme 65535 segundos.

@ Rearme .
Se expresa en segundos, salvo que se indique lo

contrario.

Acciones para  Permite la ejecucién automatica de una serie de acciones cuando una
@ ejecutar por senal digital se dispara (valor alto) o retorna al estado nominal (valor bajo).
alarma Ver Apartado 23.
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5.4 EJEMPLO DE CONFIGURACION

Se desea configurar una alarma SMS fuera de rango para una sonda analégica de
nivel, que ofrece una salida de 4-20 miliamperios y tiene un fondo de escala de 5
metros.

Las condiciones de activacion de la alarma son:

NIVEl AETECTATO .. .ee e mayor a 4,2 metros
NIVEI AETECTATO ... .o inferior a 0,8 metros
([ Y =TS LSO P P TP PR 0,2 metros
PEISISTENCIA ... 300 segundos

Configuracion: Para realizar esta configuracion, rellenar los campos como muestra la Figura 5-7.

Nombre- Unidad _
— Entradas AnalGgicas
Mivel depdsite mca =
Q 1 2

nversion a unidad de eri Mivel depésito

valencia en unidad ingenieria:

Configuracion 0 —— () Configuracion 1 ——() Configur: — (0 Configuracion 3

Rango horario de habilitacion Flag
Habili
Asistentes
Texto de alarma
Nivel deposito fuera de rango S ASEIEEIIER T

Parametros de consigna ione jecutar por alarma Ayuda

Valor por encima del cual se disparara la alarma.

Mo enviar aviso

Figura 5-7. Ejemplo de configuracion “Alarma por entrada analégica”.
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6 - ENTRADAS DIGITALES

Permite habilitar y configurar las entradas digitales del dispositivo.

La configuracion permite seleccionar el tipo de contacto (NA, NC), las alarmas y las acciones
relacionadas.

Acceso:

4

—_
Guardar

x a -
General Entradas y salidas Temporizadores Diagnostico
E.Analogicas Sondas E.Digitales Caudalimetros
MODBUS C.Matematicos Flags

& &

Menu Entradas y Salidas Entradas Digitales

Hermes

La lectura de las entradas digitales se realiza cada segundo y de forma automética. Sin
embargo, el registro se realiza bajo demanda. Para registrar las entradas digitales se
recomienda configurar la acciéon “80 — Registrar alarma” en las acciones por nivel alto
y bajo y adicionalmente hacer registros temporizados cada hora.

Nombre ——M——
A |tar acciones x
ivio

Acciones disponibles: () Comunes () Todas S——
gistrar slarma
- Registrar alarma il

Eliminar

-(®) Configuracién 0
tar alarma

stauracion

Rango hor

i6n 1

habilitaciol

Aceptar

Acciones a ejecutar por alarma Ayuda

Permite la
la sefial toma
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®
®

Nemos

El muestreo de las entradas digitales esta siempre activo, incluso cuando el Nemos se
encuentra en estado durmiente. De este modo, tan pronto como se genere una alarma,
el Nemos se despertara automaticamente v la alarma sera notificada.

Hermes LC2/LC2+/TCR210
Dispone de una bateria interna que le permite funcionar en ausencia de tensién de red.

De este modo, puede notificar la alarma por fallo de red. La senal de fallo de red esta
internamente cableada a la entrada digital 8.

6.1 DESCRIPCION DE CAMPOS

Configuraciones asociadas a los diferentes apartados de esta pantalla.

item

(4]

(2]

Figura 6-1. Detalle de interfaz “Configuraciéon de entrada digitales”.
Tabla 6-1. Interfaz “Configuracion de entrada digitales”.
Campo Descripcion

Seleccion de Permite seleccionar la entrada digital a configurar. El nimero de entradas
entrada digital  disponibles depende del dispositivo conectado.

Modo de funcionamiento de la entrada digital.
Modo N.A.: Normalmente abierta.

N.C.: Normalmente cerrada.

©

Nombre Establece el nombre de la sefal digital.

En la parte inferior izquierda se muestran las opciones comunes de configuraciones de alarmas.
Para mas informacion, ver Apartado 5.
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6.2 EJEMPLO DE USO

Se desea configurar una alarma SMS por la activacién de una entrada digital que indica
fallo de red. El envio del SMS de alarma se realizara si la salida esta activa durante
mas de 5 minutos (persistencia 300 segundos).

Las condiciones de activacion de la alarma son:
ENtrada digital . ..o Activada.

PEISISTENCIA ..o e 300 segundos.

Configuracion: Para realizar esta configuracion, rellenar los campos como muestra la Figura 6-2.

4

—
Guardar

No
Fallo de red

Alarmas -(#) Configuracion 0 —— () Configuraciol Configuracio Configuracion 3
Habilitar alarma o de habilitacion ———— | empre Flag
Habilitar si
e restauracion
Reenviar
Notificacion por Texto de alarma

Alarma por fallo de

GPRS, SMS y llamada

Rearme: (0 Nivel bajo

RX NO CONECTADO

Figura 6-2. Ejemplo de configuracién “Alarma por entrada digital”.
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Permite configurar las entradas analdgicas del dispositivo para registrar datos, definir los parametros
de conversion a unidades de ingenieria, asi como especificar las condiciones bajo las cuales se

deben notificar las alarmas.

Acceso:

Guardar

pe o¢
General Entradas y salidas
E.Analogicas Sondas
MODBUS C.Matematicos

-
Temporizadores Diagnastico
E.Digitales Caudalimetros

Flags

Menu 3 Entradas y Salidas 3 Entradas Analdgicas

Hermes

Nemos (alimentados a pilas)

La lectura de las entradas analdgicas se realiza cada segundo automaticamente. Para
registrar estas lecturas se debe programar un temporizador.

Por razones de ahorro energético en los Nemos, la lectura de las entradas analdgicas
se realiza bajo demanda. Esto significa que es necesario programar un temporizador
gue ejecute estas acciones con la periodicidad deseada:

“Leer grupo de entradas analogicas X” o “Registrar grupo de entradas analogicas X~

Estas acciones fuerzan al Nemos a salir del modo durmiente, alimentar el sensor,
registrar el valor y retornar al modo durmiente.
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7.1 DESCRIPCION DE CAMPOS

Figura 7-1. Detalle de la interfaz de configuracién de seleccion de entradas analégicas.

Figura 7-2. Detalle de la interfaz “Configuracién de entradas analdgicas”.

Tabla 7-1. Interfaz “Configuracién de entrada digitales”.
[tem Campo Descripcion

Seleccion de
entrada Seleccion de la entrada analdgica a configurar.
analdgica
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[tem Campo

@ Nombre
© Unidad
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Descripcion

Habilita la entrada analdgica seleccionada y configura el modo de
operacion.

No habilitado: Entrada analdégica no habilitada.

Presion (solo para Nemos con sonda de presion integrada): Configura la
entrada analdgica para trabajar con los sensores de presion integrados.

4/20 mA J0-1V /0-5V/0-10 V: Configura la entrada analdgica para leer
sensores con diferentes interfaces de senales analdgicas.

El valor de la senal a registrar en base a las siguientes configuraciones:
Salvar valor inmediato: Registra directamente el valor medido.

Salvar promedio: Registra el valor promedio de los valores instantaneos
leidos durante el periodo de registro.

Salvar promedio, min. max: Registra el valor promedio, minimo vy
maximo de los valores instantdneos leidos durante el periodo de
registro.

En los Nemos LP, Hermes TCR200 y Hermes M120 se
debe modificar la posicion de los Jumper asociados a la

entrada analdgica. La configuraciéon de los Jumpers
A aparecera en esta pantalla de configuracion y el manual

del equipo.

Establece el nombre de la senal analdgica.

Unidad en que se expresa la senal analdgica.

@ Grupo

Indica a qué grupo se asocia la entrada. Todas las entradas de un grupo
se registran al mismo tiempo.

Configurar un temporizador ciclico si se desea registrar
esta senal. Ver apartado 14.2
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ftem Campo Descripcién

Define los pardmetros de conversiéon para relacionar la senal eléctrica
analdgica con la unidad de ingenieria equivalente. Entre ambos puntos,

Parametros de el equipo interpola linealmente el valor de la magnitud medida.

conversion a - L .
@ Inicio escala / Fondo escala: Valor de la entrada analdgica (voltios o

unidad de .. .
. o miliamperios).
ingenieria

Equivalencia en unidad de ingenieria: Valor de la magnitud fisica
equivalente al inicio y fondo de escala configurados.

7.2 CONFIGURACION DE GRUPOS PARA EQUIPOS NEMOS

Define las caracteristicas de alimentacion de las sondas analégicas conectadas a los equipos de la
familia Nemos (N200, N200+, LP y LP+, N100+).

Cada grupo comprende una 0 mas sondas que se alimentaran a la vez, definiendo la salida desde la
que se alimentaran, la tensién de excitacion y el periodo de activacion previo a la medida (tiempo
de calentamiento de la sonda).

Este panel adicional se encuentra en la parte derecha de la interfaz.

Figura 7-3. Detalle “Configuracion de grupos”.

Tabla 7-2. Detalle “Configuracién de grupos”.
Campo Descripcion

Alimentacioén salida

desde Establece la salida desde la que se alimentaré la sonda o sensores.
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Campo

Tension de
alimentacion

Tiempo de
calentamiento
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Descripcion
Tension a la que se alimentaran las sondas:

0V: El Nemos no proporcionara energia. Esta opcidén esté prevista para
aquellos casos en que la sonda se alimenta de manera ajena al Nemos.

5 —24V: El Nemos proporcionara la tension indicada.

V_EXT (solo para Nemos N200+ con toma de alimentacion externa): El
Nemos proporciona la tensién de alimentacion que recibe a través de su
entrada de alimentaciéon externa sin realizar ninguna conversion.

Tiempo (en segundos) que se alimenta la sonda antes de tomar la
medida.

7.3 CONFIGURACION DE SENSORES DE PRESION INTEGRADOS EN NEMOS

Los dispositivos Nemos pueden equiparse opcionalmente con uno o dos sensores de presion
integrados con una alta frecuencia de muestreo que permiten la deteccion de transitorios de

presion.

Estos sensores, internamente, estan conectados en:

N110: Entrada analdgica 0.

N110+: Entrada analdgica 2.

N200+: Entradas analdgicas 2 y 3 del equipo.

O Espafiol ¥ - X

Entradas Analogicas

@ Espafiol ¥ - X

Entradas AnalGaicas

1 2-Presion 0 3-Presion 1

Figura 7-4. Conexién interna de los sensores N100, N100+ y N200+.

Para aquellas aplicaciones que lo requieran, es posible calibrar estos sensores. Ver Apartado 18.10.
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7.3.1 Descripcion de campos

- Parametros conversion a unidad de ingenierig —M8M8M8

Ran go son da:

— Registro de transitorios

Al registrar este canal: ;
,

Figura 7-5. Detalle de interfaz de configuracién de sondas de presion.

Tabla 7-3. Interfaz de configuracion de sondas de presion.
[tem Campo Descripcion
@ Modo Habilita la sonda de presion seleccionada.

Fondo de escala de sonda de presiéon vy la unidad de salida.
Parametros de

@ conversion a Este parametro podra ser 1, 10 o 20 bares (depende del modelo

unidad de seleccionado).
ingenieria _ _ _ _
Las unidades de salida disponibles son: Bar, mH20, kPa y PSI.
@ Registro de En el caso de los Nemos N200+ el registro de transitorios solamente
transitorios afecta al comportamiento de la sonda de presién nimero 0.
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Campo
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Tabla 7-4. Registro de transitorios.

Descripcion

Desactivado

Lento

Medio

Inhibido.
Modo de bajo consumo.
La presion se lee cada segundo.

Se pueden generar estadisticas de maximo, minimo y promedio de cada
periodo de registro.

La penalizacion en autonomia es despreciable.

Rango entre 0,4 a 2 bar/s.

Recomendado para tuberias de gran diametro.

Por defecto, la presion se lee 8 veces por segundo hasta que se detecte
una variacion de presion entre dos lecturas que indique el inicio de un
transitorio.

Tras la deteccidn de un transitorio de presion, el dispositivo pasa
automaticamente a leer la presion, a razon de 128 veces por segundo.

Rango entre 1,6 a 8 bar/s.

Recomendado para la mayoria de las instalaciones.

Por defecto, la presién se lee 16 veces por segundo hasta que se detecte
una variacion de presion entre dos lecturas que indique el inicio de un
transitorio.

Tras la deteccion de un transitorio de presion, el dispositivo pasa
automaticamente a leer la presion, a razon de 128 veces por segundo.
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Campo Descripcion

Rango entre 6,4 a 32 bar/s.

Recomendado para tuberias de pequeno diametro.

Rapido
Por defecto, la presién se lee 32 veces por segundo hasta que se detecte
una variacion de presion entre dos lecturas que indique el inicio de un
transitorio.

Tras la deteccién de un transitorio de presion, el dispositivo pasa
automaticamente a leer la presién, a razdén de 128 veces por segundo.

7.4 ASISTENTE DE SONDAS DE NIVEL

Asistente que ayuda en la configuracién de sensores de nivel sin contacto:

Acceso:

Nombre: Unidad Grupo _
Entradas Analogicas
1 2

nversion a unidad de ingenieria

Alarmas Configuracion 0 —— () Configurac Configuracion 2 Configuracion 3

Habilitar alarma Rango horario de hab Flag

Asistentes ——————————
Notificacion por Texto de alarma
Asistente sonda nivel

Parametros de consigna Acciones a gjecutar por alarma Ayuda

Modo de operacién del canal.

Figura 7-6. Asistente sonda de nivel.
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7.4.1 Descripcion de campos

Tabla 7-5. Asistente sonda de nivel.

Campo Descripcion

Caracteristicas de la sonda
Parametros que dependen del sensor conectado.

Caracteristicas de la sonda

Modelo: | Microcom Y200LP R4

Interfaz:

Modelo: Seleccion de modelo de sonda conectada. En
Rango minimo : caso de que su sonda no se encuentre listada
Range maximo n seleccione “Otro” e introduzca manualmente los
pardmetros de rango minimo y maximo.

Caracteristicas de la sonda

Modelo: Interfaz: Senal de salida del sensor:

Interfaz: |Otro

. Microcom Y200 . 0‘1 O V
Rango minimo Microcom Y200LP
Rango maximo Microcom Y201

’;zgg‘i‘}‘uﬁg”c‘ﬁ'ﬂ = Lazo de corriente 4/20 mA.
Vegapuls C21/C22
Rango minimo: Rango de medicién minimo en metros

Caracteristicas de |la sonda (banda 0 zona muerta)'

Modelo:
intertaz _ Rango maximo: Rango de medicion maximo en

Rango minimeo 0.3 m
metros.

Rango maximo (12 m

Altura sonda

Altura sonda

Distancia, en metros, entre el plano de referencia de la
sonda y el fondo del tanque.

Boton "Aceptar” para aplicar los cambios.

Aceptar Cancelar Los “parametros de conversion de la
unidad de ingenieria” se completaran
automaticamente.
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7.5 EJEMPLO DE USO

Se requiere configurar una alarma SMS por fuera de rango para una sonda analdgica
de nivel que ofrece una salida de 4-20 miliamperios y tiene un fondo de escala de 5
metros.

Las condiciones de activacion de la alarma son:

NIV DOt CTATD .. e mavyor a 4,2 metros.
NIV At CTAD ..t inferior a 0,8 metros.
H S o SIS ettt 0,2 metros.
PEISISTENCIA ..ot 300 segundos.

Configuracion: Para realizar esta configuracion, rellenar los campos como muestra la Figura 7-7.

Nombre: Unidad e
- Entradas Analogicas
Mivel mca =
[ 1 2

nversion a unidad de eri Nivel
ncia en unidad ingenieria: o

ncia en unidad ingenieria: |5

Al registrar este canal:

Alarmas -(#) Configuracion 0 —— () Configuracién 1 —— () Configuracic

Habilitar alarma Rango horario de habilitacion

restauracion
Jiar a e

ion por

Asistentes

Asistente sonda nivel
y llamada

Ayuda

llamada , 2 2
Parametros de conversién a unidad de ingenieria. Los parametros

‘Inicio escala' y 'Fondo escala’ vinculan el valor de la entrada
analdgica en voltios 0 mA con el valor real de la magnitud fisica.
Mo enviar aviso = Entre ambos puntos se interpola linealmente.

Figura 7-7. Ejemplo de configuracion de una alarma por entrada analégica.
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8 - CAUDALIMETROS

Cada entrada digital tiene asociada una funcién de caudalimetro, que permite la conversion directa
de una senal de pulsos de un caudalimetro al flujo en unidades de ingenieria.

A continuacion, se describe su configuracion.

Acceso:

Guardar
po o4 €] -
General Entradas y salidas Temporizadores Diagnastico
E.Analagicas Sondas E.Digitales Caudalimetros
MODBUS C.Matematicos Flags

Menu 3 Entradas y Salidas 3 Caudalimetros

8.1 DESCRIPCION DE CAMPOS

Caudalimetros
1 7

6

Totalizador
’7 No & o v m3 Inicializar

Alarmas Configuracién 0

Habilitar alarma

Notificacién por

Ayuda

Sitie el cursor so s para obtener ayuda

Figura 8-1. Caudalimetros.
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Tabla 8-1. Parametros de las entradas analogicas.

item Campo Descripcion

Seleccion de la
entrada del Entrada digital en la que se ha conectado el caudalimetro.

caudalimetro
Modo Mombre Unidad
No Habil.
Habil.

Modo: Habilita / Deshabilita la funcién de caudalimetro en la entrada
digital correspondiente.

Nombre: Nombre del caudalimetro.
Unidad: Unidad en la que se expresa el caudal.

Base de tiempo: Periodo, en segundos, durante el cual se cuentan los
pulsos recibidos para computar el caudal (los valores tipicos de la base
de tiempos: Entre 300 y 900 segundos).

Para registrar los datos del caudalimetro, se debe utilizar
@ Configuracion un contador ciclico indicando el mismo periodo
configurado en el apartado “Base de tiempo”.

Temporizador 0

Habilitar temporiz. Habilitar si -

Rango horario de habilitacion

Inicio: a

Acciones a ejecutar

Editar

Figura 8-2. Detalle de configuracion de temporizadores ciclicos.
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ftem Campo

Equivalencia
@ en pulsos —
unidad de

ingenieria

@ Totalizador

MICROCOM

Simply More

Descripcion

Caracteristicas técnicas del caudalimetro. Permite establecer la relaciéon
pulsos / tiempo a la unidad de ingenieria deseada.

Figura 8-3. Detalle de configuracion de equivalencia de pulsos.

Por cada pulso pasan: Indica la cantidad de metros cubicos (m® que
registra el caudalimetro por cada pulso.

El caudal se debe expresar en: Unidad de medida en la que se recibira la
informacién

Coeficiente: Relaciona la cantidad de caudal registrado por cada pulso
con la unidad de medida en la que se expresara el caudal.

Este cuadro de texto se rellena automaticamente.

Contador totalizador asociado al caudalimetro.

Totalizador

Nombre: Un pulso equivale a: |1 m3 Inicializar

Nombre: Asigna un nombre a la entrada que lo relacione con el uso
objetivo del caudalimetro.

Un pulso equivale a: Indica la cantidad de metros cubicos (m?® que
registra el caudalimetro en cada pulso.

[nicializar: Inicializa el totalizador al valor deseado.

Valor actual; 9176915 Actualizar

MNuevo valor:

Preparado

Figura 8-4. Pantalla emergente para inicializar el totalizador.
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Para inicializar el valor de totalizador es necesario estar conectado al equipo por USB o
Bluetooth

El valor de totalizador se puede inicializar por SMS o por Zeus Web utilizando el
siguiente comando:

CNTx = yyyyyy

Donde x es el nimero del totalizador y yyyyy es la cantidad de metros cubicos
registrados en ese momento.

Consultar el manual de comandos en www.microcom.es. O en el menu general del
software de configuracion.

IWW‘:| : ~ R

Configuracién de red — - =
Habilitar usc de datos

Buscar dis) COMS5 <
Bluetoo

ooth

Lista teléfonos autorizados.
Teléfono: Habilitar méscara ble click para editar:
: No conectado
Anadir Teléfono Prioridad  Privilegio Méscara Filtro
Prioridad: Ayuda
Baorrar St o - ~ ene
Sittie el cursor sobre los controles para obtener ayuda.

Privilegios:

[raminsiedor [
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8.2 EJEMPLO DE USO

Se requiere configurar una alarma SMS por la activaciéon de un valor de caudal
nocturno alto. Se desea utilizar un caudalimetro con salida de pulsos cuyo peso por
pulso es de 10 litros y se desea conocer el caudal en I/s.

Las condiciones de activacion de la alarma son:

Rango horario de habilitacion ................ccooool. desde la 1 de la noche hasta las 6 de la manana.
Alarma por CaUdal @lT0 ... ... > 10 I/s.
Alarma por CaUdal DaJO .. ... < 2l/s.
HIS IO SIS . i 11/s.
POISISTENCIA -ttt 1 ciclo de lectura.

Configuracion: Para realizar esta configuraciéon, rellenar los campos como muestra la siguiente
figura.

Modo MNombre Unidad

LI Caudal salida Lfs
Habil.

Equivalencia pulsos - unidad de ingenieria

Por cada pulso pasan: |0.01 m3

El caudal se debe expresar en: | Litros / segundo [l

Totalizador

Mombre; Totalizador salida Un pulse equivale a: 0.0 Inicializar

Alarmas -(®) Configuracion 0 —— () Configuracion 1 —— () Configuracion 2 Configuracién 3
Habilitar alarma Rango horario de habilitacion————| | Siempre Flag
Habilitar si

. L Lun Mar Mig Jue Vie Sab Dom
Mensaje restauracién

Reenviar Inicio: |01:00 a Final |06:00 a
Motificacion por Texto de alarma

Caudal nocturno fuera de rango

Parametros de consigna Acciones a ejecutar por alarma
MNivel alto
Mivel nominal

Nivel bajo

"

Una alarma por caudalimetro”.
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9 - SONDAS DIGITALES

Algunos dispositivos Microcom cuentan con interfaz 1-Wire, la interfaz de comunicaciones digital
para conectar las sondas digitales Microcom.

Esta interfaz permite configurar estas sondas.

Acceso:
—_— ] &
— Guardar
> o |
General Entradas y salidas Temporizadores Diagnastico
E.Analdgicas Sondas E.Digitales Caudalimetros
MODBUS C.Matematicos Flags
Menu 3 Entradas y Salidas 3 Sondas
Tabla 9-1. Listado de sondas digitales desarrolladas por Microcom.
Nombre Descripcion
STDVO1 Sonda de temperatura digital.
STDV02 Sonda combinada de temperatura y humedad.
Y100 Sonda ultrasoénica de nivel.
Lectura de las sondas:
En los dispositivos Hermes se realiza automéaticamente cada 10 segundos.
En los dispositivos Nemos se realiza bajo demanda. Por tanto, es necesario
programar un temporizador para realizar estas acciones (“Leer sonda X" o

“Registrar sonda X"). Estas acciones fuerzan al dispositivo Nemos a salir del
modo durmiente, alimentar el sensor, registrar el valor y retornar al modo
durmiente.
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9.1 DESCRIPCION DE CAMPOS

— | — R
E——

Configuracion 2 —— () Configuracion 3

S S

Pardmetros de consigna Acciones a gjecutar por alarma Ayuda

Sitde el cursor sobre los controles para obtener ayuda.

Figura 9-1. Sondas digitales.
Tabla 9-2. Parametros de las sondas digitales.
[tem Campo Descripcion

Seleccion del
canal de la Canal de la sonda a configurar.
sonda

No habilitado: Canal no habilitado.

Temperatura: Permite habilitar y seleccionar el tipo de sonda conectada.
Compatible con sondas STDV0O1 / STDVO2.

Humedad: Permite habilitar y seleccionar el tipo de sonda conectada.
Compatible con sonda STDV0?2.

Nivel: Compatible con sonda Microcom Y105 /Y110.
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ftem Campo Descripcién
Nombre: Establece el nombre para la sonda.
Unidad: Unidad en que se expresa la magnitud medida.
Direccion: Direccion de la sonda.

@ Configuracion = Si solo hay una sonda en el bus se puede seleccionar el Modo
de sonda unica.

= Si hay mas de una sonda se debe seleccionar la opciéon /D de /a
sonday proceder a la obtencién del ID de cada sonda tal como
se muestra a continuacion.

9.2 EJEMPLO DE CONFIGURACION - DOS SONDAS DE TEMPERATURA

Cuando se conecta méas de una sonda es necesario direccionar cada una de estas por su
identificador unico.

Procedimiento para obtener el ID de dos sondas de temperatura (una llamada Temp. Interior y otra
llamada Temp. Exterior):

1. Conectar la primera sonda a configurar (por ejemplo, la sonda Temp. Interior).

2. Seleccionar la opcion ID de la sonda y hacer clic en el botén “Leer ID".

3. Aceptar el mensaje recordatorio. Al hacerlo, se carga en el formulario el ID de la sonda
conectada.

4. Desconectar la primera sonda y conectar la otra (Temp. Exterior).
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5. Seleccionar la opcién ID de la sonda y hacer clic en el boton “Leer ID”.

Direccion

000.000.000.000.000.000.000.000

6. Aceptar el mensaje recordatorio. Al hacerlo, se carga en el formulario el ID de la sonda
conectada.

Direccion

nda unica

sonda: 016.118.141.075.003.008.000.016

7. Desde este momento, se pueden conectar las dos sondas en paralelo.

Este procedimiento se debe repetir por cada una de las sondas que se desee
configurar.
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9.3 EJEMPLO DE USO

Se requiere configurar una alarma SMS por una temperatura fuera de rango. Se va a
utilizar una sonda de temperatura Microcom STDVO1.

Las condiciones de activacion de la alarma son:

T EMPEIAtUIA POI BNCIMIA .. ettt 25 °C.
Temperatura POr ABDAJO .. ... . 18 °C.
[ T =T =TT I PRSP PPPPRP 1 °C.
P EISISTENCIA .. 60 segundos.

Configuracion: Para realizar esta configuracién, rellenar los campos como muestra la siguiente
figura.

MNombre

Temperatura sala

Direccion

M nda unica
ID de la sonda:

Alarmas v Configuracion 0 o 2 Configuracion 3

Flag
Habilitar si

Mensaje restauracion Final:
TRU -

Reenviar — TRUE

Habilitar alarma

MNotificacion por

Acciones a ejecutar por alarma
Mivel alto
Nivel nominal

Mo enviar aviso
niar e Nivel bajo

Figura 9-2. Ejemplo de configuracién “Una alarma por sonda”.
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10 - MODBUS

Algunos dispositivos Microcom cuentan con interfaz MODBUS, tanto en su modalidad RTU, como
TCP.

Esta interfaz permite configurar el uso del puerto MODBUS y su modo de operacion como maestro
o esclavo (modo esclavo solo disponible en Hermes).

Acceso:
1 — - —
S Abrir Guardar
- .
oot o .
General Entradas y salidas Temporizadores Diagnostico
1
E.Analdgicas Sondas E.Digitales Caudalimetros
MODBUS C.Matematicos Flags

Meni = Entradasy Salidas =9 MODBUS

10.1 INTRODUCCION A LAS COMUNICACIONES MODBUS

MODBUS RTU:

Es un protocolo de comunicaciones basado en la arquitectura maestro/esclavo.

Cada dispositivo de la red MODBUS posee una direccion Unica. Lo habitual es que el moédulo
maestro envie 6rdenes o comandos al resto de moddulos esclavos conectados y que estos le
contesten.

Los comandos basicos MODBUS permiten controlar un dispositivo RTU o esclavo para modificar el
valor de alguno de sus registros o bien solicitar el contenido de dichos registros.

MAESTRO
ESCLAVG ESCLAVD ESCLAVD ESCLANVD
1 2 3 a4

Figura 10-1. Esquema de comunicacién con MODBUS.
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MODBUS-TCP:

Es una variante de la familia MODBUS que cubre el uso de la mensajeria MODBUS en un entorno

‘Intranet’ o ‘Internet’ utilizando los protocolos TCP.

10.2 DESCRIPCION DE CAMPOS MODBUS RTU Y TCP

Hermes: @
Nombre: Unidad Grupo
[ ( ( MODBUS

Tipo: INT16 =
— :. ’rl'-‘ara'metm; conversion a unidad de ingenieria

Digital

Alarmas Configuracion 0 —
e e e Rango horario de habilitacion
- Configuracion general MODBUS-RTU

a e a Parametros serie: Maestro / Esclavo
ina

- |wpalam:|

Parédmetros de consigna Acciones a ejecutar por alarma B
Nombre: Nombre

Afiadir

1P:

000.000.000.000 Borrar

~Configuracion del grupo 0

Nombre Unidad
MODBUS

Te e alimenta, olti
Tiempo de calentamiento: [0 egundos
Tipo: INT16 ©
Multip
Verdader
Alarmas

Habilitar alarma Rango horario de habilitacién
Configuracién general MODBUS-RTU

a Parametros serie: Maestro / Esclavo

s |wpalarma:|

Parémetros de consigna Acciones a ejecutar por alarma

Baudios

Figura 10-2. Detalle de configuracion “Alarma por canal MODBUS"”.
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Tabla 10-1. Configuracion de alarma por canal MODBUS.

ftem Campo Descripcién

Seleccion del
canal Selecciona el canal MODBUS a configurar.
MODBUS

Establece los pardmetros serie de la interfaz MODBUS:

Velocidad, Paridad, Bits stop, Maestro o esclavo.

En el caso de configurarse como esclavo, introducir la
direccion “Slave Address” asignada al equipo esclavo.

Configuracion
general
MODBUS Figura 10-3. Detalle de la pantalla de configuracion MODBUS.

Modo maestro: El dispositivo adquiere la lectura de los registros
MODBUS configurados. Tras la lectura, se comprueba si el valor esta
dentro del rango nominal, de lo contrario se envia la alarma
correspondiente.

Modo esclavo: El dispositivo queda a la espera de que el dispositivo
maestro del bus lea y escriba en sus registros de entrada. Estos valores
serdn contrastados con los pardmetros de consigna configurados. En
caso de que los excedan se enviara la alarma correspondiente.

El periodo de lectura de los médulos MODBUS es de un
segundo en los equipos Hermes y bajo demanda en los

A equipos Nemos, al  ejecutar las  acciones
correspondientes de lectura/registro de canales
MODBUS.
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Habilitado si el equipo estd configurado como maestro.

Seleccion MODBUS RTU / TCP segun modelo.
Modo

RTU
TCP

Slave Addres: |0 Server: I_:-

Reg. Addres: |0 Reg. Addres. |0

Tipo: INT16 = Tipo: INT1E -

Al registrar este canal: Al registrar este canal:

Salvar valor inmediato Salbvar valor inmediato

Slave Address: (Solo disponible en MODBUS RTU) Direccién del
dispositivo MODBUS con el que se quiere interactuar.

@ 0 equivale a deshabilitarlo.

Server: (Solo disponible en MODBUS-TCP) Seleccion del servidor con el
que se desea comunicar. La declaracién de servidores se muestra en el
punto 6.

Reg. Address: Direccion del registro MODBUS con el que se quiere
interactuar. Direccionamiento (Reg. Address).
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Tipo: Selecciona el tipo de dato. Opciones disponibles:

Nombre Descripcion Alcance

INT16 Entero de 16 bits con signo (1 -32768 ... +32767
palabra)

UINT16 Entero de 16 bits sin signo (1 0...65535
palabra)

INT32 Entero de 32 bits con signo (2 -2147483648 ...
palabras) +2147483647

UINT32 Entero de 32 bits sin signo (2 0 ... 4294967295
palabras)

Float Numero con coma flotante. -3,4028E+38 ...
Valor de 32 bits (2 palabras) +3,4028E+38

Double Numero con coma flotante. -1.7E+308 ...
Valor de 64 bits (4 palabras) 1.7E+308

Modo (cont.
@ ( | MAG8000 Configuracion para Siemens Volumen registrado en

TotalType MAG8000 totalizador

MAG8000 Configuracion para Siemens Fecha de la ultima

Date muestra

MAGS8000

Endian: Selecciona el orden de la palabra alta “BIG" y baja “LITTLE" en
los tipos compatibles.

Al registrar este canal: En los modelos compatibles, el valor de la senal
a registrar puede ajustarse en base a las siguientes tres configuraciones:

= Salvar valor inmediato: Registra directamente el valor medido.

= Salvar promedio: Registra el valor promedio de los valores
instantaneos leidos durante el periodo de registro.

= Salvar promedio, min. max: Registra el valor promedio, minimo
y maximo de los valores instantaneos leidos durante el periodo
de registro.
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Nombre: Nombre del canal MODBUS.
Unidad: Unidad en que se expresa la magnitud medida.

Grupo: Grupo al que se le asigna el canal MODBUS. Todas las entradas
de un grupo se leen o registran a la vez.

@ Configuracion

Configurar un temporizador ciclico si se desea registrar
este grupo de manera periédica. Ver Apartado 14.2

Parametros de conversiéon a unidad de ingenieria de la variable
MODBUS. Existen dos modos de funcionamiento:

Analdgica: La variable MODBUS se trata como un valor analégico.

Mediante el multiplicador y la constante asociada es posible la
conversioén a la unidad de ingenieria del registro MODBUS.

Parametros de El valor del canal serd igual al valor del registro obtenido por
MODBUS multiplicado por el “Multiplicador” y sumado a la

@ conversion a constante opcional
unidad de P '

ingenieria Digital: La variable MODBUS se trata como un valor digital.
La méscara permite definir la posicion del bit de interés.

= Al seleccionar = 1: Si el bit seleccionado esta en 1 el valor del

canal sera 1.

= Al seleccionar = 0: Si el bit seleccionado estd en 0 el valor del
canal serg 0.
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Lista servidores MODBUS-TCP

Mormbre: Mombre IP

Afadir ANARED 192,168.001.173

IP:

Borrar

Permite declarar hasta un méximo de 14 servidores MODBUS-TCP.
Se introduce el nombre, la IP vy se pulsa en el boton “Anadir”

@ El botén “Borrar” permite eliminar servidores de la lista.

Servidor TCP

Este apartado solamente estd disponible en modelos
compatibles con MODBUS-TCP.

La direccion IP debe incluir cuatro blogues de tres ndmeros
separados por un punto.

@ o Correcto: 192.168.001.173

e Incorrecto: 192.168.1.173
Define las caracteristicas de alimentacion de las sondas MODBUS
conectadas a los equipos de la familia Nemos (N200+ y LP+).

Configuracion . . )
@ Cada grupo comprende una o méas sondas que se alimentaran a la vez,
del grupo L . . . .,
definiendo la salida desde la que se alimentaran, la tensiéon de
excitacion y el periodo de activacién previo a la medida (tiempo de
calentamiento de la sonda).
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10.3 EJEMPLO DE USO

Se requiere configurar una alarma SMS por tension fuera de rango en una fase de la
alimentacion de red. Se va a utilizar un analizador de red que proporciona la tensién
en una palabra de 16 bits expresada en 1/10 de voltio.

Las condiciones de activacion de la alarma son:

TENSION AE TASE ..eeeeii e superior a 250 voltios.
TENSION A€ TASE ..o iiiiiii e inferior a 210 voltios.
B oL TP INT16
V01T o] [ToT=To L] PP 0.1.

Configuracion: Para realizar esta configuracion, rellenar los campos como muestra la Figura 10-4.

Nombre MODBUS
MODBUS
Tension Fase 1
o 2
Tel 5 6

Configuracién del grupo 0 Tensidn Fase 1

o |INTIG -

Alarmas -(®) Configuracion 0 ——

Habilitar alarma Rango horario de habilitacién

estauracion Configuracién general MODBUS
Parametros serie Maestro / Esclavo

ar
Velocidad Baudios

Notificacion por Texto de alarma Paridad
Bisstop
S
C

Pardmetros de consigna Acciones a ejecutar por alarma Ayuda
y

Conversion a unidad de ingenieria. La lectura MODBUS se multiplicard por
el coeficiente indicado y se le sumara la constante. El coeficiente no puede

Mivel nominal -
ser .

Nivel bajo

Figura 10-4. Ejemplo de configuracién “Una alarma por canal MODBUS".
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11 - EXPANSIONES

Esta interfaz permite configurar los médulos de expansiéon de la serie Hermes M100.

Acceso:
Men(i === ] S
— Abrir Guardar
o
po ot €] i
General Entradas y salidas Temporizadores Diagnostico
1
E.Analogicas Sondas E.Digitales Caudalimetros
MODBUS Expansiones C.Matematicos Flags

Menu 3 Entradas y Salidas 3 Expansiones

Los siguientes moédulos de ampliacion estan disponibles:

Tabla 11-1. Mdédulos de entradas.

Modelo Descripcion
Hermes M110 Modulo de 8 entradas digitales.
Hermes M120 Modulo de 4 entradas analdgicas (0-10 V 0 4/20 mA).
Hermes M121 Modulo de 4 entradas para sonda PT100.
Hermes M130 Modulo de 6 salidas digitales.
Hermes M 140 Modulo de 4 salidas analdgicas (4/20 mA).
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11.1 INFORMACION GENERAL

Expansiones

16-31 32-47  48-63 64-79 | 80-95 @ 96-111

Figura 11-1. Detalle de la seleccion de la expansiéon a configurar.
Tabla 11-2. Selector del canal de expansion.
Campo Descripcion

Seleccion del canal de

., . Selecciona el canal en el que se registrara el dato del médulo expansién.
la expansion a utilizar

NOTA Hermes M102/M103

Los dispositivos Hermes M102 y M103 son compatibles con los moédulos de
expansion y con cualquier dispositivo con interfaz MODBUS simultdneamente.

En este caso, se puede elegir la cantidad de canales que se ponen a disposicion de
los médulos de expansién y de la interfaz MODBUS.

@ Por defecto se asignan 16 canales para los dispositivos MODBUS y 112 para los
modulos de expansion. Ver Apartado 18.

Asignacion de canales MODBUS/EXPANSION

MODBUS[0-15] EXP[16-127]
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Maodo: | NO HABIL. - Direccian: Entrada/Salida: Grupo:

Figura 11-2. Detalle de la seleccién de la configuracion de expansiones.

Tabla 11-3. Campos de la pantalla Expansion.

Campo Descripcion

Habilita el uso del mdédulo de expansion y configura su modo de
operacion.

Cada canal de expansién puede ser configurado en diferentes modos:

Modo Lectura Escritura Compatibilidad
Entrada digital Valor légico - Hermes M110
Caudalimetro Pulsos por unidad de - Hermes M110
Modo tiempo

Contador Contador totalizador - Hermes M110
Entrada Valor analdgico - Hermes M120
analégica

Salida digital - Valor légico Hermes M130
Sonda PT100 Valor analdgico Hermes M121
Salida analégica - Valor analégico Hermes M140

Direccién del moddulo de expansion (seleccionada }

Direccién
con la ruleta) al que pertenece este canal.

wOmMAUOO >

Numero de la entrada/salida del mdédulo de expansion que se quiere

Entrada/Salida: .
asignar al canal.

Grupo de canales de expansion al que se asocia este canal.

Grupo
Se tendrd que hacer referencia a él para registrar este
canal en el histérico.
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11.2 EXPANSION MODO ENTRADA DIGITAL - CONFIGURACION

Modo: [ENTRADA DIGITALJff|  Direccion:[1 | Entradarsalica: [0 [ Grupo:[0 |

Modo Mombre
M.A.
M.C.

Figura 11-3. Detalle de configuracion “Expansiones modo entrada digital”.

Tabla 11-4. Interfaz de configuracién “Expansiones modo entrada digital”.
Campo Descripcion
Modo de funcionamiento de la entrada digital.
Modo N.A.: Normalmente abierta.
N.C.: Normalmente cerrada.

Nombre Nombre de la senal digital.
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11.3 EXPANSION MODO ENTRADA DIGITAL - EJEMPLO DE USO

Se requiere configurar una alarma SMS por la activacion de una entrada digital que
indica fallo de red. La entrada digital esta dispuesta en la entrada nimero 7 del médulo
con direccion 4.

Las condiciones de activacion de la alarma son:

ENtrada digital . ..o activada.

PEISISTENCIA o.iiiiiiii e 300 segundos.

Configuracion: Para realizar esta configuracion, rellenar los campos como muestra la Figura 11-4.

Mado: [ ENTRADA DIGITAL Bl oieccion: [4 [l Entradersative: [7 [l Grupe: [0 [ e —

Nombre
Fallo de red

Alarmas -(#) Configuracion 0 —— —

Habilitar alarma Rango horario de habilitacién Siempre

restauracion

én po Texto de alarma
Fallo de red
llamada

Parémetros de consigna Acciones a ejecutar por alarma

Persist: |300] Nivel afto

Rearme: |0 Nivel bajo

Figura 11-4. Ejemplo de configuracion “Una alarma por canal expansién”.
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11.4 EXPANSION MODO CAUDALIMETRO - CONFIGURACION

CAUDALIMETRO Direccion:[1 i  Entra _-"Salicla: o

Mombre Unidad

Equivalencia pulsos - unidad de ingenieria
Por cada pulso pasan: |0 J “oeticiente:
0

El caudal se debe expresar en: | Haga seleccion

Figura 11-5. Detalle de interfaz de configuracion “Expansiones modo caudalimetro”.
Tabla 11-5. Interfaz de configuracion “Expansiones modo caudalimetro”.
Campo Descripcion
Nombre: Nombre del caudalimetro.
Unidad: Unidad en la que se expresa el caudal.

Base de tiempo: Periodo, en segundos, durante el cual se cuentan los pulsos
recibidos antes de calcular el caudal (los valores tipicos de la base de tiempos:
Entre 300 y 900 segundos).

Para registrar los datos del caudalimetro, se debe utilizar
un contador ciclico indicando el mismo periodo
configurado en el apartado “Base de tiempo”.

_ . Tempaorizador O
Conﬂguramon Habilitar temporiz, Hahilitar si -

Rango horario de habilitacion ——— [/ | Siempre

Inicio: a a

Acciones a ejecutar

Editar
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Campo Descripcion

Caracteristicas técnicas del caudalimetro. Permite establecer la relacién pulsos
/ tiempo a la unidad de ingenieria deseada.

Equivalencia

en pulsos — Por cada pulso pasan: Indica la cantidad de metros cubicos (m®) que registra el
unidad de caudalimetro por cada pulso.
ingenieria

El caudal se debe expresar en: Unidad de medida en la que se recibira la
informacién

Coeficiente: Relaciona la cantidad de caudal registrado por cada pulso con la
unidad de medida en la que se expresara el caudal.

Este cuadro de texto se rellena automaticamente.

MANUAL DE PROGRAMACION HERMES / NEMOS 11-7



MICROCOM

Expansiones Simply More

11.5 EXPANSION MODO CAUDALIMETRO - EJEMPLO DE USO

Se requiere configurar una alarma SMS por la activaciéon de un valor de caudal alto.
En este caso no se enviard ninguna alarma por caudal bajo. Se desea utilizar un
caudalimetro con salida de pulsos cuyo peso por pulso es de 1 litro y se desea
conocer el caudal en I/s. El caudalimetro esta conectado a la entrada 7 del mdédulo
con direccion 4.

Las condiciones de activacion de la alarma son:

Alarma pPor CAUal @lT0 ... ... > b l/s.
Alarma por caudal DaJO ... <0lfs.
HIS IO SIS oo 0,5 m.
PEISISTENCIA .ot 3 ciclos de lectura

Modo: | CAUDALIMETRO M Direccion: [4 [l Entradassaiia: [7 [ Grupe: [0 |

Nombre Unidad
Caudal salida deposito Lfs

Equivalencia pulsos - unidad de ingenieria

Por cada pulso pasan: |0.001

LA
El caudal se debe expresar en; |Litros / sequndo i

Alarmas -(#) Configuracion 0 —

Rango horario de habilitacion ————|/| Siempre Flag
Habilitar si

Mensaje restauracion

Habilitar alarma

Inicia:

Texto de alarma

Caudal alto

Parametros de consigna Acciones a ejecutar por alarma
Alne -
Alto: 8 Nivel alto
Mivel nominal

Mivel bajo

Figura 11-6. Ejemplo de configuraciéon “Una alarma por canal expansion”.
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11.6 EXPANSION MODO CONTADOR - CONFIGURACION

Modo: | CONTADOR ": Entrada/S :: Grupo

Totalizador Equivalencia pulsos - unidad de ingenieria
0
Un pulso equivale a: |0
Maodificar

Figura 11-7. Detalle de configuracion “Expansiones modo contador”.

Tabla 11-6. Interfaz de configuracion “Expansiones modo contador”.

Campo Descripcion
Nombre Asigna un nombre al contador
Unidad Unidad en que se expresa la magnitud medida.
Equivalencia pulsos —  Indica la cantidad de metros cubicos (m?) que registra el caudalimetro

unidad de ingenieria en cada pulso.
Totalizador Valor inicial del contador.

Modificar Inicializa el totalizador al valor deseado.

Para modificar el valor de totalizador es necesario estar conectado al equipo por USB o
f E Bluetooth
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El valor de totalizador se puede inicializar por SMS o por Zeus Web utilizando el
siguiente comando:

EXPx = yyyyyy

Donde x es el numero del totalizador y yyyyy es la cantidad de metros cubicos
registrados en ese momento.

Consultar el manual de comandos en www.microcom.es. O en el menu general del
software de configuracion.

Nombre del equipo Coordenadas geograficas Informacion del dispositivo
| Latitud: 0 Longitud: -

Configuracién de red — - =
Habilitar uso de datos

Configure aqui los paré
nal S

COMS =

Bluetooth

Habilitar mascara Lista click para editar:
No conectado
Afadir Teléfeno Prioridad  Privilegio Mascara Filtro

Ayuda

Borrar o
Sittie el cursor sobre los controles para obtener ayuda,

Administrador [id
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11.7 EXPANSION MODO CONTADOR - EJEMPLO DE USO

Se requiere configurar un canal de expansién para la lectura de una senal de caudal y
obtencién del caudal acumulado. El caudalimetro esta conectado a la entrada 7 del
modulo con direccion 4. Se ha configurado la equivalencia Pulsos - Unidad de
ingenieria, suponiendo que el caudalimetro de un pulso por litro para que el totalizador
se exprese en m°.

Cuando se configuran un caudalimetro y un contador en los canales de expansioén, la
direccién y entrada seleccionadas en ambos casos sera la misma. En este caso ambos
canales de expansion estarian configurados para la estrada 7 del médulo con direcciéon
4.

Configuracion: Para realizar esta configuracién, rellenar los campos como muestra la siguiente
figura.

Modo: | CONTADOR Al Direccion: Entrada/Salida: Grupo: Expansiones

16

Nombre Unidad
Caudal salida
Contador salida m3 -

Totalizador Equivalencia pulsos - unidad de ingenieria

Un pulso equivale a: 0,001

Modificar

Figura 11-8. Ejemplo de configuracién “Un contador”.
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11.8 EXPANSION MODO ENTRADA ANALOGICA - CONFIGURACION

Parametros conversion a unidad de ingenieria

--> Equivalencia en unidac

Figura 11-9. Detalle de configuraciéon “Expansiones modo entrada analégica”.

Tabla 11-7. Interfaz de configuraciéon “Expansiones modo contador”.

Campo

Modo

Nombre

Unidad

Parédmetros de
conversion a unidad
de ingenieria

Descripcion

Permite configurar la naturaleza de la senal (4/20mA o 0-10V).

jumper correspondiente retirando el frontal del Hermes

@ Para el modo de funcionamiento 0-10V desconectar el
M120.

El valor de la senal a registrar en base a las siguientes tres
configuraciones:

Salvar valor inmediato: Registra directamente el valor medido.

Salvar promedio: Registra el valor promedio de los valores instantaneos
leidos durante el periodo de registro.

Salvar promedio, min. max: Registra el valor promedio, minimo y maximo
de los valores instantaneos leidos durante el periodo de registro.

Nombre de la entrada analdgica.
Unidad en que se expresa la magnitud medida.

Parametros de conversion a unidad de ingenieria de las sondas
analdgicas.

Los pardmetros “Inicio escala” y “Fondo escala” vinculan el valor de la
entrada analdgica en voltios o miliamperios con el valor real de la
magnitud fisica medida en ambos puntos.

El equipo interpola linealmente el valor de la magnitud medida entre
ambos puntos.
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11.9 EXPANSION MODO ENTRADA ANALOGICA - EJEMPLO DE USO

Se requiere configurar una alarma SMS por una temperatura fuera de rango. La sonda
esta dispuesta en la entrada nimero 1 del médulo con direccion 4. Se va a utilizar una
sonda analdgica de temperatura que proporciona 4 mA en el bucle para temperaturas
de -20 °C y 20 mA para 70 °C.

Las condiciones de activacion de la alarma son:

TEMPEIATUIA A8 .een e > 25 °C.
TEMPEIATUIA DAJA ..ete i < 18 °C.
L ST =T 1= 1 PRSPPSO 1 °C.
PEISISTENCIA .. 300 segundos

figura.

Modo: [ENTRADA ANALGG. ||  Direccion: [0 JJll  Entradassatica: [0 Jfll Grupo: [0 [ e

Nombre Unidad
Temperatura C

Parametros conversion a unidad de ingenieria

> Equivalencia en unidad ingenieria: -
Al registrar este canal:

Er—

--> Equivalencia en unidad ingenieria: 70

Alarmas -(®) Configuracién 0 ——
Ve e A Rango horario de habilitacion Siempre

stauracion

H Final: a

Texto de alarma
Temperatura fuera de rango]

Parametros de consigna Acciones a ejecutar por alarma
25
13
]
300 Nivel bajo

Nivel nominal

Figura 11-10. Detalle de ejemplo de configuraciéon “Expansiones modo entrada analdgica”.
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11.10 EXPANSION MODO SALIDA DIGITAL - CONFIGURACION

Maodo: | SALIDA DIGITAL Direccion: Entrada/Salida: Grupo:

Comandos disponibles para esta salida:
Activar salida: EXPO=1
Desactivar salida: EXPO=0

Activar salida 5 segundos: EXP0=1T=5

Figura 11-11. Detalle de configuracion “Expansiones modo salida digital”.
Tabla 11-8. Interfaz de configuracion “Expansiones modo salida digital”.
Campo Descripcion

Nombre Nombre de la salida digital.

11.11 EXPANSION MODO SALIDA DIGITAL - EJEMPLO DE USO

Configuracion de un canal de expansién para activacion de una salida digital. La salida
esta conectada a la entrada 1 del mdédulo con direcciéon 4.

Configuracion: Para realizar esta configuracion, rellenar los campos como muestra la siguiente figura
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SALIDA DIGITAL - Dlre((njn:E. Entra-:la_-'SaIu:la: IZ]rupD: e

Nombre
Alarma Temperatura Alta

Comandos disponibles para esta salida:

48-63 | B4-79 8095 96111
Activar salida: EXP16=1
Desactivar salida: EXP16=0

Activar salida 5 segundos: EXP16=1,T=5

Figura 11-12. Ejemplo de configuracién de salida digital en canal expansion.

En esta configuracién los comandos a utilizar para la activacion y desactivacion de la
salida son EXP16=1 y EXP16=0.

11.12EXPANSION MODO SONDA PT100 - CONFIGURACION

Entrada/Salida: - e

Mombre Unidad

Figura 11-13. Detalle de configuracién “Expansiones en modo PT100".

Tabla 11-9. Interfaz de configuracién “Expansiones en modo PT100".

Campo Descripcion
Nombre Establece el nombre del canal de expansion.
Unidad Unidad en que se expresa la magnitud medida.
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11.13EXPANSION MODO SONDA PT100 - EJEMPLO DE USO

Se requiere configurar una alarma SMS por una temperatura fuera de rango. La sonda
esta dispuesta en la entrada nimero 1 del médulo con direccion 4. Se va a utilizar una
sonda de temperatura PT100.

Las condiciones de activacion de la alarma son:

TEMPEIATUIA @8 .eee e > 40 °C.
TEMPEIATUIA DAJA e e <bh°C.
[ TS =T =TT I PP PPPPPP 1 °C.
PEISISTENCIA ..ot 300 segundos.

Cuarto contadores

Alarmas -(®) Configuracién 0 —— —

Rango horario de habilitacion —— T Flag
Habilitar si

Mensaje restauracion TRUE -
e e

Habilitar alarma

— nicio: Final: _ TRUE

Lar por alarma
Nivel alto
Nivel nominal

No enviar aviso Nivel bajo

Figura 11-14. Ejemplo de configuracién de sonda PT100 en canal Expansién.

MANUAL DE PROGRAMACION HERMES / NEMOS 11-16



MICRO®COM

Flags Simply More

12 - FLAGS

Los dispositivos Microcom cuentan con un conjunto de 32 memorias que pueden contener un valor
binario, es decir, 0 o 1. Estas memorias, que denominamos 'flags', ofrecen las siguientes
funcionalidades:

Condicionar la habilitacion de alarmas: Todas las configuraciones de alarmas cuentan con la opcién
“Habilitar si” que permite vincular la habilitacién de la alarma al estado de un flag.

Condicionar la habilitacion de temporizadores: Los temporizadores ciclicos cuentan con la opcién
“Habilitar si” que permite vincular la habilitacién del temporizador al estado de un flag.

Generar alarmas: Es posible generar alarmas en funcién del valor de un flag. Esta posibilidad esta
disponible para los flags 0 a 15 y se describe a continuacién.

Desde la pantalla “Macros”, es posible declarar una ecuacion que define el
comportamiento del flag, por ejemplo, la activacién de dos entradas digitales. Ver

Apartado 15.

El valor de los flags se puede establecer como resultado de una alarma, desde un
temporizador, desde MicroPLC-Il o con los comandos “Fx=y"” donde x es el indice del
flag e y el valor a cargar, 0 o 1.

Acceso:

Guardar
po ot g -
General Entradas y salidas Temporizadores Diagnostico
1
E.Analégicas Sondas E.Digitales Caudalimetros
MODEUS Expansiones C.Matematicos Flags

Menu 3 Entradas y Salidas 3 Flags

MANUAL DE PROGRAMACION HERMES / NEMOS 12-1



MICROCOM

Flags Simply More

12.1 DESCRIPCION DE CAMPOS

’r Nombre—™M8M8M MMM

Figura 12-1. Detalle de interfaz “Configuraciéon de sondas de presiéon”.

Tabla 12-1. Interfaz “Configuracién de sondas de presiéon”.

ftem Campo Descripcién
@ Seleccion del indice del flag a configurar.

flag
@ Nombre Nombre del flag.

12.2 EJEMPLO DE USO CON ECUACIONES

Se requiere configurar una alarma SMS por la activaciéon de un Flag. La condicién de
encendido del Flag es, a su vez, la activacién dos entradas digitales al mismo tiempo.

Las condiciones de activacion de la alarma son:

ENtradas digitales......oooovi i Oy 1 activadas a la vez.
PEISISTENCIA ..v e 10 segundos.
R B aINIE o e 0 segundos.

Configuracion:
1. Crear la ecuacion asociada al Flag desde el formulario Macros.

2. Eneste formulario, introducir, en el campo “Comando”, la ecuacion. En este caso toma la forma
DIO&DI1, realizando la funcién and de las entradas digitales 0y 1.

3. Tras hacer clic en el botdén “Anadir Ecuacion” la nueva ecuaciéon queda dada de alta.
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Para definir la ecuacion se hace uso de los operadores “&" y DIx.

El primero de ellos realiza la funcién légica and, mientras que el segundo retorna el
valor de la entrada digital especificada. Ver lista completa de operadores en el

Apartado 24.

(] — —_
Menu — Abrir Guardar

Macro / Ecuacidn: A Mombre: Comando:  DID&DN|

Aradir Macro Aradir Ecuacion Eliminar

Doble click para editar: Memaoria restante 1024

Figura 12-2. Ejemplo de configuracion “Ecuacion para activacion de Flag”.

Doble click para editar: Memoria restante 1012
FO={DID&DIT}

Figura 12-3. Detalle de configuracion “Ecuacién para activacion de Flag”.

4. Configurar el flag 0 para que genere la alarma correspondiente desde el formulario Flags. Ver
Figura 12-4.

Alarmas -(#) Configuracion 0 —— E—
Habilitar alarma Rango horario de habilitacion
Mensaje restauracion nicio: a Final:
Reenviar
e alarma

Entradas digitales 0 y 1 activas|

Acciones a gjecutar por alarma

Mivel alto

No enviar aviso 0 Nivel bajo

RX NO CONECTADO

Figura 12-4. Ejemplo de configuracién de alarma por activaciéon de Flag.
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12.3 EJEMPLO DE USO CON ACCIONES

Con frecuencia, la configuracién de Hermes o Nemos requiere la activaciéon de un flag
cuando se activa una entrada digital o cuando una entrada analdgica supera cierto
valor. Por ejemplo, en la aplicacion de aliviaderos, al activarse la sonda capacitiva
(entrada digital), se activa un flag que, a su vez, habilita un temporizador ciclico para
realizar el registro répido de la sefal de nivel.

Las condiciones de activacion de la alarma son:

Entrada digital ..o 0 se activa (nivel alto).
PEISISTENCIA ..o 10 segundos.
R BAIMNIE e 1 segundos.
ALBITNAS e No enviar alarma.

Configuracion:

1. Acceder al formulario “entradas digitales”.
2. Seleccionar el modo de funcionamiento.

3. Anadir un nombre.

4. Configurar una alarma por nivel alto, de acuerdo con las condiciones de activacién descritas.
Para realizar esta configuracion, rellenar los campos como muestra la siguiente figura.

Nombre -
Activar flag 0 Entradas Digitales
var flag
0 1 2

Activar flag 0
4 5 6

Alarmas -(®) Configuracion 0 —— () Configuracian C —( Configuracion 3

Habilitar alarma Rango horario d 0 el Flag
Hab
stauracion
ofi on po Texto de alarma
Activar flag 0f

Parametros de consigna Acciones a ejecutar por alarma

Ayuda

X Texto que serd enviado al dispararse la alarma.
Persist: |10 Nivel alto

Rearme: 0 Nivel bajo

Figura 12-5. Ejemplo "“Configuracion Flags”.
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5. Configurar la ejecucion de la accién: “160 — Activar Flag 0" en acciones a ejecutar por alarma:
nivel alto.

Editar acciones = Entradas Digitales

0 1 2
Acciones disponibles: Comunes Todas Acciones a ejecutar:
160 - Activar flag 0

Activar flag 0

4

Afadir --->

- Activar flag 0 g-Fallo red
- Activar flag 1
- Activar flag 2 Eliminar
- Activar flag 3
esactivar flag 0
esactivar flag 1
esactivar flag 2

- Desactivar flag 3 Activa el flag especificado.

Cancelar

Pardmetros de consigna Ayuda

Permite la ejecucién automatica de una serie de acciones cuando

Persist: |10 la sefial toma el estado indicado.

No enviar aviso Rearme: 0

6. Pulsar sobre el botén “Aceptar”

Editar acciones

Acciones disponibles: Comunes Acciones a ejecutar:
- Macros 160 - Activar flag 0
|- Registro
- Flags

L1160 - Activar flag |
- 161 - Activar flag 1
-162 - Activar flag 2 Eliminar
- 163 - Activar flag 3

Anadir --->

- 164 - Desactrvar flag 0
- 165 - Desactivar flag 1
- 166 - Desactivar flag 2

167 - Desactivar flag 3 - Activa el flag especificado.

Cancelar
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12.4 EJEMPLO DE USO CON MICROPLC

Se requiere activar un flag indicando la necesidad de encender un bombeo.

Se declara el flag 0 con nombre “PIDEAGUA".

Se declara la entrada analégica O con nombre “Nivel”.

Se implementa la l6gica de manera que el flag se active con niveles inferiores a 3 y se desactive
para niveles superiores a 5.

Importar Exportar .
: : Pagina

Manual de MicroPLC-1l Borrar pagina

Linea en blanco

Joble click para editar: Memoria restante 934

Panel control MicroPLC

RUM Verificar

STOP Monitor

No se encontré ningtin error

Para mas informacién acerca de la programacién por MicroPLC, Ver Apartado 16.
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13 - CANALES MATEMATICOS

Los canales matematicos son canales virtuales cuyo valor es el resultado de una ecuacién que
vincula uno 0 més canales fisicos.

La lista de operadores disponibles, entre los que se encuentran operaciones
matematicas, l6gicas y operadores que devuelven la lectura de los canales fisicos del
equipo, se puede consultar en el Apartado 24.

Acceso:
Meny == o Ad
— Abrir Guardar
> a L)
General Entradas y salidas Temporizadores Diagnastico
E.Analdgicas Sondas E.Digitales Caudalimetros
MODBUS Expansiones C.Mateméticos Flags

Menu 3 Entradas y Salidas 3 C. Matematicos

Entre las aplicaciones mas Utiles de los canales matematicos se encuentran:
La conversion de senales de sensores no lineales.

El célculo de magnitudes derivadas de dos o mas medidas fisicas.
Registro/envio de variables internas a Zeus.

Hermes: La lectura de los canales matematicos se realiza automaticamente una vez por
segundo a partir de la version de firmware 9. Para registrar estas lecturas se debe
configurar un temporizador.

Nemos: La lectura y registro de los canales mateméaticos se realiza a demanda. Para
realizar estas lecturas y registros se debe programar un temporizador.

13.1 DESCRIPCION DE CAMPOS

Nombre Unidad Gru - —
:. Canales Matematicos

Figura 13-1. Detalle de interfaz “Configuracién de canales matematicos”.
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Tabla 13-1. Interfaz “Configuracion de canales matematicos”.

Campo

Descripcion

(]

Seleccién del
canal
matematico

Indice del canal mateméatico a configurar.

©0

Modo

Nombre

Unidad

Grupo

Ecuacion de
conversion

Habilita / inhibe el canal matematico.

Al registrar este canal: En los modelos compatibles, el valor de la senal
a registrar puede ajustarse en base a las siguientes tres configuraciones:

Salvar valor inmediato: Registra directamente el valor medido.

Salvar promedio: Registra el valor promedio de los valores instantdneos
leldos durante el periodo de registro.

Salvar promedio, min. max: Registra el valor promedio, minimo vy
maximo de los valores instantaneos leidos durante el periodo de
registro.

Nemos: Para las opciones Salvar promedio y Salvar
promedio, min y max, configurar un temporizador para
hacer lecturas intermedias del canal.

Nombre del canal matemético

Unidad en que se expresa la magnitud medida.
Grupo al que se asocia el canal matematico.
Todas las entradas de un grupo se leen o registran a la vez.

Configurar un temporizador ciclico si se desea registrar
esta senal o grupo de manera periddica. Ver Apartado
14.2

Los canales mateméaticos del 0 al 15 se pueden registrar
por grupos o individualmente. Del 16 en adelante se
registran a través de los grupos.

Establece la ecuacién que define el comportamiento del canal
matematico. Ver Apartado 24 para consultar los operadores disponibles.
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13.2 EJEMPLO DE USO

Configuracion de un canal matematico para obtener el porcentaje de llenado de un
depdsito de agua a partir de:

o Un valor variable: Altura de nivel de agua (entrada analégica 0)

e Un valor fijo: Altura maxima del depdsito (6 metros).

Las condiciones de activacion de la alarma son:

CaNAl MM CO e Canal 0.

Modo - ra
No habil. 2 Canales Matematicos

Habil. i) 1

Porcentaje

Figura 13-2. Ejemplo de configuracion “Un canal matematico”.
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14 - TEMPORIZADORES

Los dispositivos Microcom cuentan con un completo juego de temporizadores. Dependiendo del
rango temporal y de la funcionalidad que se desea cubrir, sera adecuado el empleo de
temporizadores ciclicos, semanales o mensuales.

Acceso:
— L
T —_
Menu — Abrir Guardar
o o4 C] ]
General Entradas y salidas Temporizadores Diagnastico
Ciclicos Semanales Mensuales

Menu 3 Temporizadores

14.1 INFORMACION GENERAL
Aspectos comunes en todos los temporizadores:

Temporizador 1

Temporizadores (
Habilitar ten P ¢

4-7

Rango horario de habilitacion

Inicio: a

Temporizador 2 Temporizador 3

Habilitar temporiz. abilitar si Habilitar ten

Rango horario de habilitacion Rango horario de habilitacién

Inicio: Inicio: a

Periodo: Acciones a ejecutar Periodo Acciones a ejecutar
|:| !' - |;|

Figura 14-1. Pantalla general “Configuracion de temporizadores”.
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Tabla 14-1. Interfaz “Configuracién de temporizadores”.

item Campo Descripcion
Seleccion . .
@ del Selector del temporizador a configurar.
temporizad Se dispone de 16 instancias por cada tipo de temporizador.
or
Habilitar el
@ temporizad  Habilita el uso de ese temporizador.
or
Permite seleccionar una lista de hasta 8 acciones, que se ejecutaran al
cumplirse el periodo de tiempo de activacidon. Estas 8 acciones se
ejecutaran en el orden configurado.
La disponibilidad de estas opciones depende el dispositivo utilizado. Las
acciones se reparten en dos grupos: Comunes y Todas.
Editar acciones
Acciones a ejecutar:
Afadir --->
Acciones o
Eliminar
para
ejecutar

Activa el flag especificado.

Aceptar

Cancelar

Ver Apartado 23 para conocer las acciones disponibles.
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Interfaz que permite configurar los temporizadores ciclicos. Estos ejecutan acciones de forma

periddica.

Acceso:

4

—_l

Guardar

o o
General Entradas y salidas
Ciclicos Semanales
Menu :>

En cada temporizador ciclico, ademas de las opciones comunes,

campos de configuracion:

Temporizador 0

Habilitar temporiz.

Habilitar si -

Rango horario de habilitacion

Inicio: H

Acciones a gjecuta

Editar

Temporizadores Diagnastico

Temporizadores

Mensuales

=

Ciclicos

se encuentran los siguientes

Temporizador 1

Habilitar temporiz.

Habilitar si -

Rango horario de habilitacion Siempre

Inicie: Dn:ﬂoa Final: DD:UDH
Lun Mar Mie Jue Vie Sab Diom

Acciones a ejecutar

Editar

Figura 14-2. Detalle de pantalla “Configuracién de temporizadores ciclicos”.
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Tabla 14-2. Interfaz “Configuracién de temporizadores ciclicos”.

Descripcion

Habilitar si

Rango horario de
habilitacion

Periodo

Vincula el funcionamiento del temporizador al estado de uno de los flags
del sistema.

Si el flag correspondiente, toma el valor indicado en el desplegable
Fx=TRUE (1, activado) o Fx=FALSE (0, desactivado), el temporizador
estara activo.

Ejecuta las acciones sélo cuando alguna otra condicion
se cumpla, como puede ser la activacion de una entrada

@ digital o el sobre rango de una entrada analdgica.

Para inhibir esta opcion, se debe dejar el Menu
desplegable en TRUE.

Para conocer en detalle el funcionamiento de los flags,
consultar el Apartado 12.

Establece el horario y los dias de la semana en que el temporizador
ciclico estara activo.

Opcion “Siempre”: El temporizador estara activado las 24 horas y los 7
dias a la semana.

Frecuencia de activaciéon del temporizador ciclico, en segundos.

Rango valido: Desde 1 hasta 43200 segundos (12 horas).

Una configuracion tipica es configurar un temporizador ciclico con un periodo de 600

@ segundos, cuya accion a ejecutar es registrar el grupo de canales 0.

Esta configuracion genera un histérico de los valores de la entrada analdgica
correspondiente en intervalos de 10 minutos.
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14.3 TEMPORIZADORES SEMANALES

Interfaz que permite configurar los temporizadores semanales, los cuales ejecutan acciones en
horas determinadas de los dias seleccionados de la semana.

Acceso:
] '
(] — e
S — Abrir Guardar
0] po_od C] ]
General Entradas y salidas Temporizadores Diagndstico
Ciclicos Semanales Mensuales

Menu 3 Temporizadores 3 Semanales

En cada temporizador semanal, ademas de las opciones comunes, se encuentran los siguientes
campos de configuracion:

Tempaorizador 0 Temporizador 1

Habilitar temporiz. Habilitar temporiz.

Rango horario de habilitacion Rango horario de habilitacion

Ejecutar a las: OO:D?"B Ejecutar a las: a

Lun Mar Mié Jue

Acciones a ejecutar Acciones a ejecutar

Editar

Figura 14-3. Detalle de pantalla “Configuracién de temporizadores semanales”.

Tabla 14-3. Interfaz “Configuracién de temporizadores semanales”.

Campo Descripcion
Rango horario de Permite establecer la hora y seleccionar los dias de la semana en el
habilitacion temporizador semanal se activara.

Nemos: Una aplicacién tipica de los temporizadores ciclicos es provocar la descarga
diaria del histérico registrado por GPRS.

Para ello, se configura un temporizador semanal que, todos los dias a la hora
seleccionada, ejecute la accién “79 - Conectar/refrescar datos en Zeus”.
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14.4 TEMPORIZADORES MENSUALES

Pantalla que permite configurar los temporizadores mensuales. Estos ejecutan acciones a una hora
determinada los dias del mes seleccionados.

Acceso:
&
Guardar
o po o o -
General Entradas y salidas Temporizadores Diagnastico
Ciclicos Semanales Mensuales

Menu 3 Temporizadores 3 Mensuales

En cada temporizador ciclico, ademas de las opciones comunes, se encuentran los siguientes
campos de configuracion:

Ejecutar a las: a

Editar

Figura 14-4. Detalle de pantalla “Configuracién de temporizadores mensuales”.

Tabla 14-4. Interfaz “Configuracién de temporizadores mensuales”.

Campo Descripcion
Dias / Hora de Permite establecer la hora y seleccionar el o los dias del mes en los que
ejecucion el temporizador se activara y ejecutara las acciones.

Una configuracion tipica es configurar un temporizador mensual para calcular el
consumo mensual de un contador.
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15 - MACROS

Pantalla que permite definir macros, ecuaciones y tablas de conversion.

A
Guardar
po. o4 g -
General Entradas y salidas Temporizadores Diagnastico
General Avanzado Macros Autorizados Voz

Firmware

Acceso:

Menu 3 General 3 Macros

15.1.1 Macros

Las macros definen comandos de usuario, estableciendo la equivalencia con el comando real en el
“lenguaje” del equipo.

El comando para activar una salida digital podria tomar la forma OUTO = 1 siguiendo
la sintaxis del equipo. Sin embargo, es posible, mediante las macros, generar un
comando de usuario con el texto “Encender Caldera” que resulta mas facil de
recordar.

Una segunda aplicacién para las macros es la de crear conjuntos de comandos que
se ejecutaran desde una accioén.

15.1.2 Ecuaciones

Son computadas una vez por segundo, actualizdndose, en consecuencia, el valor del flag. Esto
permite hacer combinaciones de varias operaciones légicas como por ejemplo la activacién de dos
entradas digitales.

MANUAL DE PROGRAMACION HERMES / NEMOS 15-1



MICROCOM

Macros Simply More

15.2 DESCRIPCION DE CAMPOS

Macro / Ecuacion: A Nombre: Comando:

Afadir Macro Anadir Ecuacidn Eliminar

Doble click para editar: Memoria restante 1024

Figura 15-1. Detalle de configuraciones generales en pantalla Macros.

Tabla 15-1. Interfaz de configuracién de pantalla Macros.

Campo Descripcion
Macro / Ecuacion Numero de la macro o de flag que se configurara.
Nombre Nombre de la macro.

Comando Ecuacion.
Anadir Macro Registra la ecuacién introducida a una macro.
Anadir Ecuacién Registra la ecuacién introducida a un flag.

Eliminar Elimina la macro o ecuaciéon seleccionada.

15.3 MACRO DE ENCENDIDO

Seleccién de macro para ejecutarse automaticamente tras el encendido del equipo.

Macro de encendido

|:- La macro seleccionada se gjecutara automaticamente
tras el encendido del dispositivo.

15.4 MACRO DE ACTIVACION POR IMAN (EXCLUSIVO NEMOS COMPATIBLES)
Seleccion de macro para ejecutarse automaticamente tras la activacion por iman del Nemos.

Macro de activacion por iman

l:- La macro seleccionada se ejecutard automnaticamente
tras la activacién por iman del dispositivo.
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15.5 TABLAS DE CONVERSION

Las tablas de conversion se emplean para convertir magnitudes con una relaciéon no lineal.
Hay varios procedimientos para cargar los valores en la tabla:

Manualmente.

Utilizando los asistentes de Poleni.

Utilizando los asistentes de Manning.

En los tres casos se genera una tabla con dos columnas:

Tabla 15-2. Campos de la tabla de conversion.

Campo Descripcion
Valor Crudo Valor de entrada (a convertir). Valor crudo  Valor com,
Valor Convertido Valor de salida (convertido).

@ Las tablas de conversion admiten un maximo de 32 valores

Se dispone de 2 tablas de conversién

15.5.1 Modo manual

Registra directamente los valores crudo y convertido.
Para ello:

1. Rellenar los campos correspondientes.

2. Pulsar el botéon “Anadir”.

3. Para eliminar los valores registrados, pulsar el botén “Quitar” y reordenar los valores utilizando

las flechas “arriba” y “abajo”.
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15.5.2 Asistente Poleni - Caudal en canales aliviaderos

Se utiliza cuando se desea obtener el caudal en un canal dispuesto en un aliviadero.

Para este caso se requiere de un sensor que mida la altura del agua.

Asistente Poleni

- Coeficiente de Polleni - Seccion del muro

SENSOR DE NIVEL
DATALOGGER  ULTRASONICO —=
N200 Y100

) eni: 0 Altura 0

Anchura 0

Generar tabla Cancelar

Figura 15-2. Asistente Poleni.

Tabla 15-3. Campos a informar para estimar el caudal.

Campo Descripcion
. Depende de la forma de la seccién del muro. Elegirlo pulsando sobre los
Coef. Poleni L
dibujos.
Cota maxima (m) Altura maxima que puede alcanzar el caudal en el canal.
Altura muro (m) Altura del muro de alivio.
Longitud muro (m) Longitud del muro de alivio.

El asistente genera una tabla de conversion de altura de ldmina de agua

(Valor Crudo) a caudal en m?/s (valor convertido).
Generar Tabla
La tabla contiene 32 valores de altura de lamina, desde O hasta la cota

maxima.

Cancelar Cierra la ventana del asistente de Poleni.
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15.5.3 Asistente Manning - Caudal en aliviaderos

Se utiliza cuando se desea obtener el caudal en un canal.

Para este caso se requiere de un sensor que mida la altura del agua.

DATALOGGER
H200 T

SENSOR DE NIVEL
ULTRASONICD ——
Y100

S S S S S S S S
272 W

s 4 “
9 s = 4 -4
= < <

Iy

Figura 15-3. Asistente Manning.
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Tabla 15-4. Campos a informar para estimar el caudal.

Descripcion

Seccioén

Rugosidad

Generar Tabla

Forma del conducto. El asistente permite elegir entre las siguientes
opciones:

Seccion Circular:
= [D: Diametro. Se indica en metros.
= h: Altura. Se indica en metros.
Seccion Rectangular:
= b: Anchura. Se indica en metros.
= h: Altura. Se indica en metros.
Seccion Trapezoidal:
= b: Anchura de la base. Se indica en metros.

= 7: Diferencia entre la anchura de la base vy la anchura superior.

h: Altura. Se indica en metros.
Comun a todas las secciones:

= S: Pendiente de la linea de agua en tanto por 1. Se calcula
dividiendo los metros ascendidos entre los metros recorridos.

Dependiendo del material, el coeficiente de rugosidad (n) del conducto
varia. El asistente permite elegir entre varios materiales:

Cemento, Hormigdn, Hierro, PVC u otra (se podré rellenar manualmente
el coeficiente de rugosidad).

El asistente genera una tabla de conversion de altura de ldmina de agua
(Valor Crudo) a caudal en m?/s (valor convertido).

La tabla contiene 32 valores de altura de ldamina desde O hasta la cota
maxima.

Cancelar

®

ingenieria “y" utilizando la tabla “x

Cierra la ventana del asistente de Manning

Para utilizar la tabla de conversion se utiliza el comando TBLx(y). Retorna el valor de

"o "n
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15.6 EJEMPLOS DE USO

Ejemplo 1: Creacién de una macro llamada “Encender caldera” que provocara la
activacion de la salida digital 0. Con esta configuraciéon en el equipo, al recibir un SMS
con el texto “"Encender caldera”, lo convertira en OUTO = 1, que provocara la
activacion de la salida digital O.

1. Rellenar los siguientes campos con los valores indicados en la Figura 15-4:
=  Macro.
=  Nombre.

=  Comando asociado.

2. Pulsar el boton “Anadir Macro”.

] — e
— — Abrir Guardar

Macro / Ecuacion: 8 Mombre: Encender caldera Comando: OUTD=1

Afadir Macro Aradir Ecuacion Eliminar

ble click para

Figura 15-4. Detalle de configuracion “Macros, ejemplo 1".
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Ejemplo 2: Creaciéon de un temporizador semanal para activar el encendido
automatico de la caldera ejecutando la macro “Ejemplo 1"”.

1. Desde el formulario Temporizadores Semanales, habilitar un temporizador
2. Acceder a editar acciones y pulsar el boton “Ejecutar”.

3. Desde la pantalla de "Editar acciones”, seleccionar en el listado la macro que se desea ejecutar
al activarse el temporizador

4. Pulsar en el botén “Anadir”.
5. Pulsar en el boton “Aceptar”

4

— . -
(| — —_ X
e — Guardar |ar acciones 3

Temporizador 0

Habilitar te

Acciones disponibles: Comunes Todas Acciones a ejecutar:
Cros 1 - Ejecutar macro 0

Rango horario de habilitacion Lectura Afadir >

Ejecutar a las: OO:IJIJH

Lun Mar [ Mig [f]Jue Eliminar

Ejecuta la macro especificada.

Aceptar

Temporizador 2

- = Cancelar
Habilitar temporiz.

Rango horario de habilitacion

Ejecutar a las: Ejecutar a las: a

Acciones a ejecutar Acciones a ejecutar

Figura 15-5. Detalle de configuracién “Macros, ejemplo 2".
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Ejemplo 3: Se requiere configurar la activacion de un Flag. La condicién de encendido
del Flag es, a su vez, la activacion dos entradas digitales al mismo tiempo.

Las condiciones de activacion de la alarma son:

ENtradas digitales......cooovei i Oy 1 activadas a la vez.
Configuracion:

1. Crear la ecuacion asociada al Flag desde el formulario Macros.

2. Eneste formulario, introducir, en el campo “Comando”, la ecuaciéon. En este caso toma la forma
DIO&DI1, realizando la funcién and de las entradas digitales Oy 1.

3. Tras hacer clic en el botén “Anadir Ecuacion” la nueva ecuacion queda dada de alta.

Para definir la ecuacion se hace uso de los operadores “&" y DIx.

El primero de ellos realiza la funcién légica and, mientras que el segundo retorna el
valor de la entrada digital especificada. Ver lista completa de operadores en el

Apartado 24.

] &

Menu Abrir Guardar

Macro / Ecuacidn: A Mombre: Comando:  DID&DN|

Aradir Macro Aradir Ecuacion Eliminar

Doble click para editar: Memoria restante 1024

Doble click para editar: Memoria restante 1012
FO={DID&DIT}
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16 - MICROPLCHII

MicroPLC-Il es un lenguaje de programacion de automatismos, disponible en la mayoria de los
modelos Hermes. Gracias a MicroPLC-Il, los Hermes pasan de simples sistemas de supervision a
ser capaces de automatizar por completo pequenas instalaciones, como bombeos, pozos, sistemas
de frio industrial, etc.

A continuacién, se describe la interfaz de MicroPLC-Il; para una completa descripcién del lenguaje
y sus capacidades, se recomienda la lectura de “Manual de MicroPLC-II".

Acceso:
. — E 4
Men( — : —
— Abrir Guardar
po-_ o4 C] ]

General Entradas y salidas Temporizadores Diagnastico

General Avanzado Macros MicroPLC
Autorizados Voz Firmware

Menu 3 General 3 MicroPLC

La version de firmware 9 (y posteriores) y la version de MICROCONF 9 (y posteriores)
integran MicroPLC-II.

Los equipos compatibles con MicroPLC-Il también son retro compatibles con el
lenguaje MicroPLC.

Los manuales de programacion de ambos lenguajes se encuentran disponibles, para su
descarga, en la pagina web: www.microcom.es.

También se pueden solicitar de la siguiente manera:
Email: soporte@microcom.es
Teléfono: (+34) 943 639 724 (Extension 2).

Descarga directa (MicroPLC-Il): Haciendo clic, al acceder a la pantalla, en el siguiente
acceso:

Importar Exportar

Manual de Mic C- Borrar pagina

Linea en blanco
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Ejemplo de script MicroPLC Il:

LT #INIT

L2 REM EJEMPLO SECCION DE CONFIGURACION
L3 AIO : NIVEL_DEPOSITO

L4 DOO : BOMBA

L5 #END_INIT

L6 REM EJEMPLO BUCLE DE PROGRAMA PRINCIPAL
L7 IF NIVEL_DEPOSITO >=3.5; BOMBA =0

L8 IF NIVEL_DEPOSITO <= 1.5; BOMBA =1

Figura 16-1. Ejemplo de script en lenguaje MicroPLC-II para la activaciéon automatica de una bomba segun el
nivel de un depdsito.

Tabla 16-1. Explicacién del lenguaje utilizado.
Linea Descripcion

Palabra clave para iniciar la seccion de inicializacion. La seccién de inicializacién se

- ejecuta una Unica vez al iniciar la ejecuciéon del script.

L2 Comentario para describir el programa. Esta linea no se ejecuta.
Asigna el alias “NIVEL_DEPOSITO" a la entrada analdgica 0 “Al0".

L3 En la entrada analdgica O se ha conectado y configurado un sensor que mide el nivel
de agua de un deposito.
Asigna el alias “BOMBA" a la salida digital 0 “DOQ".

L4 El relé de la salida digital O controla el encendido y apagado de un motor de bombeo
de agua que rellena el depdsito de agua.

L5 Palabra clave para finalizar la seccién de inicializacion.

L6 Comentario para describir el programa. Esta linea no se ejecuta.

L7 Si el valor en “"NIVEL_DEPOSITO" es superior o igual a 3,5 metros se desactiva

“BOMBA".

LS Si el valor en “NIVEL_DEPOSITO" es inferior a 1,5 metros se activa “BOMBA".
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16.1 INTERFAZ

Doble click para editar:

[tem

©

Campo

Importar

Exportar

Selector de
paginas

MICRO®COM

Simply More

Pagina

Borrar pagina

Memoria restante 102:

Figura 16-2. Interfaz MICROPLC-II.
Tabla 16-2. Interfaz MICROPLC-II.
Descripcion

Permite importar un fichero de texto plano (.TXT) con lineas de cédigo
en lenguaje MICROPLCHII.

@ Este fichero debe incluir todas las paginas.

Permite exportar todas las lineas de cddigo MICROPLC-II a un fichero
de texto plano (.TXT).

@ Este fichero incluye la informacion de todas las paginas.

Permite navegar entre las paginas y conocer el porcentaje de utilizacion
de cada pagina.

Caja entrada
codigo

Linea de programa.

Pulsar el boton “ENTER" para anadir el cédigo al script de la pagina.
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ftem Campo Descripcién

@ Borrar pagina  Permite borrar el coédigo de la pagina seleccionada

@ Linea en o ) o
blanco Permite anadir una linea en blanco al cédigo

Lineas de cddigo o script.

Linea en blanco

Doble click para editar: Memoaria restante 1024

@ Panel de
codigo

Parte superior: Cantidad de memoria libre.

Parte derecha: Botones para cambiar el orden de las lineas de codigo y
eliminarlas.

Panel control
MicroPLC

Ver el siguiente apartado.
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16.2 PANEL DE CONTROL MICROPLC

ftem Campo

@ Selector de
lenguaje

@ Botones

-Version

- Panel control MicroPLC

RUM Verificar

STOP Monitor

Figura 16-3. Panel de control MICROPLC-II.
Tabla 16-3. Panel de control MICROPLC-II.
Descripcion
Lenguaje de programacion a utilizar.

MicroPLC-II: Version disponible a partir de la version 9 de firmware.
Descrita en este manual.

MicroPLC: Versién disponible en versiones de firmware anteriores, que
se mantiene por retro compatibilidad.

Botones habilitados solamente para el lenguaje MICROPLC-II:

RUN: Ver Apartado 16.3.2.

STOP: Ver Apartado 16.3.1.

Verificar: Botén de verificacién. Revisa el programa y busca errores en la
sintaxis. Ver Apartado 16.4

Es necesarios que el sistema esté en STOP para poder
verificar el Script.

Monitor: Abre la ventana del monitor de variables. Ver Apartado 16.5.

Escribir: Escribe el cédigo de programacion en el equipo.

@ Estado
operativo

Indica el estado en el que se encuentra el equipo. Ver Apartado 16.3.
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ftem Campo Descripcién

Area de mensajes. Muestra trazas y detalles de errores. Al hacer clic en
@ Terminal un mensaje de error, se destaca en el panel de codigo la linea en la que
se encuentra el error. Ver Apartado 16.4

16.3 ESTADOS OPERATIVOS RUN Y STOP

Indica si estéd ejecutando el cédigo programado en MICROPLC II.

16.3.1 Stop

Estado seguro. El equipo entra en este estado manualmente, pulsando el botén “STOP" o
automaticamente, si detecta un fallo de coédigo.

El equipo no estad ejecutando el programa y todas las salidas permanecen

@ desactivadas.
Este estado permite tanto revisar la programacion vy la instalacion sin peligro como
cargar nuevos programas.

16.3.2 Run

Estado de ejecucion. El equipo entra automaticamente en este modo tras el encendido o cuando se
pulsa el botén "RUN".

El equipo:

1. Ejecutarélas lineas que se encuentren dentro de la secciéon de inicializacion (#INIT ... #END_INIT)
de todas las paginas.

2. Tras ello, se ejecutard, ciclicamente, el cédigo de todas las paginas, de izquierda a derecha y de
arriba abajo (una vez por segundo), leyendo las entradas, ejecutando todas las condiciones del
programa y activando las salidas necesarias en todo momento.
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16.4 VERIFICACION

El software de configuracion MICROCONF integra un revisor de cédigo que devuelve los
siguientes mensajes de error.

16.4.1 Formato de mensajes de error
P:00L:00 C:00. Mensayje de error

P:xx xx indica la pagina de programacion
L:xx xx indica la linea
C:xx xx indica la columna

Mensaje de error  Ver siguiente apartado para mas informacion.

P:0 L:31 C:1: Identificador desconocido
P:1 L:19 C:9: Variable de solo lectura
P:2 L:12 C;50: Varniable de solo lectura
P:2 L:17 C:9: Variable de solo lectura

119 C:55: Variable de solo lectura
P:4 L:6 C:32: Variable de solo lectura
P:4 L:7 C:28: Vaniable de solo lectura

16.4.2 Descripcién de mensajes de error

Mensaje de error Descripcion

Nombre de variable o alias Se ha encontrado una declaracién de nombre de variable o alias ya
ya existe declarado previamente.

indice fuera de rango El indice esta fuera de rango; por ejemplo, F32 es un indice fuera
de rango, pues los flags cubren desde FO hasta F31.

Nombre de variable o alias Se ha encontrado una declaracion de nombre de variable o alias no
no valido vélida. Las razones mas comunes son el empleo de un nombre
reservado o la presencia de caracteres no validos.

Propiedad invalida El objeto no tiene ninguna propiedad con el nombre indicado. Por
ejemplo: DI0.Q. 'Q' no es una propiedad vélida de DlIx.

Sin memoria para la variable  No queda espacio en memoria para la variable declarada.

Variable de solo lectura Se ha encontrado una asignacién a una variable de solo lectura. Por
ejemplo, asignar 'DI0O = 1". 'DIO' retorna el valor de la entrada digital
0; por lo tanto, no se puede escribir.

Error sintactico Se encontré un error sintactico.
|dentificador desconocido Se ha encontrado una operacién con una variable o alias no
declarado.

MANUAL DE PROGRAMACION HERMES / NEMOS 16-7



MICROCOM

MicroPLC-I Simply More

Redefinicion de variable Un nombre de variable o alias se ha declarado mas de una vez.
Ejemplo:

BOOL : BOYA_BAJO
INT : BOYA_BAJO

16.5 COMANDOS ASOCIADOS
Los siguientes comandos estan disponibles para gestion de la funcionalidad MicroPLC-lI:

Tabla 16-4. Comandos asociados.

Comando Descripcion
PLCRUN Establece el modo RUN.

PLCSTOP Establece el modo STOP.

16.6 MONITOR DE VARIABLES

El monitor de variables permite la inspeccion y modificacion de variables de MicroPLC-II en tiempo
real para propoésitos de depuracion del codigo.

Monitor MicroPLC-1I

Monitor de variables de MicroPLC-Il. Introduzea en el cuadro de la
izquierda el nombre de la variable que desea inspeccionar.

Variable
MNIVEL

Para modificar el valor de una
variable de Micro 5
debajo una &

Por ejemplo: MO

Escribir

Figura 16-4. Monitor de variables.
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Tabla 16-5. Monitor de variables.

[tem Campo Descripcion

Nombre de las variables a inspeccionar. Tanto las variables declaradas

@ Variable dentro de MICROPLC-II como las variables internas del sistema son
validas.

@ Valor Valor de la variable. El caracter 7 indica que la variable no se reconoce.

@ Escribir Modificacién de variables en tiempo real.
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17 - PUBLICACION / SUSCRIPCION
Interfaz para la configuracién de la funcionalidad de intercambio de variables entre estaciones.

Acceso:

]

—_
Abrir Guardar

> ¢}
General Entradas y salidas Temporizadores Diagnastico
T
General Avanzado Macros MicroPLC
Autorizados Voz Histarico Puby/5ub Firmware

Menu 3 General 3 Pub/Sub

17.1 FUNCIONALIDAD

La funcionalidad de intercambio de variables entre estaciones sigue un esqguema tipo
publicacion/suscripcion. Segun este esquema, una estacion publica su estado en Zeus, y una
segunda estacion se suscribe a determinada variable de la primera.

El refresco de los datos de publicacién/suscripcion se realiza junto con las otras tareas de
comunicacion al ejecutar la accion '79 - Conectar/refrescar datos en Zeus'.

Cada estacion puede suscribirse hasta un total de 8 canales, indicando el canal y el Zeus ID del
equipo publicador. La estacion suscriptora utilizard sus 8 primeros registros matematicos para
guardar los datos y los 8 primeros flags para informar del estado de la comunicacién entre los

equipos.

Esta funcionalidad es compatible a partir de las siguientes versiones de software:
@ Microconf: v8.4.0
Firmware: v8.44

Para actualizar el firmware del equipo Ver Apartado 22.
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Este método de transferencia de variables entre estaciones via GPRS se puede
complementar con la programacion de un sistema “failover” (conmutacién por error)
basado en el envio de mensajes SMS.

Este segundo sistema asumira el intercambio de informacién cuando la red GPRS no
esté disponible. Esta conmutacién entre sistemas es transparente para el usuario.

La programacion de este sistema se detalla en la nota de aplicacion llamada: “Nota
aplicacion comunicacion bombeo depdsito GPRS” (no esta incluida en este
documento). Ponerse en contacto con Microcom para mas informacion.

Videotutorial de Publicacién/Suscripcion en nuestro canal de Youtube

17.2 DESCRIPCION DE CAMPOS

-Publicaconp————b——0—727—/—"—o"-2—om——————————————————— - Suscripcion

=

[F

Publicar los canales de esta estacian:

<
I

Los canales de este equipo no estaran disponibles para otras estaciones en

Zeus.

= o
" 1

Figura 17-1. Interfaz Publicacién / Subscripcion.
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Tabla 17-1. Interfaz Publicacién / Subscripcién.

[tem Campo Descripcion

Publicacion de canales:

No: Los canales de este equipo no estaran disponibles para otras
estaciones en Zeus.

Si: Los canales de este equipo estaran disponibles para otras estaciones
@ Publicacion en Zeus.

Publicar los canales de esta estacion: -

Se relacionan los registros matematicos y flags con los canales
publicados.

MO = | Entrada analédgica 2 bl dela estacion con Zeus ID:  O7XKBINF

\— FO = verdadero ctacion remota conectada

@ Subscripcion @ Asigna al registro matematico el valor de la entrada seleccionada en
el punto 3 de la estacion con el Zeus ID seleccionado en el punto 4.

@ El flag toma el valor verdadero si la estacion remota esta conectada.

@ Canal a asignar al registro matematico (canal analdgico, totalizador,
caudalimetro, etc..).

@ Zeus ID de la estaciéon que publica el canal.

© Verificacion de validez del Zeus ID.

MANUAL DE PROGRAMACION HERMES / NEMOS 17-12



MICRO®COM

Publicacién / Suscripcion Simply More

17.3 EJEMPLO DE USO

Se tienen tres estaciones dadas de alta en Zeus:

Naranja (Zeus |ID 07XX6JNF).

Azul (Zeus ID OLKWDA4P2).

@ Amarilla (Zeus ID 0T6R3U39).
Se configura la estacién Naranja para que lea dos senales: Temperatura ambiente y

presién. Una vez configuradas, se habilitard la publicaciéon de todos los canales de
esta estacion (Naranja) en el servidor Zeus.

Por ultimo, se suscribiran las estaciones Azul y Amarillo a la estacion Naranja, en
concreto, la estacion Azul recibira la informacion de la presion (6,38 bar) y la Amarilla
la temperatura (19,5 °C)

Zeus
Servidor

Zeus ID
OLKWD4P2

Zeus ID
07XX6JNF

I

Zeus ID
0T6R3U39
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CONFIGURACION ESTACION NARANJA
PUBLICAR (ENVIAR) A ZEUS LOS DATOS DE TODOS SUS CANALES

ZCUS

Servidor

BROKER

00157 s

Zeus ID
07XX6JNF

1. Configurar los sensores.
Se configura un equipo Hermes M102 para conectar dos sensores analdgicos en las entradas

Oy 1. Ver Apartado 7.
=  Entrada analdgica 0 QSensor de temperatura.

=  Entrada analdgica 1 3 Sensor de presion.

En este equipo se configura un temporizador ciclico para que registre y refresque en Zeus el
valor de ambas entradas analégicas cada 300 segundos. Ver Apartado 14.

2. Habilitar la publicacion de todos los canales en Zeus.

Acceder a la pantalla Pub/Sub y seleccionar “Si” en la opciéon “Publicar los canales de esta
estacion:”. De esta manera, el valor de todos los canales de la estacion Naranja (entradas

digitales, entradas analégicas, sondas, MODBUS, etc.) serdn publicos en el servidor Zeus.

Publicar los canales de esta estacion: -

17-14
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CONFIGURACION ESTACION AZUL

RECIBIR DATO DE PRESION DE ESTACION NARANJA

¢ ) Es
ZCEUS -~ :
Servidor = =
(0% , .
P Zeus ID
S BROKER 6.38 BAR
e L (\a\e OLKWD4P2
oo = \0
@ s @ ZEUS
| 6.38 BAR 19.5°C E
; 6.38 BAR
| B , 19.5 °C
Zeus ID
07XX6JNF

1. Suscribirse al valor de presién publicado por la estacién naranja.

= Acceder a la Pub/Sub.

= Habilitar el registro matematico 0 (MO) para recibir los valores de la entrada analdgica 1
(Sensor de presion) de la estacion Naranja (Zeus ID 07XX6JNF).

= Se recomienda habilitar el Flag O (FO) para conocer si la estaciéon que publica los datos
(Naranja) esta conectada.

Suscripcion

| MO = Entrada analégica 1 - de la estacion con Zeus ID:  |OTAXGINF

L— '| F0 = verdadero si estacion Pemota conectada

Entradas analdgieas

Registros matematicos -

MO: Temperatura : oC
M1: 0.0 Presion: : BAR
M2: 0.0 . ANALOG 2 0.0 UNIT

- - Zous ID ANALOG 3: 0.0 UNIT
M3: e 0TER3U39
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CONFIGURACION ESTACION AMARILLA

RECIBIR DATO DE TEMPERATURA DE ESTACION NARANJA

zeus

Servidor
x0%° :
N gy \eS o BROKER
o \ | ™

OF | \ =0 zevs T\

| 6.38 BAR o
BA% ﬂ 6.38 BAR N\ ﬂ
i .5 ° % %
= Bt %N\
y ob o \135°C
2.2 > >, 0"\ X -
e e\ E=
Zeus ID %%,% =
23 =
07XX6JNF \r%k
L
]
Zeus ID
0T6R3U39

1. Suscribirse al valor de temperatura publicado por la estacion naranja.

= Acceder a la pantalla Pub/Sub.

= Habilitar el registro matematico 0 (MO) para recibir los valores de la entrada analdgica O
(Sensor de temperatura) de la estacion Naranja (Zeus ID 07XX6JNF).

Se recomienda habilitar el Flag 0 (FO) para conocer si la estaciéon que publica los datos
(Naranja) esta conectada.

Suscripcion

| MO = |Entrada analégica 0 n de la estacion con Zeus [D: | O7XXBINF

'| FO = verdadero si estacion résota conectada

Entradas analégicas —
Registros matematicos

Temperatura 19.5 | °C
MO:

Presidn: BAR
M1: ANALOG 2 0.0 | UNIT
M2 ANALOG 3: 0.0 | UNIT

M3 Zeus ID O7XX6JNF

0TER3U39
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18 - CONFIGURACION AVANZADA

Interfaz que permite realizar configuraciones avanzadas para gestionar:

Configuracion de alertas por llamada de voz: Ver Apartado 18.1.

Configuracion de alertas por SMS: Ver Apartado 18.2.

Configuracion de reenvio de alarmas: Ver Apartado 18.3.

Gestion de contrasenas: Ver Apartado 18.4.

Configuracion regional del dispositivo: Ver apartado 18.5.

Frecuencia de muestreo: Ver Apartado 18.6.

Asignacion de canales MODBUS/ Expansion: Ver Apartado 18.7.

Selector del médulo de salidas: Ver Apartado 18.8.

Configuracion de energia de la sonda de presion: Ver Apartado 18.9.

Calibracion de las sondas de presién internas: Ver Apartado 18.10.

Acceso:
A - —_
Menu — Abrir Guardar
po o4 C] [
General Entradas y salidas Temporizadores Diagnostico
1
General Avanzado Macros Firmware

Menu 3 General 3 Avanzado
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18.1 CONFIGURACION DE ALERTAS POR LLAMADAS DE VOZ
Define cudndo una alarma por llamada de voz se considera como entregada. Existen dos opciones:

La alarma se considera entregada cuando el teléfono autorizado descuelga (por defecto).

Configura

Figura 18-1. Alerta de llamada por voz “Al descolgar”.

Sino se descuelga, el equipo llamara sin cesar.

Por defecto, si alguno de los receptores tiene activado el buzén de voz, este,
automaticamente descolgard la llamada y el equipo considerara la alarma como
entregada, cuando en realidad el usuario no es consciente de su recepcion.

La alarma se considera entregada cuando el teléfono autorizado descuelga y pulsa la tecla #. (opcion
recomendada).

en intervalos

Figura 18-2. Alerta de llamada por voz “Al descolgar y pulsar la tecla #".
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Si no se descuelga o no se recibe #, es posible configurar que:
Vuelva a intentar comunicarse con el mismo nimero.

@ Cambie y se ponga en contacto con el siguiente nimero autorizado.

Si la alarma no se da por entregada, el equipo seguira llamando durante un maximo de
2 horas.

18.2 CONFIGURACION DE ALERTAS POR SMS

Define del comportamiento del equipo en las alarmas configuradas para aviso por SMS.

Configuracion alertas por SMS

Enviar todo

Figura 18-3. Configuracion alertas SMS.

Texto restauracion. Mensaje que envia el equipo cuando una alarma ha sido restablecida. Dicho
mensaje precede al texto de la alarma que se acaba de restaurar.

Una entrada de alarma se dispara por caudal nocturno fuera de rango. Cuando la red
vuelva a la normalidad, se enviarad el texto en el recuadro Texto de restauracion

@ precediendo al de “Caudal nocturno fuera de rango”.

Si en ese recuadro se hubiera escrito “RESTAURADQ", el texto que se recibiria en
el mévil serfa: "RESTAURADO caudal nocturno fuera de rango”.

Figura 18-4. Texto restauracion alertas SMS.

Limite de SMS por dia. Limite de SMS enviados por dia (200, 300, 400 y 500).

Cuando se supere este limite, el equipo dejard de notificar las nuevas alarmas hasta
las 00:00 horas del préoximo dia.
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Figura 18-b. Texto restauracion alertas SMS.

18.3 CONFIGURACION DE REENVIOS DE ALARMAS

Define el comportamiento de reenvio de las alarmas. Una alarma, con la opcién de reenvio habilitada,
se reenviard mientras la condicién de alarma persista.

Tabla 18-1. Reenvio de alarmas.

Campo Descripcion
, ] Establece el numero méaximo de veces que se transmitira una alarma
Numero reenvios . . . . i ) :
mientras esté activa si el reenvio esté activado.
. ] Determina el lapso que transcurrird entre reenvios sucesivos de una
Tiempo reenvios . , . .
alarma si el reenvio esté activado.

Configuracion de reenvios

Mumero reenv

Tiempo reenvios: 0 | Min.

Figura 18-6. Configuracion de reenvios de alarmas.
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18.4 GESTION DE CONTRASENAS
Por defecto, la contrasena es “1234" y se solicita al acceder al equipo via Bluetooth o GSM.

Al actualizar la contrasefa, también se solicitara para establecer comunicacién via cable USB.

La contrasena se compone de un nimero 4 cifras.

Para actualizar la contrasefna:
1. Pulsar en el boton “Cambiar”.

2. Escribir la nueva contrasena.

r

3. Pulsar en el botén “Actualizar”.

La contrasefia se compone de 4 digitos. Se
solicitard en las conexiones por MODEM y

Bluetooth.

Actualizar

Salir

Preparado

Figura 18-7. Gestion de contrasena.
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18.5 CONFIGURACION REGIONAL

Muestra la zona horaria que esté actualmente configurada.

Configuracion regional
GMT+1 - Invierno

Zona horaria _ "
GMT+2 - Verano

Figura 18-8. Detalle de configuracion regional.

Para modificarla, pulsar el botén “Zona Horaria”.
Tabla 18-2. Modificacion de zona horaria.
Descripcion

Campo
Se cargan los ajustes de zona horaria y horario de verano/invierno del

ordenador usado para configurar el equipo.

La de este ordenador

La de este ordenador —

Establece manualmente la zona horaria y las fechas en las se ajusta
automaticamente el cambio horario verano/invierno.

La de este ordenador — (2) Manual
Zona horaria: | GMT+2:30 -

Config. horario verane / invierno

Inhibir

Se adelantara una hora el

5 3 una hora el

Manual
Zona Horaria: Selector de zona horaria.

En caso de configuracién manual, indicar la zona horaria
estandar o de invierno.

Config. Horario verano/invierno:

= |nhibir: Se inhabilita el cambio horario verano/invierno

automatico.

Seleccionar fecha y hora de adelanto y retraso.

18-6
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18.6 FRECUENCIA DE MUESTREO (EXCLUSIVO NEMOS COMPATIBLES)

Permite escoger una frecuencia de muestreo de 64 o 256 Hz para las entradas digitales.

Esta opcidén solo esta habilitada para los modelos compatibles (Nemos LP+, N100,
N100+, N200 y N200+).

Frecuencia muestreo entradas digitales

O -

Figura 18-9. Detalle de seleccion de frecuencia de muestreo.

18.7 ASIGNACION DE CANALES MODBUS / EXPANSION (EXCLUSIVO HERMES COMPATIBLES)
En modelos con canales MODBUS vy Expansién permite modificar la asignacién de canales entre

ambos.

Asignacién de canales MODBUS/EXPANSION

MODBUS[0-15] EXP[16-127]

Figura 18-10. Detalle de configuracion de canales MODBUS / EXPANSION.

18.8 SELECTOR MODULO DE SALIDAS (EXCLUSIVO NEMOS COMPATIBLES)

Permite seleccionar el modelo de mddulo de pilotaje de valvulas latch (THOR-2 o THOR-7)
conectado.

@ Opciodn soélo disponible en Nemos N200 y N200+.

Sin module de salidas. Entrada digital 3 no usada
para comunicacion con modulo THOR.

Figura 18-11. Detalle del selector médulo de salidas.
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Configuracion avanzada

18.9 CONFIGURACION ENERGIA SONDA PRESION (EXCLUSIVO NEMOS COMPATIBLES)

Parametro de ajuste para sondas de presion integradas.

Opcidén sélo esta habilitada para Nemos con sonda de presion integrada.

A No modifique este parametro salvo indicacién expresa del personal de MICROCOM.

Configuracion energia sonda presion

Mo modifigue este pardmetro si no esta seguro de
DEFAULT [y su funcian,

DEFALLT
0

1
3

Figura 18-12. Detalle de configuracion energia sonda presion.

18.10 CALIBRACION SONDAS DE PRESION INTERNAS (NEMOS N100, N100+, N200 Y N200+)
La funcion de calibracion permite la calibracion de las sondas de presién internas para compensar

los potenciales errores por envejecimiento de estas.

Para emplear esta funcionalidad asegurese de que:

A La version de software de configuracién Microconf es 8.3.0 o superior.

La version del firmware del equipo es la 8.38 o superior.
18.10.1 Ejemplo de uso de herramienta de calibracién

1. Presione el botén “Calibrar”.

Calibracion sondas de presion internas

Calibrar

Configure los parametros de calibracion.

- Parametros de calibracion -

E1] Sonda a calibrar: _ .

Rango de la sonda

Puntos de calibracién:
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Tabla 18-3. Pardmetros de calibracion.

item Campo Descripcion
Sonda a ., .
@ . Sonda de presion a calibrar.
calibrar
Rango de la .
@ g Rango de la sonda a calibrar en Bar.
sonda
Entre 2 y 5. Cuantos més puntos de calibracién se utilicen mas preciso
seré el calibrado.
Si se eligen 3 puntos para una sonda de 10 bares, lo
optimo es repartir los puntos de manera equidistante
PuNtos de (primer punto, inicio de escala y ultimo punto, el fondo de
@ . ~ escala):
calibracion

e PO: Inicio de escala = 0 Bar.
e P1: Punto intermedio = 5 Bar.

e P2: Fondo de escala = 10 Bar.

@ Fecha Ultima Si la fecha que se muestra es 01/01/2000, indica que no hay ninguna
calibracion calibracion realizada.

3. Pulsar en el botén “Iniciar calibraciéon”. En este momento, es necesario indicar la presién de
referencia a la sonda para cada uno de los puntos seleccionados.

El primer punto de calibracién es el “PQ", el inicio de escala. Este proceso se tendra que repetir
tantas veces como puntos de calibracion se hayan seleccionado.

a. Informar de la presiéon de referencia (presion calibrada) que va a recibir la sonda.

Prezion de referencia:

b. Conectar la bomba de presion manual a la sonda de presién a calibrar.

La presion de referencia debe ser estable durante al menos 3 segundos. De lo
contrario, se mostrara un error.
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c. Pulsar el botdn "Tomar medida”.

Tomar medida

Si la medida es correcta, se rellenard el punto de calibrado correspondiente. Repetir este
proceso para todos los puntos de calibrado.

Proceso de calibracion

d. Pulsar el botén "“Escribir datos de calibracion” para guardar los datos en la memoria del
dispositivo. Una vez terminado el proceso, se mostrara el siguiente mensaje:

Proceso de calibracion

Calibracian finalizada con é&xito, | PO: 0.002 -0.037)
preparado para escribir los :

nuevas parametros de

calibracion

e. Calibracion finalizada. Pulsar en el botén salir para cerrar el asistente.

4. "Borrar datos de calibracion”: Borra la Ultima calibracién registrada.

Parametros de calibracion

Sonda a calibrar:
Rangeo de la sonda:
Puntos de calibracic

Fecha ultima calibracién:

Proceso de calibracion

Preparado

Iniciar calibracién

Borrar datos de calibracién Cancelar
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5. "Cancelar”: Cierra la ventana.

Parametros de calibracion
Sonda a calibrar:

Rango de la sonda:

Puntos de calibracign:

Fecha ultima calibracién:

Proceso de calibracion

Preparado

Iniciar calibracién

Borrar datos de calibracion

Cancelar

MICROCOM

Simply More
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19 - HISTORICO

Interfaz para descargar los registros almacenados en la memoria interna del dispositivo.

Acceso:

L, — 4
Men( E —
— Abrir Guardar
>~ g ]
General Entradas y salidas Temporizadores Diagnastico
General Avanzado Macros Historico
Firmware

Menu 3 General 3 Historico

Proceso de descarga:

1. Seleccionar la fecha:

Descargar historico desde:

viernes , S5de enerc de 202 Im )0:00 a

enero de 2024

8 29 30 31 Buscar
E 7
1 12 13 14
16 17 18 19 20 21 % | Preparado
23 25 26 27 28
30 12 3 4
[ Hoy: 05/01/2024

2. Pulsar el botén “Buscar” y seleccionar la ruta de PC donde descargar el archivo CSV con los
registros.

Guardar comao

Descargar histérico desde:

viemes , S5de enero de2024 [~ QU] a + » Escritorio »
Ruta de descarga: Organizar v Nueva carpeta
| Galeria Nombre
Iniciar
@ Escritorio

3. Pulsar en el botén “Iniciar”. Esperar a que termine el proceso (100% completado).
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Descargar histdrico desde:
viernes , 5de enero de 2024 [ERl |00:00 n

Ruta de descarga:
ChUsers\ProducciontDesktoph1_20240105094241.csv Buscar

Iniciar % Preparado

Al terminar del proceso, el archivo CSV se descarga automaticamente en el PC.
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20 - TIEMPO REAL

Pantalla que muestra el estado de los diferentes canales disponibles en el equipo (entradas, salidas,
registros, Modbus, etc.)

De especial utilidad en la puesta en marcha de una nueva instalacién, deteccién de
averias y diagnoéstico.

Es necesario estar conectado al equipo por USB / Bluetooth para poder ver los datos
en tiempo real.

Acceso:
4
1 pre— r._I —_l
R Abrir Guardar
o oot a -
General Entradas y salidas Temporizadores Diagnostico
T.Real Terminal

Menu 3 Diagnostico 3 T.Real

4

[ — —
e — Guardar

KmmEspaiiol v - X

Entradas digitales - Contadores / Caudalimetros - Salidas digitales— - Informacién del dispositivo
00 = 11.9v movistar [2G]
a1
02 mm
03
04
(5]
|
Cambiar estado

Entradas analogicas

== ultrasonidos

Actualizar I‘\ 6 ,‘I 5 Actualizar

Canales matematicos

bateria 0 ] Matematicos
cobertura 9 Flags

MODBUS

)

salida digital
max memoria

CONECTADO B REFRESC 5 vaas  MICROCOM
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Figura 20-1. Pantalla “Tiempo Real"” para el equipo Nemos N200+.
El formulario se adapta al equipo que se esta configurando y Unicamente muestra los pardmetros

disponibles para ese equipo.

El caracter | en cualquier valor mostrado en tiempo real indica que éste no es valido.

LLas razones por las que un canal puede resultar no valido son:

Fallo de lectura en canal MODBUS.
Fallo de lectura en canal de expansién o sonda 1Wire.

Rotura de bucle en entrada analdgica 4/20mA.

Tabla 20-1. Tiempo real.
item Campo Descripcién
Nombre y estado de las entradas digitales configuradas.
Recuadro en color naranja: Activada.

Recuadro en color gris: No activada.

Entradas digitales

boya min
boya max

@ Entradas
digitales

Se muestra el estado eléctrico de la entrada, no el logico.
Por tanto, una entrada configurada como N.C. se
mostrard de manera idéntica a una configurada como
N.A.

Nombre, valor y unidad de los contadores y caudalimetros configurados.

Contadores / Caudalimetros

Totalizador salida 513.05 Caudal =alida

@ Contadores /

Caudalimetros
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ftem Campo Descripcién

Nombre y estado de las salidas digitales configuradas. Se pueden activar
y desactivar manualmente.

Salidas digitales

(0]
01
02

@ Salidas 05
digitales '

Cambiar estado

Columna derecha: Permite cambiar manualmente el estado de la salida
al pulsar encima.

Columna izquierda: Monitoriza el estado de la salida (naranja=activada,
gris=desactivada).

Distintos pardametros de importancia acerca del equipo con el que ha
establecido la comunicacion. Ver Apartado 4.3.

Informacian del dispositivo
=) 11.9v maovistar [2G]

@ Informacioén
del dispositivo
Hora intern
Registros:

Nombre, valor y unidad de las diferentes sondas Microcom conectadas
al equipo.

TEMP.AIRE
HUM.AIRE

Actualizar

@ Sondas

Cada vez que se pulsa el boton “Actualizar”, se obtiene
una lectura del valor de la sonda en ese momento.

Boton “Actualizar” solamente disponible en los equipos
de la gama Nemos, en Hermes el refresco es automatico
cada 10 segundos.
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ftem Campo Descripcién

Nombre, valor y unidad de las diferentes entradas analdgicas conectadas
al equipo.

Entradas analogicas

ultraso

Actualizar

Entradas
analdgicas
Cada vez que se pulsa el boton “Actualizar”, se obtiene
una lectura del valor de la sonda en ese momento.

Botdon “Actualizar” solamente disponible en equipos de
Nemos, en Hermes el refresco es automético cada
segundo.

Valor de los registros matematicos.

Registros matematicos

@ Registros
matematicos

Canales matematicos

bateria
cobertura

Canales

matematicos

salida digital
max memoria
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ftem Campo Descripcién
Estado de los flags.
Recuadro en color naranja: Activado.

Recuadro en color gris: No activado.

Flags

Nombre, valor y unidad de los canales MODBUS.

Variables Matematicos
Flags

MODBUS

MODBUS

Nombre, valor y unidad de las expansiones.

Matematicos

@ Flags

Expansiones
Expansiones
TEMP_MB: 2 Interruptor:

Tension bateria:
Contador:

RELEQ:
RELET:

RELEZ:
RELE3:
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21 - TERMINAL

Seccién para interactuar con el dispositivo Microcom a través de una interfaz de comandos vy
visualizar trazas de su operacion.

Acceso:
— Abrir Guardar
x a
General Entradas y salidas Temporizadores Diagnastico
T.Real Terminal

Menu 3 Diagnostico 3 Terminal

Enviar

Habilitar trazac
Enviar comando

Enviar trama

Conectara Zeus

Figura 21-1. Pantalla “Terminal”.
Proporciona las siguientes dos funcionalidades:
Acceder a las trazas de las operaciones que ejecuta el dispositivo.
Enviar comandos de configuraciéon y tramas.

Forzar una conexién a Zeus
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21.1 TRAZAS DE OPERACIONES

1. Para habilitar la salida de las trazas, marcar la casilla “Habilitar trazas”.

Enviar ili
Habilitar trazas

Enviar comando

- ¥
Enviar trama xorrar

Conectar a Zeus

Figura 21-2. Casilla “Habilitar trazas”.

2. A los pocos segundos apareceran, en la pantalla, mensajes del estado del equipo. Estos
mensajes proporcionan una importante fuente de informacién acerca de las operaciones que se
ejecutan (comunicaciones, lectura de entradas, etc.) asi como los errores que puedan ocurrir.

3. Para inhibir la salida de las trazas, desmarcar la casilla “Habilitar trazas”.

21.2 ENVIAR COMANDOS Y TRAMAS
Los dispositivos Microcom aceptan una amplia variedad de comandos y tramas que permiten

interactuar y configurar el dispositivo mediante el envio/respuesta de mensajes SMS vy el uso de
esta pantalla.

Empleando comandos, se puede:

¢ Modificar el estado de las salidas.
e Cambiar parametros de configuracion.

e FEtc.

Enviar il
Habilitar trazas

Enviar comando

. ¥ -
Enviar trama »Orrar

Conectar a Zeus Salvar

Figura 21-3. Detalle de la pantalla “Terminal”.
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Tabla 21-1. Terminal.

Campo Descripcion

Habilita la visualizacién de las trazas de operaciones y la informacion

Habilitar trazas . o )
transmitida y recibida por el equipo en la pantalla de la consola.

Envia los comandos estandar que, habitualmente se envian por SMS,

Fnviar comando pero desde el propio PC.

Enviar trama Ejecuta comandos de diagnéstico y configuraciéon avanzada.
Conectar a Zeus Provoca la conexién al servidor Zeus.
Borrar Borra el contenido de la pantalla de la consola.

Guarda una copia de las trazas que se muestran en la terminal en formato

Salvar texto plano (.txt).

El manual de comandos completo se encuentra abajo a la izquierda en el menu general
del software de configuracién y en la pagina web: www.microcom.es.

Nombre del equipo Coordenadas geograficas Informacién del dispositivo
Latitud: o Longitud:

Configuracién de red—
Habilitar uso de datos

) permanente Direccié 0 0 .
Buscar puerto coms .

Cargar datos Z:
9 Conectar

Lista teléfonos autorizados

Teléfono: Habilitar mascara le click para editar:
ceen " - LRELE No conectado
Aradir Teléfone ridad  Privilegio Mascara Filtro

Ayuda

Borrar Lista de teléfonos autorizados. Todo SMS cuyo remite no esté

incluido en esta lista seré automaticamente descartado. Esta
lista se compone de un méximo de 20 nimeros.

[ -
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22 - FIRMWARE

Interfaz que permite actualizar el firmware o sistema operativo del dispositivo Microcom.

Acceso:
1 re— - | )
Menu — Abrir Guardar
> g i
General Entradas y salidas Temporizadores Diagnastico
General Avanzado Macros Autorizados Voz
Firmware

Menu 3 General 3 Firmware

En equipos con versiones de firmware anteriores a la version 8.82, el proceso de
actualizacion de firmware borrara por completo la configuracion del equipo.

Asegurese de salvar la configuracion antes de comenzar el proceso de actualizacion.

Asegurese de utilizar los archivos de firmware apropiados para el modelo que desea
actualizar.

-La actualizacién del firmware borraré to 15 de histérico y la configuracion del dispe
Asegurese de leer y guardar la configur en disco antes de proceder con la actualizacion,

‘Mo retire la alimentacion al dispositivo mientras se actualiza el firmware.

Ruta del archivo de firmware:

| Buscar

Ruta del archivo CopyFlash: Iniciar
Buscar

Preparado

Figura 22-1. Pantalla “Firmware para modelo Nemos N200".
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22.1 DESCARGAR FIRMWARE

Descargar el firmware desde la siguiente direccion:

1. www.microcom.es, area descargas. Solicite el usuario y contrasena a Microcom.
2. Seleccionar y el modelo del dispositivo Microcom a actualizar.

3. Buscary hacer clic en el archivo firmware correspondiente.

El nombre del archivo se compone de la palabra firmware seguida del modelo y del
numero de la version.

crocom.es - 502 82 06 84/ 943 63 57 24

MICROCOM

Cio CONOQCENOS PRODUCTOS DESCARGAS CONTACTO

Area de Soporte Técnico

Drivers -
Hermes LC -

Hermes LC1

Hermes LC2 =

Hermes LC2 Plus o

Figura 22-2. Ejemplo de descarga de firmware para modelo Hermes LC2 Plus.
El archivo descargado contiene tres elementos:

Firmware.

Archivo CopyFlash.hex: Necesario para la configuracién del microcontrolador incorporado.

Texto informativo con las novedades.

MNombre
DECDp}rFlash.hE}:
| ] LC2+ v7.B3.hex
HNnvedades Vb
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22.2 ACTUALIZAR FIRMWARE DEL DISPOSITIVO

1. Seleccionar el nuevo firmware a cargar en el dispositivo

: Pulsar el botén “Buscar” y seleccionar
el fichero de firmware correspondiente.

Abrir
y la configuracion d 3.
der con la actualiz:
‘Mo retire la alimentacicn al dispesitive mientras se actualiza el firmware.

v N » Escritorio » Firmwares
Ruta del archivo de firmware:

Organizar « Mueva carpeta

_ﬂ| Galeria Mombre
Ruta del archivo CopyFlash:

D CopyFlash.hex
Iniciar

[] M102v9.13.hex

Buscar @ Escritorio
!1_ Descargas
Preparado

- Documentos

M Imanenes

2. Seleccionar el archivo CopyFlash.hex:

Pulsar el botén “Buscar” y seleccionar el fichero de
CopyFlash correspondiente.

Abrir
on del firmware borrara to a configuracion del dispos .
y guardar la configurac

< v » Escritorio » Firmwares
‘Mo retire la alimentacion al dispositivo mientras se actualiza el firmware.
Ruta del archiv

Organizar « Mueva carpeta

~
Hl Galeria Mombre
D CopyFlash.hex
Ruta del archivo CopyFlash: Iniciar
Buscar & Escritorio

[ M102v9.13.hex
& Descargas
Preparado

| Documentos

W Imanenes

3. Pulsar el boton “Iniciar”: El proceso de actualizacion del firmware comenzara, mostrando en la
barra de progreso el avance de la operacion.

-La actualizacion del firmware borrard to

os de histd
Aseguirese de leer y guardar la configura

rico y la configuracion del di
-co antes de proceder con la actualiza

Mo retire la alimentacion al dispositivo mientras se actualiza el firmware.

en

Ruta del archive de firmware:
C:\Users\Produccion\Desktop\Firmwares pruebas\M102 Buscar

Iniciar

Buscar

Preparado

4. Esperara que termine el proceso: Una vez finalizada la transferencia del firmware al equipo, este
inicia el proceso interno de actualizacion de la memoria flash del cédigo.
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No se debe interrumpir la alimentacién hasta que termine esta operacién. La
operacion termina cuando el diodo LED de estado comienza a parpadear de nuevo.

El proceso de actualizacion de firmware se puede realizar:
En modo local, conectandolo a un PC a través del puerto USB.

@ En modo remoto, via conexion de datos GSM.

En modo remoto enviando el comando UPDATE (Disponible a partir de la versién 8.83
de firmware)
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23 - APENDICE A: LISTADO DE ACCIONES

Los dispositivos Microcom disponen de una serie de acciones predefinidas que se pueden ejecutar
bajo distintas circunstancias:

Ejecucién desde un temporizador.
Ejecucion por activaciéon / desactivacion de entradas digitales o flags.
Ejecucién por nivel alto / nominal / bajo en entradas de tipo analdégico o similar.

Las acciones estas repartidas en dos bloques, Comunes y Todas, para facilitar la busqueda de las
acciones mas utilizadas.

Comunes Todas

Acciones disponibles: Comunes Todas

municacion

ymunicacién

Figura 23-1. Pantalla “Seleccién de acciones”.

Por cada evento se puede seleccionar la ejecucion de hasta 8 acciones que se
ejecutaran en el orden que se haya establecido.

Anadir una accién: a. Seleccionar de la lista de “Acciones disponibles” la nueva accion.
b. Pulsar el boton “Anadir” o hacer doble clic sobre la accién.
La nueva accién aparecera en la lista “Acciones a ejecutar”.
Eliminar una accion: a. Seleccionar de la lista de acciones configuradas la accién a eliminar

b. Pulsar el boton “Eliminar”.

MANUAL DE PROGRAMACION HERMES / NEMOS 23-1



Apéndice A: Listado de acciones

@ versiones anteriores.

Diferencias entre leer y registrar:

MICROCOM

Simply More

Las acciones con el simbolo * se mantienen, solamente, por compatibilidad con

NO SE RECOMIENDA SU USO

Leer: Tomar una lectura y transmitir el resultado (si ha saltado una alarma, etc.). La

@ lectura no se registra en la memoria de histéricos, por lo que no se enviara a la

plataforma Zeus.

Registrar: Tomar una lectura y guardar el dato en la memoria de histéricos. Estos datos,
posteriormente, se enviaran a la plataforma ZEUS, donde se podran consultar.

Tabla 23-1. Listado de acciones disponibles.

Accién
X - Ejecutar macro X

41 — Enviar contadores por SMS (¥)

42 - Sincronizar reloj (*)

43 - Encender GSM durante bm (*)

44 - Leer grupo de analdgicas 0

45 - Leer grupo de analégicas 1

Descripcion
Provoca la ejecuciéon del macro nimero X.
Obsoleta, se mantiene por compatibilidad.

Provoca la sincronizacion del reloj en tiempo real
con la hora de la red GSM. Requiere el envio de
un SMS.

Provoca el encendido del MODEM GSM durante
5 minutos.

Provoca la lectura del grupo de canales
analdgicos 0.

Provoca la lectura del grupo de canales
analodgicos 1.

46 - Leer grupo de analégicas 2

Provoca la lectura del grupo de canales
analdgicos 2.

46 - Leer presion

47 - Leer grupo de analégicas 3

48 - Enviar SMS tipo Zeus (*)

Solo Nemos. Provoca la lectura del grupo de las
sondas de presion integradas.

Provoca la lectura del grupo de canales
analdgicos 3.

Envia a Zeus un SMS con es estado de todas las
entradas / salidas.
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Accion

50 - Encender GSM durante 10m (*)

51 - Encender GSM durante 20m (*)

52 - Encender GSM durante 30m (*)

53 - Registrar grupo de analdgicas 0

53 - Registrar presion

54 - Registrar grupo de analdgicas 1

55 - Registrar grupo de analdgicas 2

56 - Registrar grupo de analdgicas 3

57 - Registrar contador 0

58 - Registrar contador 1

59 - Registrar contador 2

60 - Registrar contador 3

61 - Registrar contador 4

MICROCOM

Simply More

Descripcion

Provoca el encendido del MODEM GSM durante
10 minutos. Util para implementar la ventana de
comunicacion.

Provoca el encendido del MODEM GSM durante
20 minutos.

Provoca el encendido del MODEM GSM durante
30 minutos.

Provoca la lectura y registro en memoria del
grupo de canales analdgicos 0.

Sélo Nemos. Provoca la lectura y registro en
memoria del grupo de las sondas de presion
integradas.

Provoca la lectura y registro en memoria del
grupo de canales analégicos 1.

Provoca la lectura y registro en memoria del
grupo de canales analégicos 2.

Provoca la lectura y registro en memoria del
grupo de canales analdgicos 3.

Provoca la lectura y registro en memoria del
contador totalizador de la entrada digital 0.

Provoca la lectura y registro en memoria del
contador totalizador de la entrada digital 1.

Provoca la lectura y registro en memoria del
contador totalizador de la entrada digital 2.

Provoca la lectura y registro en memoria del
contador totalizador de la entrada digital 3.

Provoca la lectura y registro en memoria del
contador totalizador de la entrada digital 4.

62 - Registrar contador 5

Provoca la lectura y registro en memoria del
contador totalizador de la entrada digital 5.

63 - Registrar contador 6

64 - Registrar contador 7

Provoca la lectura y registro en memoria del
contador totalizador de la entrada digital 6.

Provoca la lectura y registro en memoria del
contador totalizador de la entrada digital 7.
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Accion

65 - Registrar caudal Oy 1

MICROCOM

Simply More

Descripcion

Provoca la lectura y registro en memoria de los
caudalimetros en las entradas digitales 0 y 1. El
caudal se registra en pares por razones de
optimizacién de la memoria.

66 - Registrar caudal 2y 3

67 - Registrar caudal 4y 5

68 - Registrar caudal 6y 7

70 - Leer MODBUS todo

71 - Leer MODBUS grupo 0
72 - Leer MODBUS grupo 1
73 - Leer MODBUS grupo 2

74 - Leer MODBUS grupo 3

75 - Registrar MODBUS grupo 0

76 - Registrar MODBUS grupo 1

Provoca la lectura y registro en memoria de los
caudalimetros en las entradas digitales 2 y 3. El
caudal se registra en pares por razones de
optimizacién de la memoria.

Provoca la lectura y registro en memoria de los
caudalimetros en las entradas digitales 4 y 5. El
caudal se registra en pares por razones de
optimizacion de la memoria.

Provoca la lectura y registro en memoria de los
caudalimetros en las entradas digitales 6 y 7. El
caudal se registra en pares por razones de
optimizacion de la memoria.

Provoca la lectura de todos los canales MODBUS
configurados.

Provoca la lectura del grupo de canales MODBUS 0.
Provoca la lectura del grupo de canales MODBUS 1.
Provoca la lectura del grupo de canales MODBUS 2.
Provoca la lectura del grupo de canales MODBUS 3.

Provoca la lectura y registro en memoria del
grupo de canales MODBUS 0.

Provoca la lectura y registro en memoria del
grupo de canales MODBUS 1.

77 - Registrar MODBUS grupo 2

Provoca la lectura y registro en memoria del
grupo de canales MODBUS 2.

78 - Registrar MODBUS grupo 3

79 - Conectar/refrescar datos en Zeus

Provoca la lectura y registro en memoria del
grupo de canales MODBUS 3.

Provoca la conexién al servidor Zeus.

80 - Registrar alarma

Toma una lectura y guardar el dato en la memoria
de histéricos con motivo de registro “Alarma”.

89 - Descargar histérico por ftp

Provoca la conexion al servidor FTP para
descarga de histéricos.
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Accion

90 - Leer canal matematico O

MICRO®COM

Simply More

Descripcion

Provoca la lectura del canal matematico O.

91 - Leer canal matematico 1

92 - Leer canal matematico 2

Provoca la lectura del canal matematico 1.

Provoca la lectura del canal matematico 2.

93 - Leer canal matematico 3

94 - Registrar canal matematico 0

95 - Registrar canal matematico 1

96 - Registrar canal matematico 2

97 - Registrar canal matematico 3

98 - Registrar sonda 0

99 - Registrar sonda 1

100 - Registrar sonda 2

101 - Registrar sonda 3

102 - Registrar entrada digital O

103 - Registrar entrada digital 1

104 - Registrar entrada digital 2

105 - Registrar entrada digital 3

Provoca la lectura del canal matematico 3.

Provoca la lectura y registro en memoria del canal
matematico 0.

Provoca la lectura y registro en memoria del canal
matematico 1.

Provoca la lectura y registro en memoria del canal
matematico 2.

Provoca la lectura y registro en memoria del canal
matematico 3.

Provoca la lectura y registro en memoria de la
sonda de temperatura o humedad O.

Provoca la lectura y registro en memoria de la
sonda de temperatura 0 humedad 1.

Provoca la lectura y registro en memoria de la
sonda de temperatura o0 humedad 2.

Provoca la lectura y registro en memoria de la
sonda de temperatura 0 humedad 3.

Provoca la lectura y registro en memoria de la
entrada digital 0.

Provoca la lectura y registro en memoria de la
entrada digital 1.

Provoca la lectura y registro en memoria de la
entrada digital 2.

Provoca la lectura y registro en memoria de la
entrada digital 3.

106 - Registrar entrada digital 4

Provoca la lectura y registro en memoria de la
entrada digital 4.

107 - Registrar entrada digital 5

Provoca la lectura y registro en memoria de la

entrada digital 5.
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Accion

108 - Registrar entrada digital 6

109 - Registrar entrada digital 7

MICRO®COM

Simply More

Descripcion

Provoca la lectura y registro en memoria de la

entrada digital 6.

Provoca la lectura y registro en memoria de la

entrada digital 7.

110 - Registrar grupo de expansiones 0

Provoca la lectura y registro en memoria del

grupo de expansiones 0.

. . Provoca la lectura y registro en memoria del
111 - Registrar grupo de expansiones 1 .
grupo de expansiones 1.
. . I r registro en memori |
112 - Registrar grupo de expansiones 2 Provoca la ectu-a y registro e emoria de
grupo de expansiones 2.
. . I r registro en memori |
113 - Registrar grupo de expansiones 3 Provoca la ectu'a y registro e emoria de
grupo de expansiones 3.
. . Provoca la lectura y registro en memoria del
114 - Registrar grupo de expansiones 4 .
grupo de expansiones 4.
. . Provoca la lectura y registro en memoria del
115 - Registrar grupo de expansiones 5 )
grupo de expansiones 5.
. . I r registro en memori |
116 - Registrar grupo de expansiones 6 Provoca la ectu.a y registro e emoria de
grupo de expansiones 6.
. . la | r registro en memori |
117 - Registrar grupo de expansiones 7 Provoca la ectu' ay registro & emoria de
grupo de expansiones 7.
. . Provoca la lectura y registro en memoria del
118 - Registrar grupo de expansiones 8 ra’y 9
grupo de expansiones 8.
. . Provoca la lectura y registro en memoria del
119 - Registrar grupo de expansiones 9 .
grupo de expansiones 9.
. . Pr la | ra y registro en memoria del
120 - Registrar grupo de expansiones 10 ovoca fa ectu_ Y Teg
grupo de expansiones 10.
. : ectura y registro en memoria del
121 - Registrar grupo de expansiones 11 Provoca la | ray 9
grupo de expansiones 11.
. . Provoca la lectura y registro en memoria del
122 - Registrar grupo de expansiones 12 . vy reg
grupo de expansiones 12.
. . Pr la | r registro en memoria del
123 - Registrar grupo de expansiones 13 ovoca a ectu_ ayreg
grupo de expansiones 13.
. . Provoca la lectura y registro en memoria del
124 - Registrar grupo de expansiones 14 ° ra y reg
grupo de expansiones 14.
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Accion

125 - Registrar grupo de expansiones 15

126 - Leer canal matematico 4

MICRO®COM

Simply More

Descripcion

Provoca la lectura y registro en memoria del
grupo de expansiones 15.

Provoca la lectura del canal matematico 4.

127 - Leer canal matematico 5

128 - Leer canal matematico 6

Provoca la lectura del canal matematico 5.

Provoca la lectura del canal matematico 6.

129 - Leer canal matematico 7

Provoca la lectura del canal matematico 7.

130 - Leer canal matematico 8

Provoca la lectura del canal matematico 8.

131 - Leer canal matematico 9

Provoca la lectura del canal matematico 9.

132 - Leer canal matematico 10

Provoca la lectura del canal matematico 10.

133 - Leer canal matematico 11

Provoca la lectura del canal matematico 11.

134 - Leer canal matemaético 12

Provoca la lectura del canal matematico 12.

135 - Leer canal matematico 13

Provoca la lectura del canal matematico 13.

136 - Leer canal matematico 14

Provoca la lectura del canal matematico 14.

137 - Leer canal matematico 15

Provoca la lectura del canal matematico 15.

138 - Registrar canal matematico 4

Provoca la lectura y registro en memoria del canal
matematico 4.

139 - Registrar canal matematico b

Provoca la lectura y registro en memoria del canal
matematico 5.

140 - Registrar canal matematico 6

Provoca la lectura y registro en memoria del canal
matematico 6.

141 - Registrar canal matematico 7

Provoca la lectura y registro en memoria del canal
matematico 7.

142 - Registrar canal matematico 8

Provoca la lectura y registro en memoria del canal
matematico 8.

143 - Registrar canal matematico 9

144 - Registrar canal matematico 10

145 - Registrar canal matematico 11

Provoca la lecturay registro en memoria del canal
matematico 9.

Provoca la lecturay registro en memoria del canal
matematico 10.

Provoca la lecturay registro en memoria del canal
matematico 11.
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Accion

146 - Registrar canal matematico 12

147 - Registrar canal matematico 13

MICRO®COM

Simply More

Descripcion

Provoca la lectura y registro en memoria del canal
matematico 12.

Provoca la lectura y registro en memoria del canal
matematico 13.

148 - Registrar canal matematico 14

Provoca la lecturay registro en memoria del canal
matematico 14.

149 - Registrar canal matematico 15

150 - Leer sonda digital O

151 - Leer sonda digital 1

152 - Leer sonda digital 2

153 - Leer sonda digital 3

154 - Registrar evento

155 - Registrar sonda 4

156 - Registrar sonda 5

157 - Registrar sonda 6

158 - Registrar sonda 7

Provoca la lectura y registro en memoria del canal
matematico 15.

Provoca la lectura de la sonda de temperatura o
humedad 0.

Provoca la lectura de la sonda de temperatura o
humedad 1.

Provoca la lectura de la sonda de temperatura o
humedad 2.

Provoca la lectura de la sonda de temperatura o
humedad 3.

Toma una lectura y guardar el dato en la memoria
de histéricos con motivo de registro “Evento”.

Provoca la lectura y registro en memoria de la
sonda de temperatura o0 humedad 4.

Provoca la lectura y registro en memoria de la
sonda de temperatura 0 humedad b.

Provoca la lectura y registro en memoria de la
sonda de temperatura 0 humedad 6.

Provoca la lectura y registro en memoria de la
sonda de temperatura o0 humedad 7.

159 - Obtener localizacion GSM

160 — Activar flag 0

161 — Activar flag 1

Provoca la localizacion mediante antenas de
telefonia GSM. Precisién de hasta 200 metros.
Solo en modelos compatibles.

Activa (iguala a 1) el flag numero 0. Comando
equivalente: FO=1.

Activa (iguala a 1) el flag numero 1. Comando
equivalente: F1=1.
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Accion

162 — Activar flag 2

163 — Activar flag 3

MICRO®COM

Simply More

Descripcion

Activa (iguala a 1) el flag nimero 2. Comando
equivalente: F2=1.

Activa (iguala a 1) el flag nimero 3. Comando
equivalente: F3=1.

164 — Desactivar flag O

Desactiva (iguala a 0) el flag numero 0. Comando
equivalente: FO=0.

165 — Desactivar flag 1

Desactiva (iguala a 0) el flag numero 1. Comando
equivalente: F1=0.

166 — Desactivar flag 2

Desactiva (iguala a 0) el flag numero 2. Comando
equivalente: F2=0.

167 — Desactivar flag 3

Desactiva (iguala a 0) el flag numero 3. Comando
equivalente: F3=0.

168 — Registrar grupo canales matematicos 0O

Provoca la lectura y registro del grupo de canales
matematicos 0.

169 — Registrar grupo canales matematicos 1

Provoca la lectura y registro del grupo de canales
matematicos 1.

170 — Registrar grupo canales matematicos 2

Provoca la lectura y registro del grupo de canales
matematicos 2.

171 — Registrar grupo canales matematicos 3

Provoca la lectura y registro del grupo de canales
matematicos 3.

172 — Registrar grupo canales matematicos 4

Provoca la lectura y registro del grupo de canales
matematicos 4.

173 — Registrar grupo canales matematicos 5

Provoca la lectura y registro del grupo de canales
matematicos 5.

174 — Registrar grupo canales matematicos 6

Provoca la lectura y registro del grupo de canales
matematicos 6.

175 — Registrar grupo canales matematicos 7

Provoca la lectura y registro del grupo de canales
matematicos 7.
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24 - APENDICE B: OPERADORES MATEMATICOS

A partir de la version v9.14:
@ Se asegura la compatibilidad con la totalidad de los operadores listados.

Se asegura la retrocompatibilidad con los operadores de versiones anteriores.

24.1 OPERADORES ARITMETICOS
Tabla 24-1. Operadores aritméticos.

Campo Descripcion

+ Suma.

- Resta.

Multiplicacion.

/ Division.

A Potenciacion.

\ Mddulo. Entero de una division.
SQRT() Raiz cuadrada.

24.2 CONSTANTES MATEMATICAS

Tabla 24-2. Constantes matematicas.

Campo Descripcion
TRUE Equivale a un 1 légico.
FALSE Equivale a un 0 légico.
Pl Numero PI.
E El numero “e”, numero de Euler.
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24.3 OTROS OPERADORES Y FUNCIONES

Tabla 24-3. Otros operadores y funciones.

Campo Descripcion
SIN() Seno.
ASIN() Arco seno.
COS() Coseno.
ACOS() Arco coseno.
TAN() Tangente.
ATAN( ) Arco tangente.
EXP() Exponenciacion.
LOG() Logaritmo decimal.
LN() Logaritmo neperiano.
ABS() Valor absoluto.
INT( ) Devuelve la parte entera de un valor.
FRAC() Devuelve la parte decimal de un valor.
RAND Generador de numeros aleatorios. Rango: 0 ... 1.
DELAY Genera un retardo de 1 segundo.

24.4 FUNCIONES DE COMPARACION

Tabla 24-4. Funciones de comparacion.

Campo Descripcion
MIN(n1,n2) Compara dos valores (n1 y n2) y devuelve el de menor valor.
MAX(n1,n2) Compara dos valores (n1 y n2) y devuelve el de mayor valor.
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24.5 OPERADORES DE COMPARACION
Tabla 24-5. Operadores de comparacion.
Descripcion *Ejemplo Resultado ejemplo

Si “NIVEL"” es mayor que 3,
"FLAG" obtendré el valor 1. Si

> Mayor que FLAG = NIVEL > 3 “NIVEL" es menor que 3,
obtendré el valor 0.
Si “NIVEL"” es menor que 4,
"FLAG" obtendré el valor 1. Si
< Menor que FLAG = NIVEL < 4 “NIVEL" es mayor que 4,
obtendré el valor O.
Si “NIVEL" es igual a 2, "FLAG”
obtendré el valor 1. Si “NIVEL”
B gual que FLAG = NIVEL =2 es distinto a 2, obtendra el valor
0.
Si “NIVEL" es mayor o igual
B , 3 _ que 3, "FLAG" obtendra el valor
>= Mayor o igual que FLAG = NIVEL >= 3 1.Si “NIVEL" es menor que 3,
obtendré el valor O.
Si “NIVEL" es menor o igual
B . 3 _ que 4, "FLAG" obtendra el valor
<= Menor o igual que FLAG = NIVEL <=4 1.Si “NIVEL" es mayor que 4,
obtendré el valor O.
Si “NIVEL" es distinto a 5,
< Distinto que FLAG = NIVEL <> 5 FLAG" obtendrd el valor 1. Si

“NIVEL" es igual a 5, obtendra
el valor 0.

*En los ejemplos se considera que las variables se han declarado previamente y que
FLAG es de tipo BOOL, vy la variable NIVEL es de tipo REAL.
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24.6 OPERADORES LOGICOS

Descripcion

Invierte el resultado
NOT de la expresion que
sigue inmediatamente

AND AND légico
OR OR logico
& AND binario

OR inclusivo binario

Complemento a uno.
Cada bit que es 1 en
el operando es 0 en el
resultado y viceversa

Desplazamiento de bit
>>N “n" posiciones a la

derecha

Tabla 24-6. Operadores légicos.

*Ejemplo

FLAG = NOT REBOSE

DO1 =
NOT(NIVEL>3.25)

FLAG = REBOSE AND
BOMBA_ON

FLAG = REBOSE OR

BOMBA_ON
A=B&C
A=B|C
A=~B

TEMP = NIVEL >> 2

MICROCOM

Simply More

Resultado ejemplo

Si “REBOSE" es igual a 0,
“"FLAG"” obtendra el valor 1. Si
“"REBOSE" esigual a 1,
“"FLAG"” obtendra el valor 0.

Si “NIVEL"” es mayor que 3.25,
DO1 obtendra el valor 0. Si
“NIVEL" es menor o igual que
3.25, DO obtendra el valor 1.

Si "REBOSE" esiguala 1y
BOMBA_ON esigual a 1,
"FLAG" obtendré el valor 1.

Si “REBOSE" esiguala 1 o
BOMBA_ON esigual a 1,
“FLAG" obtendra el valor 1.

SiB=0101y C=1100, A=0100
0101
& 1100

0100
SiB=0101y C=1100, A = 0100
0101
| 1100

1101

Si B contiene el valor 39
(00100111 en binario), A
contendra el valor 216
(11011000 en binario).

Si NIVEL contiene el valor 8
(1000 en binario), TEMP
contendra el valor 2 (0010 en
binario).
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Descripcion *Ejemplo Resultado ejemplo

Si NIVEL contiene el valor 2
(0010 en binario), TEMP
contendra el valor 4 (0100 en
binario).

Desplazamiento de bit

<<n n" posiciones a la TEMP = NIVEL << 1
izquierda

"FLAG"”, "REBOSE" y "BOMBA_ON" son de tipo BOOL, y las variables “NIVEL" y

@ * En los ejemplos se considera que las variables se han declarado previamente y que
“TEMP" son de tipo REAL.

24.7 OPERADORES DE ESTADO
Tabla 24-7. Operadores de estado.
Campo Descripcion
PWR.VIN Devuelve la tension de alimentacion externa.

Devuelve el valor la tensiéon de la bateria interna de mayor voltaje.

PWR.VBAT
Modelos compatibles: N100, N100+, N200, N200+.
Devuelve el valor la tensiéon de la bateria interna conectada al puerto 1.
PWR.VBAT1
Modelos compatibles: N200 y N200+.
Devuelve el valor la tensiéon de la bateria interna conectada al puerto 2.
PWR.VBAT2
Modelos compatibles: N200 y N200+.
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Campo

Descripcion

Devuelve el estado de la entrada digital 8 destinada para alertar de un
corte en el suministro eléctrico, donde: 0 = OKy 1 = Fallo.

PWR.FAIL
@ Modelos compatibles: LC2+, TCR210.
(Battery Life). Devuelve un valor entre 0 y 2 (incluidos), que representa
el estado de la bateria interna en un cédigo de colores.
0 = Verde (OK).
1 = Naranja (inferior a 3 meses).
2 = Rojo (Agotada).
PWR.BL
En caso de disponer de dos packs de baterias, muestra el de la que tiene
mejor estado.
@ Modelos compatibles: N100, N100, N200 y N200+.
RSS! o intensidad de campo senal GSM. El equipo devuelve un valor
numérico entre 1y 32. El minimo recomendable es de 8.
GSM
Ecuacion de conversion a dBm: dBm =-113 + N * 2 (donde N es el
valor devuelto)
STAT.MBCE Devuelve un 1 si hay un error de comunicacion MODBUS.
STAT EXCE Devuel\_/le un 1 si hay un error de comunicaciéon con modulos de
expansion.
Devuelve un 1 si hay un error de comunicacion con las sondas digitales
STAT.PBCE Microcom STDV01/STDVO02.
Temperatura interna del dispositivo.
TEMP

@ Modelos compatibles: N100, N100+, N200 y N200+.
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24.8 OPERADORES DE FECHA'Y HORA

Tabla 24-8. Operadores de fecha y hora.

Campo Descripcion
NOW.Y Devuelve un nimero de cuatro digitos que representa el afo en curso.
NOW.MO Devuelve un numero ~comprendldo entre 1 y 12 (incluidos), que
representa el mes del ano en curso.
Devuelve un numero comprendido entre 1 y 31 (incluidos), que
NOW.D .
representa el dia del mes en curso.
Devuelve un nimero comprendido entre 0y 6 (incluidos), que representa
el dia de la semana:
NOW.WD
Lunes = 0 / Martes = 1 / Miércoles = 2 / Jueves = 3 / Viernes = 4/
Sébado = 5/ Domingo = 6
Devuelve la hora del dia en curso en formato 24H:
NOW.HHMM HH: Devuelve un nimero comprendido entre 0 y 23 (incluidos).
MM: Devuelve un nimero comprendido entre 0 y 59 (incluidos).
(Seconds Of Day). Devuelve un nimero comprendido entre 0 y 86399
NOW.SOD . . . ]
(incluidos), que representan los segundos transcurridos del dia en curso.
Devuelve un numero comprendido entre 1 y 366 (incluido), que
NOW.YD . 8
representa el dia del ano en curso.
Devuelve un nimero comprendido entre el 0 y 1 (incluidos), que indica
SUMMER el cambio horario:
O=Invierno, 1=Verano
Devuelve un numero comprendido entre 0 y 86399 (incluidos), que
SUNRISE representa la hora de la salida de sol del dia en curso en segundos para
las coordenadas geograficas configuradas (reloj astronémico).
Devuelve un numero comprendido entre 0 y 86399 (incluidos), que
SUNSET representa la hora de puesta de sol del dia en curso en segundos para

las coordenadas geograficas configuradas (reloj astronémico).
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24.9 OPERADORES DE ENTRADAS Y SALIDAS

Tabla 24-9. Operadores de entradas y salidas.

Entradas y salidas Descripcion

Valor del registro matematico x.

Un registro matematico es una variable de 64 bits de tipo
coma flotante y precision doble. Son variables no
Mx volatiles y sus valores no se pierden si se interrumpe el

flujo eléctrico. Los equipos compatibles con MICROPLC-
[l cuentan con espacio para definir hasta 32 registros
matematicos.

Cada registro matematico de 64 bits y tipo coma flotante de precisiéon
doble se puede utilizar como dos registros matematicos de 32 bits y tipo
entero con signo. Siendo MxA, los 32 bits de menor peso y MxB los 32
bits de mayor peso. De esta forma, se duplica el nUmero de registros
matematicos disponibles.

Mx (FLOAT_64)
_ AL _
e ™
MxA 63 32 31 0
HEEEEREERENEENEEEEEEEmEREEEEEEEE
MxB N 77 N P
~ ~
MxB (INT_32) MxA (INT_32)
@ e MOA = MOA + 1
e MOB=MOB + 1
Fx Estado del Flag x.
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Palabra que contiene el estado de los 32 Flags del equipo. En
representacion binaria, el bit menos significativo corresponde con FLAG
0y el bit mas significativo corresponde con el FLAG 31.

31 0
a3 = [ [ [ [ [ [[[[]]
Flag activo Decimal Binario
Ninguno 0 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000
0 1 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0001
FLAG 1 2 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0010
2 4 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0100
29 536870912 0010 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000
30 1073741824 0100 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000
31 2147483648 1000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000
Si estan activados el Flag 1 (activado el segundo bit) y el
Flag 4 (activado el quinto bit), la palabra Flag devuelve un
18: Flag = 18 (10010 binario)
Dix Estado de la entrada digital x.
DIx.AC Tiempo acumulado en segundos que lleva la entrada digital x activada
(cuenta horas).
DIx.T Tiempo de activacién en segundos desde la Ultima activacién que lleva la
entrada digital x.
CNTx Valor crudo sin conversion del contador x.
CNTx.H 16 bits de mas peso del valor crudo sin conversion del contador x.
CNTx.L 16 bits de menos peso del valor crudo sin conversién del contador X.
CNTx.M3 Valor convertido a metros cubicos del contador x.
DAYFLOWI(x) Valor en metros cubicos del volumen acumulado en 24h del caudalimetro
x. Hora de inicio 00:00 y hora final 23:59.
FRx Valor del caudal x.
FRx.IM Valor instantdneo del caudal x.
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DIP Estado del puerto de entradas digitales. Permite leer el estado de varias
entradas digitales a la vez sumando sus valores decimales. En
representacion binaria, el bit menos significativo es la entrada digital O y
el bit mas significativo es la entada digital 7.

Entrada . o
digital activa Decimal Binario

ninguna 0 0000 0000
0 1 0000 0001
1 2 0000 0010
2 4 0000 0100
3 8 0000 1000
4 16 0001 0000
5 32 0010 0000
6 64 0100 0000

7 128 1000 0000

Si las entradas digitales 1 (2 decimal) y 4 (16 decimal)
estan activadas, el identificador DIP devuelve un 18:

DIP=18 (0001 0010 en binario).

Alx Valor convertido de la entrada analdgica x.
Alx.MA Valor en miliamperios de la corriente en el bucle de la entrada analégica x.
Alx.VLD Flag de validez de la entrada analégica x. Devolverd 1 si la corriente en el

bucle es superior a 3,8mA.

DOx Estado de la salida digital x.
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Apéndice B: Operadores matematicos Simply More

DOP

Estado del puerto de las salidas digitales. Devuelve el estado de varias
salidas digitales a la vez sumando sus valores decimales. En
representacion binaria, el bit menos significativo es la salida digital O y el
bit mas significativo es la salida digital 7.

Sali:;ic\i/igital Decimal Binario
ninguna 0 0000 0000
0 1 0000 0001
1 2 0000 0010
2 4 0000 0100
3 8 0000 1000
4 16 0001 0000
5 32 0010 0000
6 64 0100 0000

7 128 1000 0000

Si las salidas digitales 2 (4 decimal) y 3 (8 decimal) estén
activadas, el operador DOP devuelve un 12: DOP=12

(0000 1100 en binario).

AOx Valor de la salida analdgica x.

AOx.MA Valor en miliamperios de la corriente en el bucle de la salida analégica x.

AOx.N Valor normalizado de la corriente en el bucle de la salida analdgica x,
donde: “"0" equivale a4 mAy “1" equivale a 20 mA.

MBx Valor del canal MODBUS x.

MBx.VLD Flag de validez del canal MODBUS x. Devolvera 1 si la lectura se realiza
con éxito.

MBIRx Valor del MODBUS INPUT REG x.

EXPx Valor de la expansion x.
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EXPx.T

PBx

PBx.VLD

ALM_CCx.PROP

Tiempo de activacién en segundos desde la Ultima activacién que lleva la
expansion X.

@ Solo valido para Hermes M110.

Valor de la sonda 1-wire x.

Flag de validez de la sonda 1-wire x. Devolvera 1 si la lectura se realiza
con éxito.

Consultar y configurar alarmas. Donde CCx es la abreviatura del canal
correspondiente y PROP es la propiedad que se quiere modificar.

24.10CONSULTAR Y CONFIGURAR ALARMAS (ALM_CCX.PROP)

ALM_DIx
ALM_Alx
ALM_FRx
ALM_MBx
ALM_PBx

ALM_EXPx

Tabla 24-10. Configurar alarmas.
Descripcion
Alarma de la entrada digital x.
Alarma de entrada analégica x.
Alarmas del caudalimetro x.
Alarmas del canal MODBUS x.
Alarmas de la sonda MICROCOM (STDVO01 y STDV02) x.

Alarmas del canal de expansion x.

Consultar y modificar alarmas de canales con valores digitales.

Tabla 24-11. Alarmas de canales con valores digitales.

Prop.
PH
ALM_DIx
ALM_MBx
ALM_EXPx
PL

Descripcion Tipo
Lectura y escritura. Persistencia.

Tiempo en segundos que tiene que estar la sefal digital

. ) INT
en el estado activo para que se dispare la alarma.
Persistencia maxima: 65535 segundos.
Lectura y escritura. Rearme.
INT

Tiempo en segundos para que se rearme (vuelva a
estar activa) la alarma tras el disparo.

Tiempo maximo rearme: 65535 segundos.
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Consultar y modificar alarmas de canales con valores analégicos.
Tabla 24-12. Alarmas de canales con valores analdgicos.

Prop. Descripcion Tipo

Lectura y escritura. Umbral maximo.
MAX REAL
Valor por encima del cual se dispara la alarma.

Lectura y escritura. Umbral minimo.

MIN REAL
ALM_Alx Valor por debajo del cual se dispara la alarma.
ALM_FRx Lectura y escritura. Histéresis o “Banda muerta”.

HYS INT
ALM_MBx Diferencia entre el umbral de alarma y de reposicion.
ALM_PBx Lectura y escritura. Persistencia.
ALM_EXPx Tiempo que debe estar la senal fuera de rango para que

se dispare la alarma.

PER INT

Persistencia maéaxima: 65535 ciclos de lectura (Se
expresa en segundos, salvo que se indique lo
contrario).

Consultar y modificar alarmas de las diferentes configuraciones (opcional).

Cada interfaz puede tener hasta 4 configuraciones de alarmas independientes identificadas como:
0, 1,2y 3, y se accede a cada una de ellas especificando el nimero de la alarma en la propiedad
correspondiente, por ejemplo: "MAX1" corresponde a la configuracién 1. Si no se especifica el
numero de configuraciéon de la alarma, se considera que se estad configurando la nimero 0.

El comando parar establecer en 4.15 el valor de umbral maximo de la configuracion
@ de alarma 1 de la entrada analdgica 3, seria:

ALM_AI3.MAX1=4.15
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25 - APENDICE C: MAPA DE MEMORIA MODBUS

Mapa de memoria de equipos Microcom en modo esclavo.

Tabla 25-1. Canales de usuario.

Direccion de registro Descripcion Acceso (l/e) Tipo de dato
30001 Canal usuario 0 Lectura / Escritura 16 bits
30002 Canal usuario 1 Lectura / Escritura 16 bits
30003 Canal usuario 2 Lectura / Escritura 16 bits
30062 Canal usuario 61 Lectura / Escritura 16 bits
30063 Canal usuario 62 Lectura / Escritura 16 bits

30064 Canal usuario 63 Lectura / Escritura 16 bits

Para escribir en los canales de usuario utilizar el comando MBIRX=Y

X: NUumero del canal de usuario.

©

Y: Valor numérico o valor de un canal.

El manual de MicroPLC-lIl muestra como configurar el mapa MODBUS en modo
esclavo.

©
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